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MSI20 programozasi segédlet

1. Funkcié paraméterek
Az MSI20 invertersorozat paraméterei 30 kiilbnb6z6 csoportra vannak osztva (P00 - P29) funkcid
alapjan, ebbdl a P18-P28 tartalék paraméterek a gy arté részére fenntartva.

Afunkciok listajat tartalmazé tablazat magy arazata:
Az els6 oszlop "Funkciokod": a paraméter csoportjanak kodja, majd a paraméter szama;
A masodik oszlop "Név" afunkcié paraméter teljes neve;
A harmadik oszlop "Paraméter részletes ismertetése": a funkcié paraméter ismertetése;
A negyedik oszlop "Gy ari érték": az eredeti gy arto altal beallitott értéke a paraméternek;
Az otédik oszlop "Modositas": a funkcio kédhoz tartozé modositas szimbdlum (v altoztathaté-e a pa-
raméter, illetv e a mddositas feltételei), ismertetése alabb:
o > ennek aparaméternek az értéke v altoztathaté futas kozben és allé allapotban is

©: ennek a paraméternek az értéke futas kozben NEM v altoztathatd
e . ennek a paraméternek az értéke NEM v altoztathato, miv el v alos fizikai érték

Funkcig . n < . . Gyari |Méd
K6d Név Paraméter részletes ismertetése érték | osit
P00 Csoport Aap funkcié csoport
0:SVC 0

0. Nincs sziikség enkoder telepitésére. |dealis
oly an alkalmazasokra, aminél alacsony frek-
vencia és nagy ny omaték szikséges afordu-
latszdm és ny omaték v ezérlésének nagy mér-
ték pontossagaval. Az 1-es moédhoz kepest
megfelelébb alacsony abb teljesitményigény U
alkalmazashoz.

5 1:SvC 1

Sebgsse’g‘ 1. Ez a mdd alkalmas magas teljesitmény hez
P00.00 | szabalyzasi | 5 fordulatszam és a ny omaték nagy foku 2 ©
maod pontossaganak az elény év el. Nem szilkséges
impulzusjelado telepitése.

2: SVPWM v ezérlés

2. Ez a méd alkalmas oly an alkalmazashoz,
aminek vezérlése nem igény el nagy foku pon-
tossagot, pl. ventilator és sziv atty U terhelése.
Egy frekvenciavalté tobb motort is meghajthat.
Megj: Motor paraméter autohangolasa szik-
séges avektor mod alkalmazasa esetén!

A frekv enciavalté futasi parancsat kiado
csatornakiv alasztasa. A v ezérlési parancsok:
indulds, megallitas, elére/hatra futas, lassu
futas, hibatorlés.

0: Sajat kezel6f elulet v ezérlési csatorna
("LOCAL/REMOT" fény nem vilagit)

Az inditas parancs kiadasa a kezel&f ellleten
a RUN] megallitas a [STOP/RST]gombbal.

A tobb funkcios QUICKIIOG gomb beallithato
FWD/REVC megyv altoztatasara (P07.02=3) a
forgasiirany megv altoztatasahoz. ARUN| és a

$TOPIRST gomb futas kdzbeni egy lttes...

Futasi
P00.01| parancs
csatorna
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...megny omasav al a motor lecsatlakozik a
tapellatasrdl, igy kipérogv e 6nalléan all meg.
1: Sorkapocs v ezérlési csatorna
("LOCAL/REMOT" fény villog)

A futasi parancsok kiadasa a sorkapcsokon
talalhat¢ tobbfunkcios bemeneteken keresztiil
torténik (S1, S2,..).

2. Kommunikacio v ezérlési csatorna
("LOCAL/REMOT" fény vilagit)

A futasi parancsok kiadasa egy v ezérlé
eszk0z altal torténik meghatarozott kommu-
nikacios protokollal (pl. PLC + ModBus).

P00.03

Maximalis
kimeneti
frekv encia

Ez a paraméter hatarozza meg a maximalis
kimeneti frekv enciajat a frekvenciavalténak.

Ez az érték abbdl a szempontbdl is fontos,
hogy a frekv encia bedllitadsok, lassulas és

gy orsulas mértéke is ennek a %-os fliggvény e
Ertéktartomany : P00.04 - 400.00Hz

50.00Hz

©

P00.04

Futasi
frekv encia
felsd hatara

Ez a parameter afrekvenciavalio K[meneh
frekv enciajanak felsé értékhatara. Ertéke
kisebb vagy egy enlé, mint a maximalis
frekv encia.

Ertéktartomany : P00.05 - P00.03

P00.05

Futasi
frekvencia
also hatara

Ez a paraméter a frekv enciav alté kimeneti
frekv enciajanak alsé hatara.

A frekvenciavalté ezen a frekvencian fut, ha
a bedllitott frekv encia alacsonyabb, mint ez
az érték.

Megjegy zés: P00.03 = P00.04 = P00.05
Ertéktartomany : 0.00Hz - P00.04

0.00Hz

P00.06

"A" frekv encig|
parancs
forrasa

P00.07

"B" frekv encig
parancs
forrasa

Megjegy zés: "A" és "B" frekvencia forrds nem
adhaté meg ugy anazon a médon. Az hogy "A"
és "B" csatorna kozil melyik adjakia
frekv encia parancsot aza P00.09-es

paraméterrel v alaszthato ki.

0: Kezel6f eluleti adat beallitas

A P00.10-es paraméter értékének modosita-
saval adhaté meg a kimeneti frekv encia.

1: Analég bemenet 1 [Al1] bedllitas

(kezeldf ellileti potméter)

2: Analog bemenet 2 bedllitas (sorkapocs Al2)
3: Analog bemenet 3 bedllitas (sorkapocs Al3)
A frekv encia beallithaté analég bemenetrdl.
Az MSI20 sorozat esetén 3 analdg csatorna
all rendelkezésre. Az Al1 a frekvenciavalté
sajat potmétere, az Al2 fesziltség vagy aram
bemetének allitdsa jumperrel lehetséges

(0- 10V/0 - 20mA), az Al3 fesziltség bemenet
(-10V - +10V).

Megjegy zés: ha az Al2 bedllitdsa 0 - 20mA
bemenet, ahozza tartozé fesziltség 20mA
esetén 10V.
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Az analog bemenet 100.0%-a esetén megfelel
a maximalis frekv encianak (P00.03) elére
forgas irdany ba, a-100.0% pedig a maximalis
frekv encianak (P00.03) hatra forgas irany ba.
4: Nagy sebességl impulzus HDI bedllitas
Afrekvencia vezérlése a sorkapocs HDI beme-|
netére kikuldott impulzusokkal torténik. Az
MSI20 széria 1 nagy sebességliimpulzus be-
menettel rendelkezik alapértelmezetten. A frek
venciatartomany 0.00 - 50.00kHz.

Anagy sebességil bemenet 100.0% esetén
megf eleltetheté a maximalis frekv encianak
(P00.03) elére forgas irany ba, a -100.0%
pedig a maximalis frekv encianak (P00.03)
hatra forgas irany ba.

Megjegy zés: Az impulzus beallitas csak a
sorkapocs HDI bemenetév el lehetséges.
P05.00 paramétert nagy sebességii impulzus
bemenetre kell allitani [0].

5: Egy szer(i PLC program beallitas

A frekv enciavalté egyszer(i PLC program méd-
ban fut, ha P00.06=5 vagy P00.07=5. A P10
paramétercsoport bedllitasa sziikséges a
frekv encia, forgasiirany, lassulas/gyorsulas és
az egy es allapotok Uzemidejének beallitasara
(Isd. példaprogramok - egy szerii PLC).

6: Tobbf okozatu sebesség beallitas

A frekv enciavalté tobbfokozatu sebesség maod-|
ban fut, ha P00.06=6 vagy P00.07=6. A P5
paramétercsoport beallitdsa sziikséges a

az aktudlis sebesség sorszamanak kiv alaszta
sahoz, a P10 csoportban pedig a sebességheZ
tartozoé frekv encia allithato be.

7: PID vezérlés bedllitasa

A frekvenciavalté PID vezérlés modban fut, ha
P00.06=7 vagy P00.07=7. Szikséges tovabba
a P09 paramétercsoport beallitasa.
Részletesebb informacio a bedllitdsahoz a
P09 paraméterek leirasanal talalhato, illetve a
példarogramoknal.

8: Modbus kommunikacié beallitasa

A frekv encia beallitdsa Modbus
kommunikacién keresztiil torténik.
Részletesebb informacié a P14 paraméterek-
nél talalhaté és a példaprogramoknal.

9- 11: Tartalék

P00.08

"B" frekvenci
parancs
referencia
kivalasztasa

0: Maximum kimeneti frekv encia, 100%

frekv encia parancs a "B" csatornan megegy e-
zik a maximum kimeneti frekv enciaval (P00.03
1: "A" frekv encia parancs, 100% frekv encia

parancs a "B" csatornan megegy ezik az ...
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.. "A" csatornara kiadott frekvenciaval. Ezzel a
bealitassal az "A" lesz a ref erenciaf rekvencia.

P00.09

Bemeneti
frekv encia
csatornak

kombinalasa

0: "A", az aktualis frekv encia beallitas az"A"
frekv encia utasitas.

1: "B", az aktualis frekvencia bedllitas a "B"
frekvencia utasitas.

2: "A+B", az aktualis frekv encia beallitas az "A"
frekv encia utasitas + "B" frekv encia utasitas.
3: "A-B", az aktualis frekvencia beadllitas az"A"
frekv encia utasitas - "B" frekv encia utasitas.
4: Max (A, B): A beallitott frekv encia az"A" és
a "B" frekvencia utasitas koziil a nagy obb lesz.
5: Min (A, B): A beallitott frekvenciaaz"A" és
a "B" frekv encia utasitas kézil a kisebb lesz.
Megjegy zés: A kombinacié maédja v altoztathatd
a PO05-el (sorkapocs funkcio).

P00.10

Kezel&f ellileti
frekv encia
beallitas

Haaz "A" és "B" frekv encia utasitas forrasa

a kezel6f ellileti beallitas, akkor ez a paraméter
lesz az inv erter bedllitott frekv enciajanak
értéke.

Ertéktartomany : 0.00Hz - P00.03 (Maximalis
frekv encia)

50.00Hz

P00.11

Gy orsulasi
id6 1 (ACC 1)

P00.12

Lassulasi
id6 1 (DEC 1)

A gyorsulasiidé értéke hatarozza meg, hogy
mennyiid6 sziikséges a frekv enciavaltonak
OHz-rél felgy orsulni a maximalis frekvenciara
(P00.03). A lassulasiidé értéke hatarozza
meg, mennyiidé szikséges a maximalis
frekv enciarol (P00.03) OHz-re lassulni.

Az MSI20-nak 4 csoport gy orsuldsi és lassu-
lasi ideje van, amia P05 csoporttal v alaszt-
haté ki. Az alapértelmezett az 1. csoport.
Ertéktartomany: 0.0 - 3600.0s

Tipustdl
flgg

Tipustol
fugg

P00.13

Forgasi
irany
kiv alasztas

0: Alapértelmezett irany ba futas, a frekvencia-
v alté elérefele irany ba fut. A FWD/REV fény
nem vilagit.

1: Hatraf ele irany ba futas, a frekvenciavalté
az ellenkezd irany ba fut az alapértelmezetthez
képest. FWD/REV fény vilagit.

A paraméter modositasav al megv altozik a
futas irany a. Ez megegy ezik azzal a hatassal,
amia motor két vezetékének (U, V, W) felcse-
rélésév el is megv alésithatd. A motor forgasi
irany a megv altoztathaté a QUICK7JOG]gomb-
bal a kezel6fellileten, enhez lasd P07.02-t.
Megjegy zés: Amikor a paraméter az alapért.
értékére lesz visszaallitva, a motor futasi
irany ais visszaall a gy ari alapallapotra.

Bizony os esetekben ez el6v igy 4zatossagot
igény elhet izembe hely ezés utan, ha a
forgasiirany modositasa le van tiltva.

2: Hatraf ele irdny ba torténd futas letiltasa

0
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P00.14

Viv 6-
frekv encia
bedllitas

Vivé- Elektromagneses | Zaj és szivargasi Melegedés
frekvencia zaj aram megsziintetése

1kHz Magas Magas Magas

10kHz

15kHz

v y

A motor tipusa és aviv 6frekvencia
kozotti 6sszef iggés:

Motortipus Viv 6frekvencia gy ari értéke

0.4 — 11kW 8kHz

15 - 110kW 4kHz

A magas viv 6frekvencia elény ei: idedlis aram
hullamforma, alacsony aram harmonikus
hulldm és motorzaj.

A magas viv 6frekvencia hatrany ai: magasabb
kapcsolasi veszteség, ndv ekv 6 melegedés és
alacsony abb teljesitmény .

Tul magas viv éfrekvencia esetén a frekvencia-
v alté teljesitmény e jelentésen lecsékken,
ezzel egyidében az aram szivargasa és az
elektromagneses interf erencia név ekszik.
Azonban tul alacsony viv éfrekvencia esetén
ezzel szemben bizonytalan futast, ny omaték-
veszteséget és razkddast okoz. A gy ari
bedllitas alapv etéen megfeleld, ezt az értéket
alegtdbb esetben nem sziikséges modositani.
Ha a bedllitott viv 6frekvencia meghaladja a
gy arilag beallitott értéket, a frekv enciavalto
teljesitmény ét 10%-al kell csékkenteni minden
azt meghaladé 1kHz utan.
Ertéktartomany: 1.0 - 15.0 kHz

Tipustol
flgg

P00.15

Motor
paraméter
automata
behangolas

0: Nincs hasznalatban

1: Rotéacios autohangolas:

Atf ogé motor paraméter behangolas, ajanlott a
hasznalata, ha nagy foku v ezérlési pontossag
sziikséges.

2: Statikus autohangolas 1 (teljeskord):

Oly an esetekben idealis, ahol a motort nem
tudjuk lekapcsolni a terhelésrdl. A paraméterek
hangolasa kihat a vezérlési pontossagra.

3: Statikus autohangolas 2 (részleges):

Ha az aktudlis motor a motor 1, a P02.06,
P02.07, P02.08 paraméterek behangolasa.

P00.16

AVR
funkcié
kiv alasztas

0: Inaktiv

1: Ateljes mikodés alatt érvényben van.

A frekv enciavalté automatikusan korrigalja a
buszfesziiltség ingadozasabdl adodo
kihatasokat a kimeneti fesziiltségére.
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Paraméter
P00.18 | visszaallités
funkcié

0: Nincs hasznalatban

1: Visszadllitas gy ari értékekre

2: Hibarekord térlése

3: Osszes funkciokod zarolasa

Megjegy zés: A paraméter visszaall O értékre

a mv elet bef ejezésév el (kivéve 3 esetén).

A paraméterek gy ari értékre valo visszadllitasa
torli a felhasznald jelszav at, a funkcio
hasznalata koriltekintést igény el!

P00 Csoport Inditas és megallitas vezérlés

P01.00 | Inditasi mod

0: Inditas azonnal: indulas az inditasi
frekvenciardl (P01.01)

1: Inditas DC fékezés utan: motor inditdsa az
inditasi frekv enciarél DC fékezés utan (P01.03
és P01.04 beallitasa). Idealis alkalmazasoknal,
ahol eléfordulhat visszafele forgas inditaskor
alacsony tehetetlenségi ny omaték mellett.

2: Inditas sebesség lekov etése utan 1

3: Inditas sebesség lekdv etése utan 2

Az irany és a sebesség automatikusan
szamolddik a motor finom induldsanak
érdekében. Idedlis visszaf ele forgasnal nagy
terheléssel torténd inditas esetén.

Megjegy zés: Ez afunkcié csak 4kW és af eletti
inv ertereknél elérhetd.

Inditasi
frekvenca
azonnali
inditasnal

P01.01

Ez az alapértelmezett frekv encia inditaskor.
Tov abbi informacio taldlhato a a paraméterré|
a P01.02 leirasanal.

Ertéktartomany : 0.00 - 50Hz

0.50Hz

Inditasi
frekv encia
kitartasi
ideje

P01.02

Megf elel6 inditasi frekv encia beallitasa noveli
a frekv enciavalté ny omatékat indulaskor. A
kitartasiidé alatt a kimeneti frekv encia az
inditasi frekv encia marad. Azid6 leteltév el
afrekvencia név ekszik a bedllitott frekvencia
értékéig. Amennyiben a bedllitott frekv encia
kisebb, mint az inditasi frekvencia, a frek-
venciav alté ledllitja a futast és készenléti
allapotba kerdil. Az indulasi frekvenciat nem
limitalja a futasifrekvencia alsé hatarértéke.

Kimeneti frekvencia

fmaxfp—=e===

f1 beallitésa P01.01
t1 beallitasa P01.02

<L
Ertéktartomany: 0.0 - 50.0s

0.0s

Inditas el6tti

P01.03 . P
fékez6 aram

A frekvenciavalté DC fékezést v égezindulas
el6tt a bedllitott aramértékkel és a bedllitott DC
fékezésiido leteltév el gy orsul fel. Amennyiben

0.0%

@
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a fékezésiidd értéke 0 a DC fékezés inaktiv.
Minél er6sebb a fékez6 aram, annal er6sebb a
o | fékezés. Az inditas el6tti DC fékez6 aram egy
Inditas el6tti i —p e . -
P01.04 . ...« | SZAzalékos érték a frekvenciavalté névleges 0.00s | @
fékezésiid6 | LA ) .
aramértékéhez viszony itva.
P01.03 értéktartomanya: 0.0 - 100.0%
P01.04 értéktartomanya: 0.00 - 50.00s
A frekv encia valtozasanak madja indulaskor
és futaskor.
0: Linearis mod
Akimeneti frekv encia névekedése és
csokkenése linearis.
Kimeneti frekvencia
fmaxf----
Gy orsitas, !
lassitas 1 T
POT.08 | 1 odjanak e P o 1@
kivalasztasa| 1. s gérbe méd, a kimenetifrekv encia
nov ekedése és csokkenése a gérbe mentén
Az S gorbe fokozatos indulas és megallas
esetén hasznalatos, pl. liftek esetén.
Kimeneti frekvencia
fmax F---7
A .
[—t1—! 21
S gorbe A Kimeneti frekvencia
A i T 1 t1=P01.06
Po1.06 kezd.eFl . / \ t2=P0LO7 01s | ©
felfutasiideje] \ 13=P0127
4=P0128
S gorbe P N T
P01.07 | fktgzq§ctil _ W el (g g 01s | @
erutasticele | ¢k tartomany: 0.0 - 50.0s
0: Lassitas a megallasig: a stop parancs utan
a frekv enciavalto folyamatosan csdkkenti a
Megalls kimeneti frekv enciat a beallitott mértékben,
,99,‘"‘ as majd OHz-hez érve megall. .
P01.08 :?oq{an:tk, 1: Szabad kifutds: a stop parancs utan a 0
valaszlasa\ trey enciavalts azonnal megsziinteti a
kimenetet. A meghajtott terhelés szabadon fut
mig tehetetlenségébdl fakaddan meg nem all.
DC fekezes | DC fékezés kezdetének frekv encigja: a DC fé
kezdetének g 5 i asi i
P01.09 kez"es" me’glkezdese, amikor a f.utjc15|'f rekvencia 0.00Hz | o
frekvencidja| feliilr6l eléri a P01.09 frekv enciaértéket.
megallasnal | Varakozasi idé DC fékezés el6tt: a frekvencia-
Varakozas | Valto blokkoljaa kimenetet DC fékezés
P01.10 | DC fékezés | megkezdése el6tt. A varakozasiido leteltév el 0.00s o
elétt kezdédik a DC fékezés igy megel6zv e a nagy
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megallasnal | sebességnél torténd f ékezésbél adodd tularam
DC fékezési | hibat. o _
PO1.11 aram DF: f‘ek’eze5| aram: P(?l.ll eljtekelz afre‘kv’enua— 0.0% °
megallasnal vglto névleges aramanak szazalékos értéke.
Minél nagy obb a fékez&aram annal nagy obb a
fékezény omaték.
DC fékezésiid6: a DC fékezés kitartasiideje.
Ha az értéke 0, akkor a DC fékezés inaktiv.
/ \\
DC fékezési o / 777777777 - P01.09
PO1.12 id6 \ / | -, 0.00s | ©
megallasnal apipie f“A‘c’c'::::::;'D‘E’d'ff" =
Pd1.23 " Po1.03 £ P01.10 | PO1.12
P13.14 P13.14
ON
P01.09 értéktartomanya: 0.00Hz - P00.03
(maximalis kimeneti frekv encia értékéig)
P01.10 értéktartomanya: 0.00 - 50.00s
P01.11 értéktartomanya: 0.0 - 100.0%
P01.12 értéktartomanya: 0.00 - 50.00s
Forgas irany anak megv altozasakor a v altas
megv aldsulasa el6tti holtidé (Isd. még P01.14).
Kimeneti frekvencia
Elére/hatra s induas
Po1.13| forgas wiveres R 00s | ©
holtsavidé | [ .. <\ T
Totsay \ piawa |
idd
Ertéktartomany: 0.0 - 3600.0s
Elére/hatra F'org'as’|ran}/ \'/altasanak.kus%oberteke:
forgasirany 0: Valtas zéro frekvencia utan
P01.14 valtasanak | & Vélta"s inc‘iul?'zsi frekvenc’ia ut’ém 0
médja 2: Valtas miutan a sebesség elérte a P01.15
értékét és P01.24 értékév el késleltetve
Megallasi <, P
P01.15 sebesség Ertéktartomany: 0.00 - 100.00Hz 0.50Hz
Megallasi 0: Detektalas a beallitott sebesség alapjan
P01.16 | sebesség 1: Detektalas a visszacsatolt sebesség alapjan 1
detektalasa | (1-es csak vektorszabaly zasnal érvény es)
Visszacsatol Amenny|l_)en_P01.16:1, az aktlialls_ kimeneti
. frekv encia kisebb vagy egyenlé mint P01.15
SebESSEQ |« detektalva v olt POT.17 idén beliil, akkor 0.50
POTAT | Jetektalasi yaverre e L eon oS 008
ideje afrekv enciav alt6 megall. Masképp a P01.24

beallitott idév el all meg.
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kéd érték |osit
Frekvencia
Kimeneti
NS
Lefuto frekvenciaje), A h
Megallas) sebesség _ _ __ __ ‘?—Q\\T—j— B
:PO]..ZA‘T’QL]._? R
" Futas A L
! Futis B Vol
" “Futdas C™ " !
Ertéktartomany : 0.00 - 100.00s (csak akkor
érvényes, haP01.16 = 1)
Ha az inditasi parancs kiadasa sajat
kezel&f ellletrél torténik, a rendszer érzékeli a
start gomb allapotat bekapcsolas soran.
0: A kezeléfellleti futas parancs érvénytelen
bekapcsolas kézben. A futasi parancs kiadasat
Inditas- bar érzékeli a frekvenciavalté bekapcsolas
védelem kézben, de nem fog elindulni, inditasv édelmi
bekapcsolas | allapotban marad, amig az inditasi parancs
P01.18 kdzben megszinik, majd ismételten aktiv nem lesz. 0 “
kezeltfellleti| 1: A kezel6fellleti futas parancs aktiv
vezérléskor | bekapcsolas kézben. A futasi parancs kiadasat
érzékeli a frekv enciavalté bekapcsolas kdzben
és az inicializaciot kov etéen automatikusan
elindul.
Megjegy zés: Ennek a funkciénak a moédositasg
biztonsagtechnikai koérultekintést igény el!
Ez a funkcio hatarozza meg a miikddést
. abban az esetben, ha a beallitott frekv encia
Futasi s . . . N
. értéke kisebb, mint az als6 frekv encialimit.
frekv encia 0 Futs | bb frek i
kisebb, mint | O: Futés az alacsony abb frekv encian
az also limit L St.Op - s
P01.19 sy én 2: Hibernalas: A frekvenciavalté szabad 0 [®)]
(érvenyes, |yt tas modba v alt, amikor a beallitott
ha az als6 R . P
limit nagy obb frekv encia alacsony abb, mint azalsé limit.
. % 1 Mikor a beallitott frekv encia tjra a limitérték
mint0) | ¢4)¢ keril legaldbb PO1.20-ban bedllitott ideig,
Ujra visszatér futasi médba.
Ez az érték hatarozza meg, hogy hibernalas
esetén mennyiideig kell a beallitott
frekv encianak meghaladnia az also limitet.
Ha az itt beallitott id6tartamnal tov abb lesz
a bedllitott frekv enciaérték magasabb a
. s limitnél, a frekv enciavalté futasi modba v alt.
Hibernalas
. ”ltéS A Kimeneti frekvencia
PO‘] 20 visszaa . ti<t2, az inverter nem valt futasba OOS o
késleltetési \,  t1412=13, az inverter fut
id6 \\ 13=P01.20
h \, ,//
,,,,,,,,, N L No Lo Frekvencia alsolimit
(AR g3
1 ' 3 165
Futas ‘; Alvo ailapot Futas”

Ertéktartomany: 0.0 - 3600.0s
(csak akkor érvényes ha P01.19 = 2)




Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;y?" Mo'd
kéd érték |osit
Ez a funkcié hatéarozza meg a frekv enciavaltd
viselkedését tapv esztés majd helyredllas utan.
Tapvesztés | 0: Kikapcsolva: nem kapcsol futas modba
P01.21 utani 1: Engedély ezv e: a tapfesziiltség visszatéré- 0 o
djraindulas | sével, haazinditasifeltételek is megfelelnek,
automatikusan futasi modba kapcsol a
P01.22-ben bedllitott v arakozasiidé utan.
A funkcié hatarozza meg a v arakozasi id6t
automatikus futas el6tt, amenny ibe
tapv esztés, majd taphely redllas tértént.
Varakozasi
id6 A Kimeneti frekvencia
1=P01.22
tapvesztés 12=P0123
P01.22 . 1.0s c
utani //
Jjraindula /
Uj aelédtttj as L Mtz’;/ s
Futas | ; IﬁfFUTaﬁ .
i :F;pvaszlgs. Tapellatas OK "
Ertéktartomany : 0.0 - 3600.0 (csak akkor
érvényes, haP01.21=1)
Ez a funkcio hatarozza meg az inditas
Inditas késleltetésiidejét. Azinditas parancs utan
P01.23 | késleltetési | afrekvenciavalté készenlétben van, majd az 0.0s )
id6 idd leteltév el indit.
Ertéktartomany: 0.0 - 60.0s
Megallasi A megallasi sebesség frekv enciaértékén
PO1.24 sebesség (P01.15) mégfutlés.ban marad afrekvencia- 0.0s 5
' kitartasi v alté a beallitott ideig, mielétt megall. :
id6 Ertéktartomany : 0.0 - 100.0s
Frekv enciav alté OHz-es kimenetének maddja.
P01.25 | 0 Hz kimenet 0: Nincs.tfes’,ZUIFség kimenet 0 .
1: Feszlltség kimenettel
2: Kimenet DC fékezési aram szerint
P02 Csoport Motor 1
Aszinkron
PO201| ;Cf;g; . | Ertéktartomany: 0.1-3000.0kw T'fp S’:;O' ©
teljesitménye
Aszinkron
po2.02 |  MOWON | Eiektartomany: 0.01Hz - P00.03 50.00Hz| @
névleges
frekv encigja
Aszinkron
PO203 | ;C?;g;s Ertéktartomany : 1 - 36000rpm T'fp [;J;;ol ®
fordulatszamg
Aszinkron
Po2.04|  MOtOr | Ersktartomany: O - 1200V Tipustal)
névleges flgg
feszlltsége
Aszinkron ] Tioustol|
Po2.05| _ motor Ertéktartomany : 0.8 - 6000.0A bt @
névleges flgg
drama

10



Funkcid
kod

Név

Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

P02.06

Aszinkron
motor
allérész
ellenallasa

Ertéktartomany: 0.001 - 65.535Q

Tipustol
flgg

P02.07

Aszinkron
motor
forgorész
ellendllasa

Ertéktartomany: 0.001 - 65.535Q

Tipustol
fugg

P02.08

Aszinkron
motor
sziv argasi
induktivitasa

Ertéktartomany: 0.1 - 6553.5mH

Tipustdl
flgg

P02.09

Aszinkron
motor
koélcsénés
induktivitasa

Ertéktartomany: 0.1 - 6553.5mH

Tipustdl
flgg

P02.10

Aszinkron
motor
Uresjarasi
arama

Ertéktartomany: 0.1 - 6553.5A

Tipustol
flgg

P02.11

AM1 vasmag
magneses
telitettségi

egy Utthatdja

1

Ertéktartomany: 0.0 - 100.0%

80.0%

P02.12

AM1 vasmag
magneses
telitettségi

egy Utthatdja

2

Ertéktartomany: 0.0 - 100.0%

68.0%

P02.13

AM1 vasmag
magneses
telitettségi

egy Utthatoja

3

Ertéktartomany: 0.0 - 100.0%

57.0%

P02.14

AM1 vasmag
magneses
telitettségi

egy Utthatdja

4

Ertéktartomany: 0.0 - 100.0%

40.0%

P02.26

Motor
talterhelés
védelem
kiv alasztasa

0: Nincs v édelem

1: Motor kény szerhiités nélkil (alacsony
sebesség kompenzalassal)

Miv el az altaldnos motorok héleadasa gy engll
alacsony fordulatszamon, ezért a hév édelem
ennek megfelelden lesz beallitva. Az alacsony
sebesség kompenzalas azt jelenti, hogy a
motor tulterhelésv édelmének kiiszobértékét a
frekv enciavalto csokkenti 30Hz alatti futas
esetén, igy védve a motort a tulmelegedéstél.
2: Motor kény szerh(téssel (alacsony

11




Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
sebesség kompenzalas nélkil)
Miv el ezeknek a motoroknak a héleadasa
fliggetlen a forgasi sebességtol, ezért nem
szlikséges modositani a tulterhelésv édelem
értékein alacsony sebességen.
Motor tulterhelési érték M = Iki/(In*K)
In a motor névleges arama, Ikia frekvencia-
v alté kimeneti arama, K a motor tulterhelés-
v édelmi egy Utthato.
Minél nagy obb a K, annal kisebb az M értéke.
Ha M = 116%, a hiba 1 ¢ra elteltév el jelent6dik.
Ha M = 200%, ez az id6tartam 1 perc, ha
. Motor’ pedig M >=400%, a hibajelentés azonnali.
talterhelés- 0
P02.27 v édelmi 100.0% | ©
egy utthato
116% 200%
Ertéktartomany : 20.0% - 120.0%
Motor 1 Korrigalja a motor 1 teljesitmény kijelzését.
teliesitmény | Csak a kijelzett értékre van hatassal, a
P02.28 | yorrekcios | frekvenciavalts mikadését nem befolyasolja. 1.00 ©
egy litthaté | Ertéktartomany: 0.00 - 3.00
P02 Csoport Vektor vezérlés
Sebesség- | A P03.00 - P03.05 paraméterek csak vektor
P03.00 |hurok aranyog Vezérlésimodban érvényesek. A kapcsolasi 20.0 c
erésités 1 | frekvencia alatt (P03.02) a sebesség hurok PI
paraméterei a P03.00 és P03.01. A kapcsolasi
Sebesség- | frekvencia felett a Pl paraméterek a P03.03 és
P03.01 | hurok integral| a P03.04. Pl paraméterek kiny erhet6ek a 0.200s | ©
id6 1 2 paramétercsoport linedris v altozasav al,
lasd alabb:
Alacsony i
. Pl paraméter
P03.02 | kapcsolasi y 5.00Hz | ©
frekvencia P03.00, P03.01
Sebesség- !
P03.03 [hurok arany os 3 P03.03, P03.04 20.0 c
erosités 2 ! | Kimeneti frekvencia
- P03.02 P03.05 "
Sebéssegi Pl szoros kapcsolatban all a rendszer
P03.04 huro.k |"ntegral tehetetlenségév el. A PI megfelel6 bedllitasav al 0:200s | ©
id6 2 Kiilénboz6 terhelésekhez és v ltozd
Magas igény ekhez igazithato.
P03.05 | kapcsolasi | P03.00, P03.03 értéktartomany a: 0 - 200.0 10.00Hz | <
frekvencia | P03-01, P03.04 értéktartomanya: 0.000 -

10.000s

12
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P03.03 értéktartomanya: 0.00Hz - P00.05
P03.05 értéktartomany a: P03.02 - P00.03
P03.06 Seﬁﬁfgfg' Ertéktartomany: 0 - 8 (megfeleltethetd o .
" | kimenet sziirg 0 -2%10ms)
Vektor A csUszas kompenzalasi egy Utthatéval
vezérlés allithaté a v ektor v ezérlés cslszasi
P03.07 | ©SUSZaS | frekyenciaja és igy javithaté a rendszer 100% | o
kompenzalasi sebesség vezérlési pontossaga
egy tthatd 9V pontossaga.
A megfelel§ paraméterbeallitassal a
Vektor L POV . .
vezérlés sebesség készenléti hiba kontrollalhaté.
Po3.08 | csuszas Ertéktartomany : 50 - 200% 100% | o
kompenzalasi| Megjegyzés: P03.07 - motoros Gizemben,
egy Utthato | P03.08 - generatoros lUzemben
Aramhurok | Ezzel a két paraméterrel allithatéak az
P03.09 | aranyos tag| aramhurokhoz tartozo Pl értékek, amik a 1000 c
egy ltthato P| dinamikus sebességreakciora és kozv etlenul a
v ezérlési pontossagra vannak kihatassal.
Aramhurok Altalaban nem szilkséges a moédositasuk!
PO3.10 integralo Csak PG nélkiili vektor vezérlési médban van 1000 o
egy iitthatd | r}atésuk P(P00.00 = 0).
Ertéktartomany: 0 - 65535
Ezzel a paraméterrel allithato be a ny omaték-
vezérlésimadd és a nyomatékérték megadasi
modja.
0: Ny omatékv ezérlés inaktiv
1: Kezel6f eliileti ny omatékmegadas (P03.12)
Ny omaték 2 Analt?g Al1 nyomatfakmegad’as
beallitas 3: Analdg Al2 ny omatékmegadas
PO3.11 modia 4: Analég Al3 ny omatékmegadas 0 ©
! 5: HDI frekvencia impulzus ny omatékmegadas
6: Tobblépcsés ny omatékmegadas
7: MODBUS kommunikacié ny omatékmegadag
8 - 10: Tartalék
Megjegy zés: Beallitasimaéd 2 - 7, 100% meg-
felel a motor névleges aramanak 3x-osaval.
KezeloTelUlet [ ¢ ek tartomany : -300.0% - 300.0% (motor ]
P03.12 [ nyomaték . . 50.0% e
e névleges arama)
bedllitas
Nyomaték | |
P03.13 | referencia | Ertéktartomany: 0.000 - 10.000s 0.100s | <
szrési id6
Nyomaték- | 0: Kezeléfeliileti felsé limit megadas (P03.16
v"ezerle’s | allitja P03.14-et, P03.17 allitja P03.15-6t)
po3.1a | ElOTEfutdsi | 1: Analog Al1 fels limit megadas o o
felsdlimit- | 5. Anaiog AI2 felss limit megadas
freky enca | 3. Analég Al3felsé limit megadas
megadasa . o P .
4: HDI frekvencia impulzus felsd limit megadas
Ny omatek- A A T .
v ezérlés 5: Tobblépcsds felsé limit megadas
hatraf utasi 6: MODBUS kommunikacios felsd limit
PO3.15 | felss limit- | megadas 0 °
frekvencia | 7 - 9: Tartalék
megadasa | Megjegy zés: Beallitasimod 1 -9, 100% meg-
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felel a maximum frekv encianak.
Ny omaték-
vezérlés
eldref utasi
P03.16 | felsd limit- 50.00Hz | ©
frekvencia | Ez a funkcio allitja a maximum frekv enciat
kezel6felileti| nyomatékv ezérlés esetén. A P03.16 allitja a
megadasa | P03.14 értékét, a P03.17 allitjaa P03.15
Nyomaték- | értéket.
v ezérlés Ertéktartomany: 0.00 Hz - P00.03 (maximum
hatrafutasi | kimenetifrekvencia)
P03.17 | felsd limit- 50.00Hz | ©
frekv encia
kezel&f ellleti
megadasa
Motorikus- | Ezzel afunkciéval valaszthaté ki a motorikus-,
nyomaték | és afékezény omaték felsd limitjenek
PO3.18 [ ¢e1s6 limit | beallitasara szolgalé mod. 0 °
beallitasa | 0: Kezel6feluleti felsé ny omatéklimit beallitas
(P03.20 allitja P03.18-at, P03.21 a P03.19-et)
1: Analég Al1 fels6 ny omatéklimit beallitas
2: Analég Al2 felsé ny omatéklimit beallitas
) . 3: Analég Al3 felsé ny omatéklimit beallitas
Fekezo’— 4: HDI frekvencia impulzus felsé nyomaték-
poa.1g | MYOmatek | jimit beallitas 0 o
felsélimit [ 5. MODBUS kommunikacié felsé ny omaték-
beallitasa | |imit peallitas
6 - 8: Tartalék
Megjegy zés: Beallitasimaéd 1 - 8, 100% meg-
felel a motor névleges aramanak 3x-osaval
Kezeldf ellleti
P03.20 ?Zggﬁ:: Ezzel a kétl pgraméterrelﬂadhatq meg afelsé | 180.0% | ©
PR ny omatéklimit kezeldf elliletrdl torténd beallitasi
beallitasa . .
(P03.20 - rpoq eseten.’ ]
. Ertéktartomany: 0.0 - 300.0% (motor név leges
motorikus, J
P03.21 P03.21 - arama felel meg a 100%-nak) 180.0% | ©
fékezo)
Mez6- Ezek a paraméterek a motor mez6gy engitési
po3.22 | gyengitési tartomar?y abar\ erY en’y e:?ulnek. P03.?2 ?s 0.3 o
egy (itthaté P03.23 allan’do teljesitmény m’ellett erveny?s.
A motor a névleges fordulatszam felett kerdl
mez6gy engitési tartomany ba, a gy engitési
Legkisebb | gdérbe mddosithaté a P03.22-vel. Minél
mez6- nagy obb az értéke, annal meredekebb a
PO3.23 | gyengitesi | gorbe. 20% ©
pont P03.22 értéktartomanya: 0.1-2.0
P03.23 értéktartomany a: 10% - 100%
Maximalis | Afrekvenciavalté maximalis kimeneti feszult-
P03.24 | fesziiltség | sége (névl. motor fesziltséghez viszony itott) | 100.0% | @
limit Ertéktartomany : 0.0 - 120.0%
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kell megv alasztani. Nagy obb terhelésnél a
ny omatékigény is nagy obb, azonban a tul

Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
Motor elégerjesztése a frekvenciavalto
Motor inditasakor. Magneses teret hoz létre a
P03.25 | elégerjesztési| motorban, igy javitva a ny omatékértéket az 0.300s | ©
idé inditas soran.
Ertéktartomany : 0.000 - 10.000s
Mez&gy engi-
P03.26 | tés aranyos | Ertéktartomany: 0 - 8000 1200 °©
erésités
Vektor
vezérlés 0: Aktualis érték kijelzése
PO3.27 | sebesség | 1: Beallitott érték (célértek) kijelzése 0 ©
kijelzés
P04 Csoport SVPWM vezérlés
Ezzel a paraméterrel allithaté a motor 1 V/F
gorbéje, hogy megfelelen illeszkedjen az
eltérd terhelési igény ekhez.
0: Egy enes V/F gorbe, allando terhelés
1: Tébb-pontos V/F goérbe
2: Alacsony nyomaték V/F gorbe (1.3-ad rend)
3: Alacsony ny omaték V/F gorbe (1.7-ed rend)
4: Alacsony nyomaték V/F gorbe (2.0-ad rend)
A 2 -4 gorbék alkalmazasa v entillator vagy
sziv atty U esetén jav asolt. A terhelés karakte-
risztikanak megfeleléen igazithaté a gorbe.
5: Egy edi V/F gorbe (V/F elszeparalas), ebben
) a modban a V elkilonithet6 az f-tél, azf érték
poa.go | V/F 90rbe | igazithats a P00.06-ban megadott frekvencia 0o @
beallitas | csatornan keresztil, illetve a V érték igazithato
a P04.27-es feszlltség jelszint csatornan
keresztil, igy modositva a gorbe
karakterisztikajat.
Megjegy zés: Az alabbi képen Vb a motor
név leges fesziiltsége, fb a névleges
frekvencigja.
Kimeneti feszlltség
V=== d
Loy 27133 endd VI e
{7 ~— 2.0-ad rend V/IF gorbe
77-/Négyzetes H .
:K\mene_}l frekvencia
fy ¥
P04.01 Nyc?’m’ét,ek— Az alacsony frekvencias ny omaték karakterisg .0 ¢
erdsités tika kompenzalasara hasznalhaté a ny omaték
erésités, aminov eli a kimeneti fesziiltséget.
100% megfelel a max. kimeneti feszlltségnek
Nyomaték- | (vp).
erbsités P04.02 hatarozza meg azt a frekvenciat, ahol
P04.02 lezarasi a ny omatéker8sités befejezédik. 100% az fo- [ 20.0% | ©
frekvencia | veljelslt névieges motor frekvenciat jelenti. A
érték ny omatéker@sitést a terhelésnek megfeleléen
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nagy ny omatékerésités nagy aramfelvétet
okoz a motorban, ezaltal melegedést, ami
rontja a hatékony sagot.
Ha P04.01 értéke 0.0%, akkor automatikus
ny omatékerésités médban van azinverter.
A lezarasi frekv encia értékén tul nem érv ényes
a nyomatékerdsités.
Kimeneti feszlltség
b T
varﬁgim§ 3 | Kimeneti frekvencia
fozaaa T
P04.01 értéktartomany a: 0.0% (automatikus)
0.1% - 10.0%
P04.02 értéktartomanya: 0.0% - 50.0%
VIF
P04.03 frekvencia Kimeneti feszlltség 0.00Hz ©
pont 1 100% Vb ——
PO4.04 V/F fesziltséd v3 0.0% .
: pont 1 vz :
VIF 3
P04.05 frekv encia VI|---- ! Kimenei frekvencia 0.00Hz o
pont 2 o
VIE feszisa P04.00=1 esetén beallithatd a V/F gorbe a
P04.06 pont 2 7| P04.03 - P04.08 paraméterek segitségével. 0.0% c
VIE A g’('ir’be't a motor terheléséhez igazitvakell
P04.07 | frekvencia beallitani. 0.00Hz | ©
: Megjegy zés: V1<V2<V3, f1<f2<f3. Atulmagay
pont 3 fesziltségérték alacsony frekvencian a motor
melegedését, leégését okozhatja, illetve a
frekv enciavalté talaram hibav al v al6 kiallast.
P04.03 értéktartomany a: 0.00Hz - P04.05
P04.08 VIF feszliltséd P04.04, P04.06, },304.08 énéktartoményg: 0.0% o
pont 3 0.0% - 110.0% (név leges motor feszliltség)
P04.05 értéktartomany a: P04.03 - P04.07
P04.07 értéktartomany a: P04.07 - P02.02
(névleges motor frekv encia)
Ezzel a funkciov al kompenzalhato a terhelés
kov etkeztében fellépé motor fordulatszamv al-
tozas SVPWM v ezérlés kdzben, igy javitvaa
motor merev ségén. A motor névleges cslszas
frekv enciajahozigazitv a, azalabbi képlet
P04.09 VIF cst]sza'_s segitségév el allithato be: 100.0% | ©
) kompenzacié| Af=fb-n*p/60, ’

ahol fb a motor név leges frekvencidja (P02.02),|
n a névleges motor fordulatszam (P02.03), p
amotor polusparok szama. 100% megfelel a
névleges csuszasifrekv encianak Af.
Ertéktartomany: 0.0 - 200.0%
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fgassé?]gés Veiktor vezér[és médban‘ biz’on)i 0s f_rekv encian
P04.10 rezgéskontroll elolfor’dulr’\at all,ramfluktua’mo, kulonosen' nagy 10 ©
faktor teljesitmény . motoroknal. A motor futasa
Magas ekkor instabilla v alhat és talaram is felléphet.
frekvencias | Eza jelenség kikiszobolhetd az alabbi
Po4.11 rezgéskontrol| paraméterek megfeleld beallitasaval. 10 “
faktor P04.10 értéktartomanya: 0 - 100
Rezgés- P04.11 értéktartomanya: 0 - 100
Po412 |  Kkontroll | PO4.12 értéktartomanya: 0.00Hz-P00.03(a | 3000 f
Kkészoberték | maximalis frekvencia) Hz
Energia- 0: Nincs ha_sznélatbaq ) ) ]
. h 1: Automatikus energiatakarékos tizemmaod
P04.26 | takarékos . . . . . 0 ©
. . A motor kKis terhelése esetén a kimeneti
tizemmaéd fesziltség automatikus csdkkentése.
Kimeneti fesziltség csatorna kiv alasztasa a
V/F gorbe bedllitasahoz.
0: Kezeldf ellleti fesziltség beallitas, kimeneti
feszlltség bedllitdsa a P04.28 paraméterrel
1: Al1 fesziltség beallitas
Feszilltség 2: AI2 feszt}ltse:g be%ll[te’is
T 3: AlI3 fesziiltség beallitas
P04.27 | bedllitasi | . 5 fosziiitseg beallitas 0 °
csatorna | 5. ryphlepcsés fesziltség beallitas
6: PID fesziltség beallitas
7: MODBUS kommunikacios fesz. bedllitas
8 - 10: Tartalék
Megjegy zés: 100% megfelel a motor név leges
feszlltségének.
.. .. .| Ha afesziltség beallitasicsatorna a
Kezeldfelileti) .\ o oistelilet”, ez az érték a digitalis
P04.28 | fesziiltség | oot feszilltség beallitasi értéke. 100.0% | ©
beallitas | ¢ extartomany : 0.0% - 100.0%
Fesziltség | A feszliltség novekedésiidd az az idétartam,
P04.29 | ndvekedési | amigaz inverter a minimum kimeneti feszlilt- 5.0s c
idé ségrél a maximum kimeneti fesziltségre felfut |
. A feszilltség csokkenési id6 az az idétartam,
Fesziiltseg | 5mig az inverter a maximum kimeneti feszilt-
P04.30 csok-k?neﬂ ségrél a minimum kimeneti fesziltségre lefut. 5.0s ©
id6 Ertéktartomany: 0.0 - 3600.0s
Maximum [ Kimeneti fesziltség felsé/alsé limit beallitasa.
P04.31 kimeneti P04.31 értéktartomany a: P04.32 - 100.0% 100.0% | ©
fesziiltség | (névleges motor fesziiltség)
P04.32 értéktartomanya: 0.0% - P04.31
(névleges motor fesziiltség)
Minimum
P04.32 | kimeneti \ 11=P04.29 0.0% @
fesziiltség {2=P04.30
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
Az inverter kimeneti feszlltségének beallitasa
SVPWM maédban, mezégy engitési tartomany-
ban. Allandé ny omaték médban nem aktiv .
Mezb- Kimeneti fészul!ség
P04.33 | gyengitesi e 100 | ©
egy utthato |
e 3 i
// } : KlmevLan frekvencia
3 of;
Ertéktartomany: 1.00 - 1.30
P05 Csoport Sorkapocs bemenetek
0: HDI nagy sebességul impulzus bemenet
P05.00 H?I';l’ae;‘;fge‘ (1sd P05.49 - P05.54) o |eo
1: HDI digitalis bemenet
Siterminal | 0: Nem aktiv
P05.01| funkcio | 1:Eldre futas 1 @
v alaszté 2: Hatra futas
3: 3 vezetékes vezérlés (SIn)
S2terminal | 4. Eigre kuszas (alacsony sebességi futés) i
P05.02 [ funkcio 5: Hatra kuszas (alacsony sebességii futas) 4 @
valaszté | 6: Szabad kifutasu megallas
S3terminal | 7: Hibatorlés
P05.03 funkcid 8: Milkodés sziineteltetés 7 [®)]
valasztd 9: Kiils6 hiba bemenet
—! 10: Beallitott frekv encia nov elés (fel)
S4terml|r1al 11: Beallitott frekvencia cskkentés (le) )
P05.04 | funkcid 12: Bedllitott frekv encia modositas torlése 0 @
valasztd | 43: vaitas A és B csatornas vezérlés kozott
S5terminal | 14: Valtas kombinalt csatornas vezérlés és A
P05.05 funkcio csatornas v ezérlés kozott 0 @
v alaszté 15: Véltas kombinalt csatornas vezérlés és B
—— csatornas v ezérlés kozott
S6 term]pal 16: Tobbf okozatu sebesség terminal 1
P05.06 funkcio - . X . 0 @
valaszé 17: T?bbfokozatLlj sebesse’g term!ne’zl 2
18: Tobbf okozatu sebesség terminal 3
S7 terminal | 19: Tébbfokozatl sebesség terminal 4
P05.07 funkcio 20: Tobbfokozatu sebesség sziinet 0 @
valasztod 21: Gyorsulas/lassulas (ACC/DEC) id6 1
Satamina | 22 Sy lassuds (ACCI0EC) o2 .
P05.08 funkcio : . - 3 0 s}
v alaszté 24: Egy szen'J P’LC Sfunetelte’tes
25: PID v ezérlés sziineteltetés
26: Ingadozd frekv encia sziineteltetés
(megallas az aktualis frekv encian)
27: Ingadoz6 frekvencia reset
HDI terminal| (visszatérés a kézépfrekv enciara)
P05.09 funkcio 28: Szamlalo reset 0 @
valasztod

29: Ny omatékv ezérlés letiltas
30: Gy orsulas/lassulas letiltas
31: Szamlalo triggerelés

32: Tartalék
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Funkcid
kod

Név

Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

33: Beallitott frekvencia médositas ideiglenes
torlése

34: DC fék

35: Tartalék

36: Vezérlés v altas kezeldf eluletre
37: Vezérlés véltas sorkapocsra

38: Vezérlés v altas kommunikaciéra
39: Elégerjesztési parancs

40: Energiaf ogy asztas nullazasa

41: Energiaf ogy asztas fenntartasa
42 - 60: Tartalék

61: PID polusv altas

62: Tartalék

63: Tartalék

P05.10

Bemeneti

Ezzel a paraméterrel allithaté a bemeneti

terminalok polaritdsa. Amennyiben a bit értéke
0, ahozzatartoz6 bemenet anéd. Amenny iben
a bit értéke 1, a hozzatartozd6 bemenet katéd.

terminalok
polaritas

BIT8 BIT7 BIT6 BITS BIT4

valasztasa

HDI S8 S7 Sé S5

BIT3 BIT2 BIT1 BITO

S4 S3 S2 $1

Ertéktartomany: 0x000 - Ox1FF

0x000

P05.11

Digitalis
bemenet
sz{rési
id6é

Az S1-S4 és HDI terminal mintav ételezési ide-
jének bedllitasa. Erds interferencia esetén az

értéket nov elv e elkeriilhetd a hibas miikddés.
Ertéktartomany: 0.000 - 1.000s

0.010s

P05.12

Virtualis
terminal
beallitas

Ertéktartomany 0x000 - Ox1FF
(0: letiltva, 1: engedély ezve)
BITO: S1 virtualis terminal
BIT1: S2 virtualis terminal
BIT2: S3 virtualis terminal
BIT3: S4 virtualis terminal
BIT4: S5 virtualis terminal
BIT5: S6 virtualis terminal
BIT6: S7 virtualis terminal
BIT7: S8 virtualis terminal
BIT8: HDI virtualis terminal

0x000

P05.13

2/3 v ezetékes|
v ezérlési
mod
kiv alasztasa

Sorkapocs vezérlés modjanak kiv alasztasa.
0: 2 vezetékes vezérlés; azirany és azenge-
dély ezés egy jellel torténik. Széleskorien
hasznalt, aforgas irany at az elére/hatra futas
parancs kiadasa hatarozza meg.

Futasi
| Fwp FWDREV parancs

(el6re) K| K | Megalas

— REV Elére
K2 |hatra) PR tuas
« | BE Hatra

CoM futas
BE | BE Tartas
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Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

1: 2 vezetékes vezérlés 2.;az engedély ezés az
elére irany jelére torténik. Az iranyt a hatra
futas jele hatarozza meg.

Futési
FWD [FWD|REV parancs
(elére) Kl Kl | Megallas
REV BE | ki T‘L‘:':S
(hatra)
Kl | BE | Megallas
CoMm
Hatra
BE1BE ] fuass

2: 3 vezetékes vezérlés; az engedély ezés a
Sin jelre torténik, a futasi parancsot az elére
futas jel adja, az irdny t pedig a hatra futas jele
hatarozza meg. Sin alaphely zetben zart.

FWD (elére)
Sin

REV (hatra)

COM

Avezérlés az alabbi tablazat szerint torténik:

Sin REV El6z6 | Aktudlis
irany irany
BE | Ki_ BEL_D0° Hatra
Hatra Elére
Hatra El6re
BE |BE= Ki—ge Hatra
BE — BE . P
Lassulas megallasig
Kl Kl

3: 3vezetékes vezérlés 2.; azengedély ezés a
Sin jelre torténik, az irdny t az elére és hatra
futas jelek felfutd éle hatarozza meg. Az

Sin alaphely zetben zart, a Sinjel levalasztasa
megadllitja a frekv enciav altot.

SB1
—{FWD (elére)

Sin

£ogREV (hatra)

com

Sin REV FWD Irany
BE Elére

BE KI— BE KI Hatra
BE BE Kl  BE Elf)re
Kl Hatra
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése gy?" Mo'd
kéd érték |osit
Kl — Lassulas
BE megallasig
Megjegy zés: 2 vezetékes futasi modnal ha a
FWD/REV jel aktiv, de a frekvenciavalté mas
forrasbdl megallasi parancsot kap, viszont a
FWD/REV jel aktiv marad, attél még a stop
parancs megsziintetésév el nem indul Ujra.
Csak a FWD/REV jel ki-, és visszakapcsolasa
inditja el Gjra. Példaul: PLC egy ciklus futas
stop, véges hosszusag stop, érvényes STOP/
RST sorkapocs v ezérlés esetén. (Isd. P07.04)
S1 terminal
P05.14 | bekapcsolas 0.000s | ©
késleltetés
S1 terminal
P05.15 | kikapcsolas 0.000s o
késleltetés
S2 terminal
P05.16 | bekapcsolas 0.000s | ©
késleltetés
S2 terminal
P05.17 | kikapcsolas 0.000s | <
késleltetés ” . "
Ez a funkci6 definialja a kapcsolédd
S3 terminal| késleltetésiértékeket az egy es terminalok be-,
P05.18 | bekapcsolas | és kikapcsolasa eseténa valos és az 0.000s | ©
késleltetés elektronikai feszlltségszint k6zott.
Ertéktartomany : 0.000 - 50.000s
S3 terminal
P05.19 | kikapcsolas 0.000s ]
késleltetés S ele@n
S4 terminal| S aktiy :Inaktiv _ — Inaktiv
I<-Bekapcsdas®l ¢Kikapcsola®
P05.20 | bekapcsolas Késleltelss Kesleltels 0.000s | ©
késleltetés
S4 terminal
P05.21 | kikapcsolas 0.000s [
késleltetés
HDI terminal
P05.30 | bekapcsolas 0.000s | ©
késleltetés
HDI terminal
P05.31| kikapcsolas 0.000s o
késleltetés
All alsé Al1 allithaté az analég potméterrel, Al2 a
POS.3Z|  imitertek | vezérls terminal Al2 bemenatén allithate, A3 | 200V | ©
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Fun'kclo Név Paraméter részletes ismertetése (’;ya'rl Mo'cl
kod érték |osit.
All alsé avezérlé terminal AI3 bemenetén allithaté. Ez
P05.33 I|m|tertek,hez a fur]km? hétarozza [neg az’ arjalf)g b"erPe.netl 0.0% o
tartozd feszliltség és a hozzatartozo érték kozotti
bedllitds [ ssszefliggést. Ha az analog bemeneti érték
Allfelsé a bedllitott min. értéknél kisebb, akkor a min.
P05.34 limitérték értékkel ,ha pedig a max. értéknél nagy obb, 10.00v | <
Allfelsd akkor a max. értékkel szamol az inverter.
limitértékhez | Amennyiben az analég bemenet aramérték,
POS.35 | tart0zo a 0 - 20mA megfeleltethetd a 0 - 10V-nak. 100.0% | <
beallitas Eltéré alkalmazasok esetén a 100.0%-hoz
tartozo névleges érték kilonbdzhet.
Po5.36 | AlL bemenet 36i6 néha Slitasrol 0.100s | o
... | lllusztridcio néhany beallitasrol:
szlrési id6
P05.37 Iﬁ_‘r']iztzr'fgk w0 0.00v | o
Al2 alsé
limitértékhez Al
P05.38 tartozo AV 9 o 0.0% o
beallitas av 20ma
pos.3g | Al2felso fioon 10.00v | o
limitérték
Al2felsé
limitértékhez e .
P05.40 tartozd Bemenet szlrési id6: az analég bemenet 100.0% | ©
s érzékeny ségének allitasara szolgal. Az érték
bedllitas L - X . -
ndv elésév el azinterf erencia mértéke csokken,
pos.41 | Al2bemenet [ de a reakcio gy orsasaga is gy engiil. 0.100s | o
szlirési id6 | Megjegy zés: Al1 tamogatjaa 0 - 10V-ot, Al2
PO5.42 AI§ ?Is’é tamogatjaa 0- 10V és a 0 - 20mA bemenetet, ~10.00v | ©
limitérték | ha Al2 kivalasztasa 0 - 20mA, a 20mA-hez
Al3 alsé tartozik a 10V fesziltségérték, Al3 tdmogatja
limitértékhez | a -10V - +10V-ot. o
POS431 " tartozo | P05.32 értéktartomanya: 0.00V - POS.34 -100.0% | <
beallitas P05.33 értéktartomany a: -100.0% - 100.0%
Al3 P05.34 értéktartomany a: P05.32 - 10.00V
P0544 1y szépeértek | PO5.35 értektartomany a: -100.0% - 100.0% 0.00v <
AI3 kozepér- | P05.36 értéktartomany a: 0.000s - 10.000s
p05.45 |tékhez tartozs| P05.37 értéktartomany a: 0.00V - P05.39 00% | o
beallitas | P05.38 értéktartomany a: -100.0% - 100.0%
Al3felsé P05.39 értéktartomany a: P05.37 - 10.00V
P05.46 limitértek P05.40 értéktartomany a: -100.0% - 100.0% 10.00V ©
A3 TolsE P05.41 értéktartomany a: 0.000s - 10.000s
limitértékhez P05.42 értéktartomany a: -10.00V - P05.44
P05.47 tartozo P05.43 értéktartomany a: -100.0% - 100.0% 100.0% | ©
beallitas P05.44 értéktartomany a: P05.42 - P05.46
P05.45 értéktartomany a: -100.0% - 100.0%
P05.48 | Al3bemenet| pos 46 értektartomany a: P05.44 - 10.00V 0100s | <
szlirési idd | pos 48 értektartomany a: 0.000s - 10.000s
HDI als6
P05.50 | frekvenca | Ertéktartomany: 0.000kHz - P05.52 °|;?ﬁ° o
limitérték
Pos.51| HDIaISS | payiatomany: -100.0% - 100.0% 00% | o
frekv encidhoz
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
tartozd
beallitas
HDI fels6
P05.52 | frekvenca | Ertéktartomany: P05.50 - 50.000kHz 50.000 |
limitertek kHz
HDI felsé
frekv encia
PU5.53 | limiértékhez | Ertéktartomany : -100.0% - 100.0% 100.0% | ©
tartozé
beallitas
P0s.54 | HD! DEMENEY ¢ gy tartomany : 0.000s - 10.000s 0.100s | o
szlrési id6
P06 Csoport Sorkapocs kimenetek
Y1 kimenet | O: Inaktiv
P03.01 valasztas | 1: Futésban 27
- 2: Elére futds modban
R R_Ol relé 3: Hatra futas médban
P06.03 | kimenet 4: Lassu futas (jog) modban ! °
valasztas ) )
5: Inverter hiba
6: Frekvencia szint érzékelés FDT1
7: Frekvencia szint érzékelés FDT2
8: Frekvenciaelérve
9: Futas O frekvencian
10: Fels6 frekv encialimit elérve
11: Alsé frekv encialimit elérve
12: Készenlétben
13: El6 magnesezés modban
14: Tulterhelés el6-figy elmeztetés
15: Alulterhelés el6-figy elmeztetés
RO2 relé | 16: Egyszerii PLC szint kész
P05.04 [ kimenet 17: Egy szerii PLC ciklus kész 5 c
vélasztas | 18: Beallitott szamolasi érték elérve
19: Kitliz6tt szamolasi érték elérve
20: Kilsé hiba aktiv
21: Tartalék
22: Futasiidé elérve
23: MODBUS kommunikacio virtualis kimeneti
terminal
24 - 25: Tartalék
26: DC buszfesziltség létrejott
27: STO beav atkozas
28 - 30: Tartalék
Ezzel a paraméterrel allithato a kimeneti
terminalok polaritasa.
Kimeneti Amenqy iben a k.apcsolédlé bit értéke 0, akkor
terminalok | @ terminal polaritasa pozitiv.
P03.05 e Amenny iben a kapcsolédo bit értéke 1, akkor 0 °
polaritadsanak . s .
Kivalasztasa | @ terminal polaritasa negativ.
BIT3 BIT2 BIT1 BITO
RO2 RO1 Tartalék Y1

23




kimeneti érték

Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
Ertéktartomany : 0x0 - OxF
P05.06 | Y Lbekapcs.| gneyiartomany: 0.000 - 50.000s 0.000s | ©
késleltetés
P06.07 | YLkikapes. | gneyiartomany: 0.000 - 50.000s 0.000s | ©
késleltetés
. RO1 bekapcs| Ez a funkcié definialja a kapcsolédo
P08.10 kés|e|tet’2és késleltetési értékeket a programozhaté 0.000s f ©
7 terminal bekapcsolas, kikapcsolasara
P06.11 R&igﬁ:ﬁgj vonatkozoéan. 0.000s |
P05.A2 RO2 bekapcs, 0.000s | o
késleltetés —L o Ii
RO elektropikai szint
pos.1 | RO2 Kikapes.| £O MMW 0.000s | ©
késleltetés késleltets késleltets
Ertéktartomany : 0.000 - 50.000s
N AO1 kimenet| O: Futasifrekvencia
P06.14 valasztas | 1: Beallitott frekvencia 0 ©
2: Rampa frekv encia jelszint
3: Futasi fordulatszam
4: Kimeneti aram (az inv erter névleges
aramanak 2x-eséhez viszony itva)
5: Kimeneti aram (a motor névleges aramanak
2x-eséhez viszony itva)
6: Kimeneti fesziltség
7: Kimeneti teljesitmény
8: Beallitott ny omatékeérték
9: Kimeneti ny omaték
PO6.15 AO2 kimenet| 10: Analc::g All bemenet (?rte:k 0 o
) valasztas | 11: Analég Al2 bemenet érték
12: Analég Al3 bemenet érték
13: Nagy sebességii impulzus HDI bemenet
érték
14: MODBUS kommunikaci6 beallitott érték 1
15: MODBUS kommunikacio bedllitott érték 2
16 - 21: Tartalék
22: Ny omatékaram (a motor névleges
aramanak 3x-osahoz viszony itva)
23: Rampa frekv encia jelszint (el6jeles)
24 - 30: Tartalék
P05.17 AO1 kimenet E.Z a funlfci() dgfiniéljge’z klatp(:?olllatot az analdg 0.0% R
) alsé limit kimenet és a kimeneti érték kdzott. Ha a )
Alsé limithez Kimeneti érték tullépi a beallitott minimum v agy|
P06.18 |tartozo AO1| mMaximum értéket, abban az esetben az érték | o0.00v | ¢
Kimeneti értek| @ beallitott limitérték lesz.
. Ha a kimeneti érték aram, akkor ImA
P03.19 Afo(ellslzr:ni:let megf eleltethetd 0.5V-nak. 100.0% | ©
Eltér6 alkalmazasok esetén a 100%-hoz
Fels6 limitheZ tartozo névleges érték kilonbdzhet.
P06.20 [tartozd AOJ 10.00V | ©
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kiv ételével

4: A kezel6felileti funkcié paraméterek
letoltése a helyi cimekre (frekv enciavaltéra),
csak a motor paraméterek (P02, P12 csoport)
Megjegy zés: A bedllitott miv elet elv égzése
utan a paraméter visszaallitodik O értékre.

Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
pos.21 | AOL kimenet AG} 10V (20mA) 0.000s | o
szlirési id6
A AO2 also o
P08.22 limitertak 0.0% o
20 | T
P08.23 | " iartozo P06.17 értéktartomany a: -100.0% - P06.19 0.00v | o
bedllitds [ P06.18 értéktartomanya: 0.00V - 10.00V
o AO2 fels6 | P06.19 értéktartomany a: P06.17 - 100.0% o
Po6.24 limitérték | P06.20 értéktartomanya: 0.00V - 10.00V 100.0% | ©
AO2 fels6 | P06.21 értéktartomanya: 0.000s - 10.000s
P03.25 "m{taer't‘fgzkéhez P06.22 értéktartomany a: -100.0% - P06.24 1000V | <
beallitas P06.23 értéktartomanya: 0.00V - 10.00V
- P06.24 értéktartomany a: P06.22 - 100.0%
pos 25 | AO2 Kimenet| pog. 25 grtektartomany a: 0.00V - 10.00V 0.000s | <
szlirési id6 | P06.26 értéktartomany a: 0.000s - 10.000s
P07 Csoport Kezelofelilet (HMI)
Ertéktartomany: 0 - 65535
A jelszév édelem aktiv lesz, amennyiben a
bedllitott érték nem egy ezik meg 00000-v al.
00000: Torli az elézé jelszét, a jelszov édelem
funkcié inaktiv.
Ha aktiv ajelszév édelem és a felhasznalo
tévesen adja meg a jelszot, akkor a mendel-
érés és a paraméterallitds nem elérhetd.
Felhasznaldi Csak hrer ese'n megac}ot?je]szcj)v al érhet§ e] a
P07.00 jelszo paraméterek allitasa és értékeik megtekintése. 0 [
Mindig jegy ezze meg a megadott jelszot!
Ajelszév édelem 1 perccel a paraméterallitas
utan valik aktivva, akijelz6 "0.0.0.0.0"-t jelez
ki a[PRGTESC] gomb megny omasa esetén.
Tov abblépéshez a jelszd hely es megadasa
szlikséges.
Megjegy zés: Az alapértékre visszaallitas
torli a jelszot. Korlltekintéen haszndlja a
funkciot!
0: Inaktiv
1: Ahelyi (frekvenciavaltéban Iév 6) funkcié
paraméterek feltdltése a kezeldf eliletre
2: A kezel6fellleti funkcio paraméterek
letdltése a helyi cimekre (frekvenciavaltéra),
beleértv e a motor paramétereket
3: A kezel6fellleti funkcié paraméterek
Paraméter | letoltése ahelyicimekre (frekvenciavaltora), a .
P07.01 masolas motor paraméterek (P02, P12 csoport) 0 @
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A masolas nem érinti a P29-es csoportot.

P07.02

Gomb
funkcié
valasztas

Ertéktartomany: 0x00 - 0x27

Egy es hely iérték:[QUTCKTIOY gomb funkcid
0: Nincs funkcié

1: Lassu futas (jog)

2: Valtas monitorozasi paraméterek kozott
(shift balra gomb)

3: Valtas el6re/hatraf utas irany kozott

4: Fellle frekv enciabeallitas térlése

5: Szabad kif utas megallas

6: Valtas kezel6fellleti, sorkapocs terminal és
kommunikacios v ezérlés kozott

7: Gy ors Uzembe hely ezési mod

(nem alapértelmetett paraméterek alapjan)
Tizes helyiérték:

0: Gombok nincsenek zarolva

1: Osszes gomb zarolasa

2: Csak a|[PRG/ESC| gomb zarolasa

P07.03

QUICK/JOG
futasi
parancs
forrasanak
valtasi
sorrendje

Csak P07.02=6,esetén érvényes.A futasi pa-
rancs forrasanak v altasi sorrendjét médositja.
0: Kezeléfelllet — sorkapocs terminal —
kommunikacios v ezérlés

1: Kezel6f elllet — sorkapocs termindl v ezérlés
2: Kezeléfelllet — kommunikacio v ezérlés

3: Sorkapocs terminal — kommunikacio

v ezérlés

0x01

P07.04

megallas
funkcié

AISTOP/RST gomb érv ény ességének
bedllitasa az egy es v ezérlési modokban.

0: Csak kezeléf eliileti v ezérlés modban aktiv
1:Kezel&fellleti és sorkapocs terminal
vezérlési modban aktiv

2: Kezeldf ellleti és kommunikaciés médban
is aktiv

3: Minden v ezérlési médban aktiv

P07.05

Futasi méd
megjelenitett
paraméterek

1

Ertéktartomany : 0x0000 - OXFFFF
BITO: futasifrekvencia (Hzbe)

BIT1: bedllitott frekv encia (Hz villog)
BIT2: busz fesziltség (Hz be)

BIT3: kimeneti fesziltség (V be)

BIT4: kimeneti aram (A be)

BITS: futasifordulatszam (rpb be)
BIT6: kimeneti teliesitmény (% be)
BIT7: kimeneti ny omaték (% be)

BIT8: PID jelszint (% villog)

BIT9: PID visszacsatolasi érték (% be)
BIT10: bemeneti terminal allapotok
BIT11: kimeneti termindl allapotok
BIT12: beallitott ny omaték (% be)
BIT13: impulzus szamlal6 érték
BIT14: tartalék

BIT 15: PLC és atébbfokozatu sebesség
aktualis szintje

Ox03FF
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Ertéktartomany : 0x0000 - OXFFFF
BITO: analég Al1 érték (V be)
BIT1: analég Al2 érték (V be)
BIT2: analég Al3 érték (V be)
Futasi mod S:lﬁ nagtyS(ta!l)lttesshéglgF] impylzT?kH(E)/l fbre)kvencia
. . : motor tulterhelés szazalék (% be
P07.06 rpn;gjnilgg::: BIT5: frekv enciavalto talterhelés szazalék 0x0000
2 (% be)
BIT6: rampa frekv encia megadott érték
(Hz be)
BIT7: linearis sebesség
BIT8: AC bemend ara (A be)
BIT9 - 15: tartalék
Ertéktartomany : 0x0000 - OXFFFF
BITO: bedllitott frekv encia (Hz be, frekvencia
lassan villog)
BIT1: busz fesziltség (V be)
BIT2: bemeneti terminal allapotok
BIT3: kimeneti terminal allapotok
BIT4: PID referencia (% villog)
Stop méd 2:1(53 PID vists.zka.csl,atplié(soi/értik (°)/o villog)
; . : nyomaték jelszint (% villog
Pa7.07 L";gﬁ'gg:sr BIT7: analog Al érték (V be) OX00FF | ©
BIT8: analog Al2 érték (V be)
BIT9: analdg Al3 érték (V be)
BIT10: nagy sebességii impulzus HDI
frekv encia
BIT11: PLC és atobbfokozatu sebesség
aktudlis szintje
BIT12: impulzus szamlalok
BIT13 - BIT15: tartalék
Frekvenca | ¢ i extartomany: 0.01-10.00
Po7-08 kuet'lze5| . | Kijelzett frekv chia = futasi frekvencia* Po7.0d %° °
egy Utthatd
Fordulatszam|[ Ertéktartomany: 0.1-999.9 %
P07.09 kijelzési Mechanikai fordulatszam = 120*kijelzett 100.0% | <
egy Utthatod | futasifrekvencia*P07.09/motor pélusok szama
Linearis L .
sebesség E_nelftfanomany :’O.l - 999.9% )
P07.10 Kijelzési Linearis sebesség = Mechanikus fordulatszam| 1.0% ©
egy utthato *P07.10
Egy enirany itd
P07.11| hidmodul | Ertéktartomany: -20.0-120.0°C .
hémérséklete
Atalakito
P07.12 modul Ertéktartomany: -20.0 - 120.0°C .
hémérséklete
Po7.13 | SZOTVEr | ereitartomany: 1.00 - 655.35 .
verzio
P07.14 | Uzemoéra | Ertéktartomany: 0 - 65535h .
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Tel'elsit,rtneiny Az inverter altal felv ett teljesitmény kijelzése.
elvétel : AN _
P07.15 magas bit Az inverter felv ett teljesitmény e = .
helyiérték P07.15*1000+P07.16
Tellesitmeny | P07.15 értéktartomanya: 0 - 65535kWh
\ felvétel *1000
PO7.18 | ajacsony bit ( ) - , *
helyiertek P07.16 értéktartomanya: 0.0 - 999.9kWh
P07.17 Tartalék Tartalék .
Névleges | Inverternévleges teljesitménye. .
PO7.18 | teliesitmény | Ertéktartomany: 0.4 - 3000.0kW
PO7.19 Névleges [ Inverter névleges fesziltsége. .
: feszlltség | Ertéktartomany: 50 - 1200V
PO7.20 Né'v leges :Enr\t, 9rter nev!eggs fesziltsége. .
aram éktartomany: 0.1 - 6000.0A
Poz21| GV | Ertektartomany: 0x0000 - OXFFFF .
vonalkéd 1
Gy ari -, S
PQ07.22 ., Ertéktartomany : 0x0000 - OXFFFF °
vonalkéd 2
P07.23 Gyari Ertéktartomany : 0x0000 - OxFFFF .
vonalkéd 3
Poz.2a| VAN | Eraktartomany : 0x0000 - OXFFFF .
vonalkéd 4
Poz.2s | VA | Eraktartomany: 0x0000 - OXFFFF .
vonalkéd 5
Po72s| VAN | Ertektartomany: 0x0000 - OXFFFF .
vonalkéd 6
0: Nincs hiba
1: OUt1 (IGBT U féazis hiba)
2: OUt2 (IGBT V fazis hiba)
3: OUt3 (IGBT W féazis hiba)
4: OC1 (tularam gy orsitasnal)
5: OC2 (tuldaram lassitasnal)
6: OC3 (tularam allandé sebességnél)
7: OV1 (tulfesziltség gy orsitasnal)
8: OV2 (tulfesziltség lassitasnal)
9: OV3 (tulfesziiltség allandé sebességnél)
10: UV (DC busz alacsony fesziltség)
Aktualis 11: OL1 (motor tulterhelés)
P07.27 hiba 12: OL2 (inv erter tulterhelés) .
tipusa 13: SPI (bemeneti fazisvesztés)

14: SPO (kimeneti fazisv esztés)
15: OH1 (egy enirany ité hid modul
tdlmelegedés)

16: OH2 (atalakité modul tulmelegedés)
17: EF (klls6 hiba)

18: CE (485 kommunikaciés hiba)
19: ItE (Aram detektalas hiba)

20: tE (Motor autohangolas hiba)
21: EEP (EEPROM mv eleti hiba)
22: PIDE (PID valaszoffline hiba)
23: bCE (f ékezbegy ség hiba)
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24: END (futasi idé letelt)
25: OL3 (elektromos tulterhelés)
26: PCE (kijelz6 kommunikacios hiba)
27: UPE (paraméter feltoltés hiba)
28: DNE (paraméter letdltés hiba)
29: tartalék
El6z6 hiba | 30: tartalék
P07.28 tipusa 31: tartalék ¢
32: ETH1 (f6ldelési révidzar hiba 1)
33: ETH2 (foldelési révidzar hiba 2)
34: dEu (sebesség eltérés hiba)
35: STo (hibas beallitas)
36: LL (alacsony terhelés hiba)
37: STO (safe torque of f funkcié megallas)
E1625 38: STL1 (csatorna 1 rendellenesség)
626 2
P07.29 hiba tipusa 39: STL2 (csatorna 2 rendellene‘sség) .
E1626 3 40: STL3 (csgtorna H1és H2 szimultan
P07.30 | piba tipusa rendellenes§eg) o .
— 41: CrCE (biztonsagi kod FLASH CRC
P07.31 .EIOZO 4 ellenérzés hiba) -
: hiba tipusa
El6z6 5
P07.32 hiba tipusa ¢
P07 33 | Futasi frekv encia az aktualis hibanal 000Hz | o
P07 34 [ Rampa frekv encia jelszint az aktualis hibanal 0 00Hz
P07 35 | Kimeneti feszilltség az aktualis hibanal ov | |
P07 36 | Kimeneti aram az aktudlis hibanal 00A
P07 37 | Busz fesziltség az aktualis hibanal oov | |
P07 38 | Maximalis hémérséklet az aktualis hibanal 00°C
P07 39 | Bemeneti termindlok allapota az aktualis hibanal 0 .
P07 40 | Kimeneti terminalok allapota az aktuélis hibanal 0 -
P07 41 | Frekvencia jelszint az eléz6 hibanal 000Hz | o
P07 42 [ Rampa frekv encia jelszint az el6z6 hibanal 000Hz |
P07 43 | Kimeneti feszliltség az el6z6 hibanal ov -
P07 44 | Kimeneti aram az el6z6 hibanal 0 0A .
P07 45 | Busz feszlltség az el6z6 hibanal 0oV -
P07 46 | Maximalis hémérséklet az el6z6 hibanal 00°C -
PQ7 47 | Bemeneti terminalok allapota az el6z& hibanal 0 .
P07 48 | Kimeneti terminalok allapota az el6z6 hibanal 0 .
P07 49 | Frekv encia jelszint az eléz6 2 hibanal 000Hz | e
P07 50 [ Rampa frekv encia jelszint az el6z6 2 hibanal 000Hz | o
P07 51 | Kimeneti fesziltség azel6zé 2 hibanal ov .
P07 52 | Kimeneti aram az el6z6 2 hibanal 0 0A .
P07 53 | Busz feszilltség az el6z6 2 hibanal oov .
P07 54 | Maximalis hémérséklet az el6z6 hibanal 00°C .
P07 55 | Bemeneti terminalok allapota az elézé 2 hibanal 0 .
P07 56 | Kimeneti terminalok allapota az el6z6 2 hibanal 0 .
P08 Csoport Halad6 funkciok
o Lasd P00.11 és P00.12 arészletekért. Az Tipustol
PO8.00 | ACCIS 2 |\15150 4 gy orsulasiflassuldsi idét definidl, ami a f tigg | ©
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P08.01| DECid6 2 | P5csoportban valaszthato ki. Az elsé csoport <
P08.02| ACCidé 3 | ACC(gyorsulas)/DEC(lassulas)idé a gy ari ) |
P08.03 | DECId8 3 | alapértelmezett. Tipustol =3
P08 04 | ACC B2 | Ertéktartomany: 0.0 - 3600.0s figg —
P08.05| DECid6 4 S
Kuszas Ez a paraméter hatarozza meg a frekvencia
P08.06 futasi jelszintet kuszas (jogging) maédban. 5.00Hz | ©
frekvencia | Ertéktartomany: 0.00Hz- P00.03 (max. frekv.)
Kiisza Akuszas ACC id6 az az idétartam, ami a
P08.07 A(L:Jf:ziilsé OHz-rél a maximalis frekvenciaravalé c
gy orsitashoz sziikséges. A DEC id6 pedig Tipustol
Iy amaximalis frekv enciardl OHz-re lassitashoz fligg
posos | USZBS | szikseges idot jeldli. o
DECidS | ¢riaxtartomany : 0.0 - 3600.0s
Ugrasi Amikor a beallitott frekv encia az ugrasi frek-
P08.09 frekvencia 1| Venciatartomany an belll van, az inv erter az 0.00Hz | @
Ugrasi ugrasi frekv encia hataranak frekvenciajan fog
9
pPo8.10 | frekvencia | futni. Amechanikai rezonancia kikliszébélhetd | g goHz | ©
tartomany 1| az ugrasi frekv encia megfelel§ beallitasav al.
Ugrasi Harom kiilénbdzé ugrasi frekv encia allithaté
P08.11 frekvencia 2| Pe: afunkcio inaktiv, amenny iben minden 0.00Hz | °
Ugrasi ugrasi frekv encia értéke 0.
P08.12 | frekvencia A Bealiitott frekvencia f ) 0.00Hz c
tartomany 2 Ugrési Frekvoncianasiay 3
— 12°Ugrasi
pog.13| Uorast <83 | 00Hz | o
frekvencia 3 12" Ugrési
euvgernacs‘; tre_kveﬁn%agf;gt;'avz
frek S 2
Ugrasi |,
P08.14 | frekvencia | fekvencia TZUGHEST 0.00Hz | ©
tartomany 3 1~,dﬁt
Ertéktartomany : 0.00 - P00.03 (max. frekv.)
Oldalazasi | Ez a funkcié olyan ipari felhasznalasoknal N
POB1S | (artomany | alkalmazott, ahol sziikség van oldalazasi és | 090% | ©
Hirtelen felgdngy 6lési funkcidra, mint a textil vagy a
R ugrasi vegyiipar. .
Po8.18 frekvencia | Az oldalazasi frekvenciaakimenetifrekvencig 0.0% °
tartomany | fluktualasat jelentia beallitott (k6zep)
Oldalazas frekv encia kordl. A frekvencia grafikont lasd
P08.17 erdsits i | @labb- Az oldalazas aP08.15 paraméter, ha az 5.0s °
értéke 0, akkor a funkcidé inaktiv.
AlK\meneu frekvencia
Fepomt p==——=—r Swer wokvencn /| T
Nl Oldalazasitartoman
Oldalazas | o | / N A N
P08.18 | elutasitasi | "/ N | 8Os |©
46 / Lassuizs
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Az oldalazasi tartomany viszonylagos a
kozép frekv enciahoz: oldalazasi tartomany
AW = kdzép frekvencia*P08.15.

Hirtelen ugrasi frekv encia = oldalazasi
tartomany AW*P08.16.

Az oldalazas csokkenésiidd: idétartam a
legmagasabb frekv encia ponttdl a
legalacsony abbig.

Az oldalazas ndv ekedési idé: id6tartam a
legalacsony abb frekv encia ponttél a
legmagasabbig.

P08.15 értéktartomanya: 0.0 - 100.0%
(viszony lagos a bedllitott frekv enciahoz)
P08.16 értéktartomanya: 0.0 - 50.0%
(viszony lagos az oldalazasi tartomany hoz)
P08.17 értéktartomanya: 0.1 - 3600.0s
P08.18 értéktartomanya: 0.1 - 3600.0s

P08.25

Beallitott
szamolasi
érték

P08.26

Kit(izott
szamolasi
érték

A szamlalé mikodése a HDI terminal
bemeneti jelének impulzusan alapszik.
Amikor a szamlalé elér egy rogzitett értéket, a
tébb funkcios kimeneti terminal "kitlizott
szamolasi érték elérve" kimenete jelez és a
szamlalé tov abb szamol. Amikor a szamlalo
eléri a beallitott értéket a "beallitott szamolasi
érték elérve" kimenet lesz aktiv, a szamlalé
értéke torlédik, és Ujrakezdi a szamlalast a
kov etkezd impulzustél. P08.26 nem lehet
nagy obb, mint a P08.25.

A mikodés illusztracioja:

e ipigipNpNpipNpip iyl
bedlliott szamolsi
Y1 _—,_Iﬂérveakﬁv
- i i Kitizot szamolasi
RO1, RO2 érték elérve aktiv
P08.25 értéktartomany a: P08.26 - 65535
P08.26 értéktartomanya: 0 - P08.25

P08.27

Beallitott
futasiidé

El6re beallitott inv erter futasiidé. Amennyiben
a futasiido elérte az itt megszabott értéket a
frekv enciavalto kimenetén a "futasi idé elérve”
aktiv lesz.

Ertéktartomany : 0 - 65535min

Oom

P08.28

Hibatorlés
szamlalo

P08.29

Automatikus
hibatérlési
idé

Hibatorlesi szamlalo: az el6t ordulo hibak
automatikus térlésének szambeli limitje, ha
ennél tébb alkalommal lenne sziikség az
inverternek a hiba torlésére, akkor kiall hibara
és manualis beav atkozasra var.
Automatikus hibatorlési id6: az az interv allum
ami a hiba bekdv etkezése és az automatikus
hibatorlés kozott eltelik.

P08.28 értéktartomanya: 0 - 10
P08.29 értéktartomanya: 0.1 - 100.0s

P08.30

Frekvencia

Az inv erter kimeneti frekv encidja valtozik

0.00Hz
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csokkenés | aterheléssel. Hatdbb inverter mozgat egy ter-
meérteke telj. | het ezzel allithato a teljesitmény eloszlas.
egy ensuly ., ;
szabaly zaskor| Ertéktartomany: -50.00Hz - 50.00Hz
FDT1 Amikor a kimeneti frekv encia meghaladja a
pos.32 | . s,zint’ . hozz;létartloz() FDT szintet, a digi.télis kimeneti | 50 oo | o
érzékelési | terminal jele kiadja a "frekv encia érzékelés
érték FDT" jelet. Amikor a frekv encia eléri az
FDT1 alacsony abb frekv enciaszintet (ami FDT
P08.33 tartasi érzékelési szint - FDT tartasi érték), a jel 5.0% o
érték inaktiv lesz. Amikddési grafikont lasd alabb:
FD.TZ A Kimeneti frekvercia
pos.aa|  S2M  [eor emsketesisant - 50.00Hz | o
érzékelési
érték
s ;
FDT2 v. nodeaz| 1ds
P08.35 tartasi 5.0% °
érték
P08.32 és P08.34 értéktartomany a:
0.00Hz - P00.03 (maximalis frekv encia)
P08.33 és P08.35 értéktartomany a:
0.0 - 100.0%
Amikor a kimeneti frekv encia a beallitott
frekv encia érzékelési tartomany an belilre
kerll (pluszZminusz), a kimeneten a
"frekvencia elérve" jel aktiv lesz. Lasd az
alabbi diagrammot részletes informacidért:
Kimeneti frekvencia
Frekvencia [ N L .
élérése Beallitott frekvenci / P Erzékelési tartoméry
P08.36 TR 0.00Hz <
érzékelési
tartomany
Y, ROL, RO: L.Idé
Ertéktartomany : 0.00Hz - P00.03 (maximalis
frekvencia)
Ezzel a paraméterrel vezérelhet6 a belsd
Energia fékezési egy ség. Csak a belsd fékezési
P08.37 fékezés egy ség hasznalata esetén alkalmazando! 0 o
engedély ezés| 0: Kikapcsolva
1: Engedélyezve
] AZ alapérielmezett busz feszUltséghez igazit- 220V
E’nerg’|a vaszilkséges a paraméter megfeleld beallita- | eseteén:
Pos3s | TEXZS | <4 aterhelés idedlis lefékezéséhez. Tilos a be- 33836(\)/\/ o
reszts®9 | tapbol adedo DC busafesziitség ala alitani! | gotan
Ertéktartomany : 200.0 - 2000.0V 700.0V
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Megjegy zés: Az érték modositasa korlltekitést
igény ell Jav asolt beallitasi értékek:
Fesziiltség 220V 380V
Tartomany | 375 - 400V | 685 - 750V

P08.39

Hltés maédja

0: Normal méd
1: A hltév entillator f oly amatos mikddése
(magas hémérsékletli és paratartalmu hely en)

P08.40

PWM
beallitas

Ertéktartomany : 0x00 - 0x21

Egy es helyiérték - PWM mad v dlasztas
0: 3 fazis modulacio és 2 fazis modulacio
1: 3 fazis modulacié

Tizes helyiérték - PWM alacsony sebességil
viv 6frekvencia limit

0: Limit méd 1, viv 6frekvencia limit 2kHz, ha
alacsony sebességnél tullépné a 2kHz-et

1: Limit mod 2, viv 6frekvencia limit 4kHz, ha
alacsony sebességnél tullépné a 4kHz-et

2: Nincs limit

0x01

P08.41

Tulmodulacié
bedllitas

Ertéktartomany : 0x00 - 0x11

Egy es helyiérték - Engedély ezés

0: Inaktiv

1: Aktiv

Tizes helyiérték - TUlmodulacié mértéke
0: Eny he tdlmodulacio

1: Er6s tulmodulacio

Megjegy zés: gy ari érték 1f 220V/3f 380V
(£2.2kW) és 3f 220V (<0.75kW) esetén 0x00.
Gy ari érték 3f 380V (24kW) és 3f 220V
(21.5kW) esetén 0x01.

0x00

0x01

P08.42

Kezel&f ellleti
vezérlés
beallitasa

Ertéktartomany : 0x0000 - 0x1223

Egy es helyiérték - Frekv encia beallitasi mod
0: Fel-le gombok és az analég potméter
beallitas is aktiv

1: Afel-le gombokkal torténé bedllitas aktiv

2: Az analég potméterrel torténd beallitas aktiv
3: Fel-le gomb és potméter beallitas is inaktiv
Tizes helyiérték - Frekvencia beallitas aktiv
0: Csak akkor aktiv, ha P00.06=0v. P00.07=0
1: Minden frekv encia parancs moédnal aktiv

2: Inaktiv tobb fokozatu sebesség esetén, ha
az prioritast élvez

Szazas helyiérték: Frekvencia bedllitas
megallasnal

0: A beadllitas aktiv

1: Aktiv futas soran, megallas utan torolv e

2: Aktiv futas soran, megallas parancs utan
tordlve

Ezres helyiérték: Fel-le gombok és analdég
potméter integralasi funkcié

0x0000
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;y?" Mo'd
kéd érték |osit
0: Integralé funkcié aktiv
1: Integralé funkcid inaktiv
Kezel6tellleti
P08.43 | potméter | Ertéktartomany: 0.01-10.00s 0.10s | ©
integral arany
Ertéktartomany : 0x000 - 0x221
Egy es helyiérték - Frekvencia vezérlés
0: FEL/LE gombokkal allitas aktiv
1: FEL/LE gombokkal allitas inaktiv
Tizes helyiérték - Frekv encia bedllitas aktiv
0: Csak akkor aktiv, ha P00.06=0v. P00.07=0
FEL/LE ) . s .
1: Minden frekvencia parancs médnal aktiv N
P08.44 gqm’blok .| 2:Inaktiv tébb fokozatl sebesség esetén, ha 0x000 ¥
beallitasai i .
az prioritast élvez
Szazas helyiérték: Frekvencia bedllitas
megallasnal
0: A beadllitas aktiv
1: Aktiv futas soran, megallas utan tordlv e
2: Aktiv futas soran, megallas parancs
FEL gomb
pos.45 | frekvencia | Ertéktartomany: 0.01-50.00Hz/s 0.50Hz/{ o
valtoztatas
LE gomb
P08.45 | frekvencia | Ertéktartomany: 0.01-50.00Hz/s 0.50Hz/{ ¢
v altoztatas
Ertéktartomany : 0x000 - 0x111
Egy es helyiérték: Kezeléf ellileti frekvencia
elallitas
Frekvenc | 0 Mentés tépyesztéskor
bedllitas # TOHES| t??:?;ﬂh;;'g’éusf kvencia elallita
. izes helyiérték: rekvencia elallitas
Po8.47 !(ezelese’z 0: Mentésy tapv esztéskor 0x000 °
tapvesztés o , |
esetén 1: Torlés tapvesztéskor
Széazas helyiérték: Egy éb kommunikacios
frekvencia elallitas
0: Mentés tapvesztéskor
1: Torlés tapvesztéskor
Energia- Ezzel a paraméterrel allithat6 az energia-
P08.48 . fogy asztasa azinv erternek. 0 kWh ©
fogy asztas A deti f Aas értcke =
eredeti értéke| AZ ere *etl ogy asztas érteke
(08.48 MSB) P08.48*1000+P08.49
P08.49 (08.49 LSB) P08.48 értéktartomany a: 0 - 59999 kWh 0.0kWh | ©
. P08.49 értéktartomanya: 0.0 - 999.9 kWh
Ezzel afunkciov al allithaté az ellenaramu
fékezés, és annak eréssége.
Ellenaramd | 0: Inaktiv 5
P08.50 | fekezes | 100 - 150 nagy obb értéknél erésebb a 0 ©

fékezés. A frekvenciavalté a magneses fluxus
nov elésév el lelassitja a motort.
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Funkcid
kod

Név

Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

Afékezés soran elny elt energia hév é alakul at.
A frekv enciav alté folyamatosan figyeli a motor
allapotat a fékezés soranis. A fékezés a motor
forgasi sebességének csokkentésére és a
motor megallitasara is felhasznalhaté.

Az ellenaramu fékezés el6ny ei:

1, Azonnali fékezés a stop parancs utan.
Nincs sziikség a fluxus csdkkenés kivarasara.
2, Jobb hités. Mivel afékezés soran az
allérész aramfelv étele ndv ekszik, a forgorész
arama v altozatlan marad, az allérész hitése
pedig j6v al hatdsosabb mint a forgérészé.
Ertéktartomany: 0 vagy 100 - 150

P08.51

Inv erter
bemeneti
aram tény ezé

Ezzel a funkciov al allithatd azinv erter
megjelenitett AC bemeneti oldali arama.
Ertéktartomany: 0.00 - 1.00

P09 Cs

oport

PID szabalyzas

P09.00

PID jelszint
forrasa

Ha afrekvencia parancs forras (P00.06,
P00.07) értéke 7, vagy ha afesziltség
bedllitasi csatorna (P04.27) értéke 6, akkor az
inverter PID szabaly zds médban fog futni.
Az itt megadott érték hatarozza meg a forrast,
amin keresztiil beviheté a PID szabaly zas altal
megtartani kivant célérték.

0: Kezeléf elileten megadott érték (P09.01)

1: Analég Al1 bemeneti csatorna

2: Analég Al2 bemeneti csatorna

3: Analég Al3 bemeneti csatorna

4: HDI impulzus bemenet

5: Tobbfokozatu sebesség beallitas

6: MODBUS kommunikaciés csatorna

7 - 9: Tartalék

A bedllitott PID célérték egy relativ érték, a
100%-os beallitdas megfelel a szabaly zott
rendszer visszacsatolt jelérték 100%-anak.
Megjegy zés: A tobbfokozatl sebesség
bedllitasa a P10-es paramétercsoporttal
valodsithato meg.

P09.01

Kezel&f ellleti
PID érték

P09.00=0 esetén az itt megadott érték a PID
szabaly zasi célérték.
Ertéktartomany : -100.0% - 100.0%

0.0%

P09.02

PID
vissza-
csatolas
forrasa

A PID visszacsatolt jel forrasanak kiv alasztasal
0: Analég Al1 bemeneti csatorna

1: Analég Al2 bemeneti csatorna

2: Analég Al3 bemeneti csatorna

3: HDI impulzus bemenet

4: MODBUS kommunikéacids csatorna

5 - 7: Tartalék

Megjegy zés: A jelszint és a visszacsatolas
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forrdsa nem lehet ugy anaz, kilénben a
szabaly zas mikodése nem lesz megfeleld.

P09.03

PID kimeneti
karakterisztikg

0: Pozitiv PID kimenet: ha a visszacsatot

jel meghaladja a PID jelszint értékét, az

inv erter kimeneti frekv enciaja csdkkenni kezd,
hogy kiegy ensuly ozza a PID-et. PI. feltekerés
kozbeni fesziilés szabaly zas.

1: Negativ PID kimenet: ha a visszacsatolt

jel meghaladja a PID jelszint értékét, az

inv erter kimeneti frekvenciaja ndv ekedni kezd,
hogy kiegy ensuly ozza a PID-et. PI. kitekerés
kozbeni fesziilés szabdly zas.

P09.04

Arany os tag
(Kp)

Ez a funkcio a PID szabaly zas P arany os tag
bemenetére vonatkozik. A P tag hatarozza
meg a PID beav atkozasi er6sségét. A 100-as
érték jelentése, hogy amennyiben a vissza-
csatolas és a PID jelszint eltérése 100%,

a szabaly zas beav atkozasi tartomany a a max.
frekv encia (integralé és dif f erencialé tagot
figy elmen kivil hagy va).

Ertéktartomany : 0.00 - 100.00

1.00

P09.05

Integralé tag

()

Ez a paraméter hatarozza meg a PID szabaly -
zas gy orsasagat a célérték felé avisszacsatolt
és a bedllitott jel eltérése esetén. Ha az
eltérés 100% az integralé tag folyamatosan
dolgozik a bedllitott id6 alatt (arany os és

dif ferencialé tagot figy elmen kivil hagy va),
hogy elérje a maximalis frekv enciat (P00.03)
vagy fesziltséget (P04.31). Minél kisebb az
értéke, annal intenziv ebb a beav atkozas.
Ertéktartomany: 0.00 - 10.00s

0.10s

P09.06

Differencialo
tag (Td)

Ez a paraméter hatarozza meg a beav atkozas
er6sségét a bedllitott PID érték és a
visszacsatolt jel eltérésének v altozasa
mértékében. Ha a PID visszacsatolas
valtozasa 100% a bedllitott id6 alatt, a

dif ferencialo tag beav atkozasa a maximalis
frekvencia (P00.03) vagy fesziltség
(P04.31). Minél nagy obb az érték, annal
er6sebb a beav atkozas.

Ertéktartomany: 0.00 - 10.00s

0.00s

P09.07

Mintav ételi

idé (T)

A visszacsatolas mintav ételezési ciklusanak
gy akorisaga. Minden mintav ételi ciklus soran
kalkulal a szabaly zas, nagy obb mintav ételi id6
esetén lassabb a beav atkozas
Ertéktartomany: 0.001 - 10.000s

0.100s

P09.08

PID
szabaly zas
tiréshatar

Amenny iben a PID jelszint és a visszacsatolt
jel kllénbsége nem |épi tul az itt megadott
értéket, a szabaly zas nem av atkozik kdzbe
(lasd a grafikonon). A rendszer stabilitdsahoz

0.0%
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v altozni fog az eltérés mértékével.

1: Integrald beav atkozas megszintetése,
amikor a frekv encia eléri az als6 vagy felsé
hatart. Ha az integralé stabil és a két jel k6zott
v altozas torténik, az integralé gy orsan

beav atkozik a v altozas mértékében.

Tizes hely iérték:

Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
és pontossagahoz pontos paraméterbeallitas
szlikséges.
A isszacsatotjel 1 resnatar
PID jelszi ﬁ =
i
I I |
| I |
l - »T
|
Kimeneti frekvemia‘! } }
|
|
Ertéktartomany: 0.0 - 100.0%
p0g.og | PID k!,m.en.et A PID s,z?baly’zas fels6 és also b'eavatkoza5| 100.0% | ©
felsd limit limitje allithato ezekkel a paraméterekkel.
100.0% megfelel a maximalis frekvencianak
i P00.03) vagy fesziltségnek (P04.31).
P09 10 | PID kimenet | ) vagy fesztiltségnek ( ) 00% | o
alsé limit P09.09 értéktartomanya: P09.10 - 100.0%
P09.10 értéktartomany a: -100.0% - P09.09
Vissza- PID visszacsatolasi hiba érzékelési szint beal-
PO9.11 csatolas hiba| litott értékénél ha alacsony abb/megegy ez6 a 0.0% .
’ eérzékelési | visszacsatolt jel, és ez az allapot fennall az e
szint érzékelési ideig (P09.12) , akkor az inverter
"PID visszacsatolas of fline hiba"-ra kiall, és
a kijelz6n PIDE felirat lathaté.
Eimeneti frekvencia
. tl<t2, ezért az inverter
Vissza- tovabb miikédik
csatolas hiba 12=P09.12
POS12 | “erzékelési | pogay -\ . PIDE 1os e
id& [ I et .
et — »
2
Futés / Hiba kimenet PIDE
P09.11 értéktartomanya: 0.0 - 100.0%
P09.12 értéktartomanya: 0.0 - 3600.0s
Ertéktartomany : 0x0000 - 0x1111
Egy es helyiérték:
0: Integralé beav atkozas megtartasa (kivéve
az integral szint felett), amikor a
frekvencia elériazals6 vagy felsd hatart. Az
integralas mutatja az eltérést a céljelszint és
PID a visszacsatolt jel k6zott. Amikor a két jel
P09.13 | beavatkozas | kozott eltérés van, tobb id6 szliikséges 0x0001 | ©
kivalasztasa | akullonbség korrigdlasahoz, és az integralas
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
0: A beallitott iranny al megegy ez6. Haa PID
kimeneti beav atkozas eltér az aktudlis futasi
irany tol, akkor a kimeneten O lesz.
1: A beallitott irdnny al ellentétes.
Szazas helyiérték:
0: Limitalas a maximalis frekv enciahoz.
1: Limitalas az A frekv encia csatornahoz.
Ezres helyiérték:
0: A+B frekvencia, gyorsitas/lassitas buffer
érv ény telen az elsédleges A frekv encia jelszint
forrashoz.
1: A+B frekvencia, gyorsitas/lassitas buffer
érvény es azelsddleges A frekv encia jelszint
forrashoz. Ennek mértékét az ACC/DEC 4
értékek hatarozzak meg (P08.04, P08.05).
Arany os tag
P09.14 | alacsony | Ertéktartomany: 0.00-100.00 1.00 c
frekv encian
PID parancs | - . P
P09.15 ACC/DEC idé Ertéktartomany: 0.0 - 1000.0s 0.0s o
P09.15 | PID KIMENet | e o iartomany : 0.000 - 10.000s 0.000s | o
sz(irési id6
P10 Csoport Egyszerii PLC és tobbfokozatui sebesség vezérlé:
0: Megallas egy futasi ciklus utan. Miutan egy
ciklus lef utott ismételt futasi parancsot var.
E i 1: Egy ciklus lefutasa, majd futas az utols6
9YSZeIU | grtgken. Miutan a ciklus lef utott az inv erter az
P10.00 [ PLC futasi . e . 0 o
méd utolsé frekvencia és irany értékén fut tovabb.
2: Ciklikus futas. Azinv erter foly amatosan
futtatja a ciklust, amig stop parancsot nem
kap.
Egy szer(i 0: Nincs memoriahasznalat kikapcsolaskor
P10.01 [PLC meméria| 1: Memériahasznalat: kikapcsolaskor 0 o
hasznalat megjegy zi a futasi szintet és frekv enciat
P10.02 Tobbfokozatd| 100.0% sebesség megfeleltetheté a PO0.03- 0.0%
’ sebesség 0 | ban megadott maximalis frekv encianak. e
Szint 0 Amenny iben a futas modja egy szerli PLC,
P10.03 | tasiids | akkor P10.02-t6l kezddden kell megadni 00s | ©
Tobbfokozaty| aszilkséges szintek sebességét és a hozza N
P10.04 sebesség 1 | tartozo futasiidst, max. P10.33-ig (16 szint). 0.0% | o
- Megjegy zés: A sebességértékek elbjele
Szint 1 . .. . .
P10.05 futési ids meghatarozza az iranyt, negativ el6jel hatra 0.0s o
T5bbfokozatg ranyu futast jelent.
P10.06 . P1028 0.0% o
sebesseg 2 P10.04 1 P103D
p10.07| Sant2 ooz | o 00s | o
futasiidé yam \ i "
5 - o
P10.08 obbfokc?zatu P . 0.0% c
sebesség 3 o s
P10.09 SZInt3 Epwuaj P1005 P1007 | : P10.31 P10.33 : 0.0s c
futasiidé S
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
P10.10 Tobbfokozatlf A sebességértékek tartomany a a negativ 0.0% o
' sebesség 4 | maximalis frekv enciatol a pozitiv maximalis s
Szint 4 frekv enciaig terjed. Tobbf okozatl sebesség
P10.11 futasiids | hasznalata eseténa megallitast ez esetben 0.0s °
T6bbf okozatU is a P00.01 paraméter beallitdsa hatarozza
P10.12 sebesség5 | Meg- 16 sebességérték beallitasara van 0.0% ©
Sani5 lehet8ség, ezeket a sorkapocs tébbf okozatu
P10.13 futési id8 sebesség 1 - 4 terminaljaiv al lehet v ezérelni. 0.0s o
T6bbToKoZatT A sebeslségértékglf 0 —"1“5. A 4 tébbfokozatu
P10.14 sebesséd 6 sebesség terminalja koziil a legmagasabb 0.0% o
- c helyiérték bit a 4-es (P05.01 - P05.09 =19),
P10.15 Sz’m.tlsu a legalacsony abb hely iértékd bit az 1-es 0.0s o
futasiid6 | (pps5.01 - P05.09 = 16).
Tobbf okozatul }
P10.16 j Klmenetl frekvencia 0.0% c
sebesség 7 f-V N
Szint 7 /sl
P10.17 AL & e 0.0s c
futési idé 2R . & W
P10.18 Tobbf okozaty EEEEE 1%31 ! :D: oo O
Se:e§se§8 terminal !_" H F"] H ‘" _Fl H Fl L
P1019| tz,'n,t,d,, terminal 2+ L1 [l [0 | [er] 00s | ©
Téblinfﬁézgm tomninal § 11 I T ! = 30 H -
P10.20 B B b 0.0% | ©
: Ha mind a 4 tobbfokozatu sebesség terminal
p1o.21| Sant? - ) sl 00s | o
: futasiids | kikapcsolt allapotban van, akkor a frekv enciat s
Tobbfokozaty| a P00.06 vagy P00.07-ben megadott masik
P10.22 sebesség 10| Modon lehet vezérelni. Amenny iben 00% | ©
A 10 valamely ik terminal ismét bekapcsolt allapotbal
P10.23 ... | kerll, ugy a tébbfokozatu sebesség v ezérlés 0.0s o
futasiiddé o RN ! 1144 e s
T5bbf okozatl Ujra aktiv alédik, és a frekv encia bedllitasaban
P10.24 ob ° ozz;lu elsébbséget fog élvezni az egy éb frekv encia 0.0% c
se e.sseg v ezérlési modokkal szemben (kezeldfelllet,
p10.25 | SAM Il | analog, impulzus, egyszeri PLC, kommuni- 00s | o
futasiidé kécié).
P10.26 Tobbfok’ozatu A 16 sebességérték és a T1-T4 terminalok 0.0% o
sebesség 12 | kapcsolatat lasd alabb:
Szint 12
P10.27 0.0 o
futasiidé T1 [OFF| ON | OFF | ON |OFF| ON |OFF| ON s
Tobbfokozaty| | 12 |OFF|OFF| ON [ON [OFF[OFF|ON|ON
P1028 | _\ ocssq13| [T3_|OFF|OFF| OFF [OFF[ON[ONJONION]| [ 0.0% | ©
9 T4 |OFF|OFF| OFF |OFF|OFF|OFF|OFF|OFH
Szint 13 szint| 0 1 2 3415|167
P10.29 futasi ids T1 [OFF| ON | OFF | ON |OFF| ON |OFF| ON 0.0s ©
T2 |OFF|OFF| ON |ON |OFFOFF| ON|ON
m , T3 |OFF|OFF| OFF |OFF|ON[ON|ON]|ON
P10.30 | T0Pbfokozatll =S TEN T ON [ONJON|ON[ON[ON] | 0.0% | <
sebesség 14| [szint| 8 | 9 | 10 |11 |12 |13 [ 14|15
p10.31| SZnt14 | P10.02/04/06.../32 értéktartomanya: 00s | o
futasiidd | -100.0% - 100.0%
p10.32 | 1oPPfokozatll p10.03/05/07.../33 értéktartomanya: 00% | o
sebesség 15| 0.0-6553.5s (a mértékegy séget a P10.37
P10.33 fs?lnt”ldSH hatarozza meg, igy max. 6553.5 perc) 0.0s °
utasi idé
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése Gye!rl Mo'd
kéd érték |osit
Egyszerli | Az egyes paraméterbitek jelentése:
PLC 0-7. szint
P1034 1" AcciDEC | [Funkeid Binars ISz.mACCﬂACC.’ accl|accl] | 90000 | ©
id6 valasztas kéd bit DEC OIDEC 1|DEC 2DEC 3
B |Bmd| o | oo | o1 [ 10 [ 11
1 Joo ] o1t |10 11
2 oo ot |10]n
P1034 3 Joofot | 10] 1
BITO 4 Joo ot |10]n
BiTiifermid] 5 | oo | 01 | 10 | 11
midEmd| 6 | oo | o1 | 10 | 1
Brmig|Brmid| 7 | oo [ o1 | 10 | 1
Egy szerii (BT |Emd]| & [ o0 [ 01 [ 10 [ n
PLC 5—15. E g |oofo1]10] 1
P10.35 szint E oo | o1 0 | 1 0x0000 o
ACC/DEC
o . |[Brr7] | Brd | 11 oo | o1 | 10 | 11
idd valasztas| | P1035 BiTg | 12 | oo | o1 | 10| 11
BrrnlBrrd| 13 | oo | 01 | 10 | 1
Bir1d[Brri2| 14 | oo | o1 | 10 | 11
IBmd|Brmid| 15 | oo | o1 | 10 | 1
Bit0 a legkisebb helyiérték bit. A bit-ek
kiv dlasztasa utan a teljes bitsort kell atv altani
hexadecimalisra majd beirni a paraméterbe.
ACC/DEC idék: P00.11/12, P08.00-P08.05.
Ertéktartomany : 0x0000 - OXFFFF
0: Ujrainditas az elsé szinttél; megallas esetén
(stop parancs, hiba, tapvesztés) a ciklus
elejérdl indul Ujra kdv etkez6 inditaskor
PLC 1: Futas foly tatdsa a megallasi szinttdl;
P10.35 | ujrainditas | megallas esetén (stop parancs, hiba, 0 @
maod tapvesztés) az inv erter megjegy zi a futasi
szintet, Ujboli inditas esetén a szinthez tartozé
frekv encian kezdi a futast, majd onnan
foly tatja tovabb a ciklust.
Egy szerii PLC| 0: Masodperc, a szintekhez tartozé id6
szintekhez | mértékegységes.
P03 tartozs ids 1: Perc, a szintekhez tartozo id6 0 ©
mértékegyséd mértékegy sége min.
P11 Csoport Védelem paraméterei
Ertéktartomany: 0x000 - 0x111
Egy es helyiérték:
0: Bemeneti fazis kiesés szoftv er védelem ki
1: Bemeneti fazis kiesés szoftv er védelem be
P11.00 Fazis kiesés | Tizes hely iérték: ox010 | «

v édelem

0: Kimeneti fazis kiesés v édelem ki

1: Kimeneti f azis kiesés v édelem be

Szazas helyiérték:

0: Bemeneti fazis kiesés hardv er védelem ki
1: Bemeneti fazis kiesés hardv er védelem be




Fun'kcm Név Paraméter részletes ismertetése ('Eyagrl Mo’cl
kéd érték | osit
Frekvencia
csokkenés | 0: Aktiv
PI10T) stmeneti | 1: Inaktiv 0 °
tapv esztésko
Ertéktartomany : 0.00Hz/s - P00.03 (maximalis
frekvencia)
Atmeneti tapv esztés esetén a busz fesziltség
leesik az atmeneti frekv encia csdékkenési pont
ra, a frekv enciav alt6 elkezdi cs6kkenteni a
futasi frekvenciat a paraméternek megf eleléen|
. hogy igy Ujra energiat termeljen. Ez fenntartja
Frg}wenqa a busz fesziltséget, igy biztositva a tov abbi
csokkenés . . R .
o n futast, amig a halézati kiesés hely reall. 10.00
P11.02 fnerteke_ Megjegy zés: 1. A paraméter segithet elkerilni| Hz/s °
atmeneti - . " iz e A
. . az inv erter v édelememb6l ad6dé megaéllasat a
tapv esztésko s s . . )
megtaplalas atmenetilekapcsolasa esetén.
2. A bemeneti fazis kiesés v édelem letiltasa
szikséges afunkcié mikoédéséhez.
Fesziiltség | 220V | 380V 660V
Atmeneti frekvencia] 260V [ 460V [ 800V
csokkenési ponti
busz feszlltség
0: Inaktiv
1: Aktiv
DC busz fesziiltség g
Tﬂlfegﬂltség Tulfesziitség .
P11.03 | ledllas elleni vedelmi et 1 X 1 o
védelem i
Kimeneti frekvencia .
T
>
Tulfesziiltség| Ertéktartomany: 120 - 150% 135%
P11.04 | védelmilimit | (altalanos busz fesziiltség). A gy ari érték o
értek fesziltségfliggs, 136% (380V), 120% (220V) 120%
P11.05 Aranj||'m|t A tényleges gy orsulas kisebb mint a kimeneti 0x01 @]
modja o ks .
- frekv encia név ekedési mértéke gy orsulaskor
Automatikus [ 5 nagy terhelés miatt. Sziikséges lehet G:
P11.06 | aramlimit | poqy atkozas a tularam hiba elkeriiléséhez és | 150.0% | ©
érteke az inv erter leoldasahoz. Futas soran a funkcio
Osszehasonlitja a kimeneti aramot a P11.06
értékével. Ha meghaladja ezt alimitet, akkor
Lassulds gy orsulaskor ideiglenesen megall egy stabil
mértéke frekv encian, majd csak limit alatti kimeneti 10.00
P11.07 | sramiimit | @ram eseténfolytatjaa gyorsitast. Ha az Has | ©
esetén aramfelv étel folyamatosan meghaladja a

limitet, akkor a kimeneti frekv encia csokken
egészen egy stabil allapotig.

41



csak tulterhelés hiba esetén all le

2: Inverter fut tovabb talterhelés riasztaskor,
csak alulterhelés hiba esetén all le

3: Inverter megall tul/alulterhelés hibara
Szazas helyiérték:

0: Allando észlelés

1: EsZzlelés csak konstans sebesség futasnal
P11.09 értéktartomanya: P11.11 - 200%
P11.10 értéktartomanya: 0.1 - 3600.0s

Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
Kimenetiaram
AramlimifL—;.’*Fr’\\f'ltj\:\—k:—ﬁ—/{i————1‘ -
A
Kimenetifrekvencia” | i
Beallitott 4oy {101k
frekvencia IRzt '
U1 | ikensans
~ Gyorsula »§ert7»ess§'_g i 'T
P11.05 értéktartomany a: 0x00 - 0x12
Egy es helyiérték:
0: Aramlimit inaktiv
1: Aramlimit mindig aktiv
2: Konstans sebesség esetén inaktiv
Tizes helyiérték:
0: Tulterhelés riasztas aktiv
1: Tulterhelés riasztas inaktiv
P11.06 értéktartomany a: 50.0 - 200.0%
P11.07 értéktartomanya: 0.00 - 50.00HZ/s
Motor/ Ha az inverter/motor kimeneti arama megha-
inverter ladja P11.09-et tébb mint P11.10 ideig, akkor
P11.08 | {iiterhelés | a talterhelés el6-figy elmeztetés kimenet aktiv. | 9000 | ©
elbriasztas
Tulterhelés Kimeneti amm
P11.09 | elériasztas Talterhelésszint - { - [ 150% | o
teszt szint b Lo
SRR N
L ’iEszlg\ési L ._;Eﬂgdési
RO1, RO2 J
P11.08 értéktatomany a: 0x000 - 0x131
Egy es helyiérték:
0: Motor tulterhelés riasztas 6sszehasonlitas
a motor névleges aramav al
1: Inverter tulterhelés riasztas 6sszehasonlitas
azinverter névleges aramaval
p11.10 | Tulterhelés | Tizes helyiérték: ] ) ) 1.0s c
elériasztas | O: Inverter fut tovabb alul/tulterhelés
észlelési riasztaskor
idé 1: Inverter fut tovabb alulterhelés riasztaskor,
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
Alulterhelés | Haaz inverter vagy motor kimeneti arama
P11.11 riasztas kisebb mint P11.11 tébb mint P11.12 ideig, 50% o
teszt szint | akkoraz alulterhelés el6-figy elmeztetés
Alulterhelés kimenet aktiv.
P11.12 riasztas P11.11 értéktartomanya: 0 - P11.09 1.0s c
észlelési idg | P11.12 értéktartomanya: 0.1 - 3600.0s
Kimeneti terminalok mikodése alacsony
f’eszUItség és hibatorlés esetén.
Kimeneti Ertéktartomany: 0x00 - Ox11
terminal Egy es helyiérték:
P11.13 [ mikodése | 0: Aktiv alacsony fesziltség hiba esetén 0x00 o
hiba 1: Inaktiv alacsony fesziiltség hiba esetén
esetén Tizes hely iérték:
0: Aktiv automatikus hibatoriéskor
1: Inaktiv automatikus hibatorléskor
Sebesség | ¢ avtartomany: 0.0 - 50.0%
P11.14 eltérés . PP A 10.0% c
. - ....| Sebesség eltérésilimitérték beallitasa.
észlelés érték
Sebesség eltérés észlelési id6 beallitasa.
Ertéktartomany: 0.0 - 10.0s
Sebesség
Sebessé :
eltérés 9 észIEe:téesrf;rték f\‘f 5
P11.15 észlelési Beallitott érték = i ; 0.5s ©
id6 P .
1dd
ng dEu hiba kimenet
t1<t2, igy az inverter tovabb fut
12=P11.15
Ertéktartomany : 0x000 - 0x111
Egy es helyiérték: Automatikus frekvencia
csOkkentés fesziltségeséskor
0: Inaktiv
1: Aktiv
Tizes helyiérték: Masodlagos ACC/DEC
idév alaszto
0: Inaktiv
1: Aktiv
Kiterjesztett Amikor a mﬁlﬁé’dég P08.3'6-0t't0||épi,
o ACC/DEC id6 atv alt amasodik ACC/DEC
P11.16 funkcid Cix 0x000 °
) | idére
valaszté

Széazas helyiérték: STO funkcié v alaszté (Safe
Torque Off)

0: STO riasztas zarolt

Amenny iben STO torténik kotelezé a
hibatérlés az allapot hely reallasa utan.

1: STO riasztas nincs zarolva

Amennyiben STO térténik, a hiba
automatikusan eltlinik a rendszer hely redllasa
utan.

Megjegy zés: STL1 - STL3 hiba zarolt, igy a
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Funkcid
kod

Név

Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

térlésiik nem lehetséges.

P13 Csoport Szi

nkron motor vezérlési paraméterei

P13.13

Révidzaras
fékezés
arama

Az inv erter indulasa utan, ha P01.00=0, és
P13.14 értéke nem 0 esetén rovidzaras
fékezés lizembe Iép.

P13.14

Fékezés
késleltetési
id6
indulasnal

Ha az (izemi frekv encia kisebb mint P01.09 az
inverter megalldsa soran és P13.15 értéke
nem 0 esetén a rovidzaras fékezés utan

a megadott id6v el aktiv lesza DC fékezés.

P13.15

Fékezés
késleltetési
id6
megallasnal

P13.13 értéktartomanya: 0.0 - 150.0%
(inverter)

P13.14 értéktartomanya: 0.00 - 50.00s
P13.15 értéktartomanya: 0.00 - 50.00s

0.0%

0.00s

0.00s

P14 Csoport

Soros kommunikacio

P14.00

Helyicim

Ertéktartomany: 1 - 247

Amikor a mester ir egy Uzenetet és a
kommunikacié cimzettje a halézaton 0, akkor
az Uzenet minden szolga szamara tov abbitva
van, de a szolga ily en esetben sosem
valaszol.

A kommunikacios cim a halézaton mindig
egy edi.

Ez alapv et6 kdv etelmény pont-pont kdzétti
kommunikacio6 esetén.

Megjegy zés: A szolga cime sosem lehet 0.

P14.01

Baud rata

A kommunikacio sebessége afelsd vezérld
és az inverter kozott. Ertéktartomany: 0 - 6
0: 1200BPS

1: 2400BPS

3: 9600BPS

4:19200BPS

5: 38400BPS

6: 57600BPS

Megjegy zés: A baud ratanak meg kell egy ezni
a kommunikacioban résztv ev 6k k6zott. Egyéb
esetben a kommunikacié nem valésul meg.
Minél nagy obb a baud rata, annal gy orsabb

a kommunikacioé sebessége.

P14.02

Bit kiosztas

Az adat formatuma afels6 vezérld és
az inv erter k6zotti kommunikacio soran.
Meg kell egy eznie minden résztv ev 6nél.
0: Nincs ellenérzés (N, 8, 1) RTU

1: Paros ellenérzés (E, 8, 1) RTU

2: Paratlan ellenérzés (O, 8, 1) RTU

3: Nincs ellenérzés (N, 8, 2) RTU

4: Paros ellenérzés (E, 8, 2) RTU

5: Paratlan ellenérzés (O, 8, 2) RTU

6

: Nincs ellenérzés (N, 7, 1) ASCII

44




Funkcid
kod

Név

Paraméter részletes ismertetése

Gyari
érték

Mod
osit

7: Paros ellenérzés (E, 7, 1) ASCII

8: Paratlan ellenérzés (O, 7, 1) ASCII
9: Nincs ellenérzés (N, 7, 2) ASCII

10: Paros ellenérzés (E, 7, 2) ASCII
11: Paratlan ellenérzés (O, 7, 2) ASCII
12: Nincs ellenérzés (N, 8, 1) ASCII
13: Paros ellenérzés (E, 8, 1) ASCII
14: Pératlan ellenérzés (O, 8, 1) ASCII
15: Nincs ellenérzés (N, 8, 2) ASCII
16: Paros ellenérzés (E, 8, 2) ASCII
17: Paratlan ellenérzés (O, 8, 2) ASCII

P14.03

Valasz
késleltetés

Ertéktartomany: 0 - 200ms

Az (izenet megérkezése és a felsd vezérl
szamara visszakildott v alasziizenet elkiildése
kozotti idétartamot jelenti. Ha a késleltetési idd
révidebb mint a rendszer feldolgozasi ideje,
akkor a feldolgozasi idé lesz a késleltetési ido.
Ha akésleltetésiidé tobb mint a rendszer
feldolgozasi ideje, akkor a rendszer v arakozik
a késleltetésiideig, majd utana kildi ki az
Uzenetet.

P14.04

Idétullépés
hiba idé

Ertéktartomany: 0.0 - 60.0s

Az érték 0.0-ra allitdsa esetén a
kommunikacios idétullépés hiba inaktiv .
Egy éb érték esetén, ha 2 kommunikacié
kozoétt eltelt id6 meghaladja a megadott
értéket, akkor a rendszer

"485 kommunikéacios hiba(CE)"-ra all ki.

0.0s

P14.05

Tov abbitasi
hiba
feldolgozas

0: Riasztas és szabad kifutas

1: Nincs riasztas, futas tovabb

2: Nincs riasztas, megallas a megallasi mod-
nak megfeleléen (kommunikacids v ezérléskor)
3: Nincs riasztas, megallas a megallasi mod-
nak megfeleléen (minden vezérlés esetén)

P14.06

Kommunika-
cio
egy éb
paraméterei

Ertéktartomany : 0x00 - 0x11

Egy es helyiérték:

0: Vélasz mindig: Az inverter v alaszol a fels6
vezérl minden iras és olv asasi parancsara.
1: Valasz nem minden esetben: Az inverter
csak az olvasasi lizenetekre valaszol, aziras
lzenetekre nem. Ezzel améddal a
kommunikacié hatékony saga név ekszik.
Tizes helyiérték: (tartalék)

0: Kommunikacié koédolasa aktiv

1: Kommunikacio kédolasa inaktiv

0x00

P14.07

Tartalék

P14.08

Tartalék

P17 Csoport

Monitorozas funkcié
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
P17.00 Beallitott Aktuélisan bedllitott frekvencia kijelzése. .
frekvencia | Ertéktartomany: 0.00Hz - P00.03
P17.01 Kimeneti Aktuélis kimeneti frekv encia kijelzése. .
frekvencia | Ertéktartomany: 0.00Hz- P00.03
Rampa Aktualis rampa frekv encia jelszint kijelzése
P17.02| frekvenca | e iartomany : 0.00Hz - P00.03 ¢
jelszint
P17.03 Kimeneti Aktuélis kimeneti feszlltség kijelzése. .
feszliltség | Ertéktartomany: 0V - 1200V
P17.04 Kimeneti Aktuélis kimeneti aram kijelzése. .
aram Ertéktartomany: 0.0 - 5000.0A
P17.05 Motor Aktuélis motor fordulatszam kijelzése. .
fordulatszam| Ertéktartomany: 0 - 65535 rpm
P17.05 Ny omaték Aktuélis ny omaték aram kijelzése. .
aram Ertéktartomany: 0.0 - 5000.0A
P17.07 Méagnesezési Aktuélis ny omaték aram kijelzése. .
aram Ertéktartomany: 0.0 - 5000.0A
Motor Akt}lélis mot'or teljesitmény kijelzése.
P17.08 e Ertéktartomany: -300.0% - 300.0% .
teljesitmény ) . . .
(névleges motor aramhoz viszony itva)
P17.09 Kimeneti Aktuélis kimeneti ny omaték kijelzése. .
nyomaték | Ertéktartomany: -250.0 - 250.0%
Motor- Motorfrekv encia kiértékelése ny itott hurku
P17.10 | frekvencia | vektorvezérléskor. .
kiértékelés | Ertéktartomany: 0.00Hz- P00.03
P17.11 DC busz Aktualis DC busz feszlltség kijelzése. .
fesziltség | Ertéktartomany: 0.0 - 2000.0V
Digitalis Inv erter digitalis bemeneti allapotainak
P17.12 | bemenetek | kijelzése. .
allapota Ertéktartomany : 000 - 00FF
Digitalis Inv erter digitalis kimeneti allapotainak
P17.13 | kimenetek | kijelzése. .
allapota Ertéktartomany : 000 - 000F
Kezel6fellleti| Kezel6feliletrdl atallitott frekvenciaérték
P17.14 atallitott kijelzése (UP/DOWN gombokkal). .
frekvencia | Ertéktartomany: 0.00Hz - P00.03
Aktualis ny omaték jelszint kijelzése a
P17.15 Ny omaték r}évleges motor ny omatékhoz képest. .
jelszint Ertéktartomany: -300.0% - 300.0%
(név leges motoraramhoz viszony itva)
P17.16 Linearis I’nv erter linearis sebességének kijelzése. .
sebesség | Ertéktartomany: 0 - 65535
P17.17 Tartalék L
. s | Inverter aktualis szamlalasi értékének
pr7.1g | SAMAES | yieese. .
’ érték .
Ertéktartomany: 0 - 65535
P17.19 All be__merjeti Aktuélis analdg All fesziltség kijelzése. .
fesziltség | Ertéktartomany: 0.00 - 10.00V
P17.20 Al2 bemeneti| Aktualis analdg Al2 feszliltség kijelzése. o
fesziiltség | Ertektartomany: 0.00 - 10.00V
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Fun’kcm Név Paraméter részletes ismertetése (,;yé" Mo'd
kéd érték |osit
P17.21 Al3 bemeneti Aktuélis Al3 analdg fesziltség kijelzése. .
feszliltség | Ertéktartomany: -10.00 - 10.00V
P17.22 HDI bemeneti Aktuélis HDI bemeneti frekvencia kijelzése. .
frekvencia | Ertéktartomany: 0.00 - 50.00kHz
P17.93 PID jelszint Aktuélis PID jelszint érték. .
: érték Ertéktartomany: -100.0 - 100.0%
P17.24 PID vissza- Aktuélis PID visszacsatolasi érték. .
csatolas Ertéktartomany: -100.0 - 100.0%
p17.25 Motor telj. Motor teljesitmény egy Utthatéjanak kijelzése. .
egy utthaté | Ertéktartomany: -1.00-1.00
p17.26 | Futasiids Akt}lélis inv e%rterfutési idé kijelzése. .
Ertéktartomany: 0 - 65535min
Egy szerli PLC]
és Egy szer(i PLC és aktualis tobbf okozatu
P17.27 | tébbfokozatu| sebesség szintjének kijelzése. .
sebesség | Ertéktartomany: 0-15
szint
. .| ASR vezérlé kimenet kijelzése.
P17.28 Asﬁn:’;:;”o Ertéktartomany : -300.0% - 300.0% .
(névleges motor aramhoz viszony itva)
P17 29 | Tartalék U
P17 30 | Tartalék .
P17 31| Tartalék .
P17.32 Magneses | Motor magneses fluxusanak kijelzése. .
fluxus Tartomany: 0.0% - 200.0%
Gerjeszté6 | Vektor vezerlésimodban a gerjeszté aram
P17.33 aram szintjének kijelzése. .
jelszint Ertéktartomany : -3000.0 - 3000.0A
Nyomatek- | Vektor vezérlési médban a ny omatékaram
P17.34 aram szintjének kijelzése. .
jelszint Ertéktartomany : -3000.0 - 3000.0A
P17.35 AC bemeneti AC oldali bemeneti aram kijelzése. .
aram Ertéktartomany: 0.0 - 5000.0A
Kimeneti ny omaték kijelzése. Pozitiv érték
P17.35 Kimenet’i elektromotoros lizem, negativ érték .
' nyomaték | generatoros lizemet jelent.
Ertéktartomany : -3000.0Nm - 3000.0Nm
Motor i
P17.37 | tdlterhelés | Ertéktartomany: 0- 100 (100-nal OL1) e
szamlalo
. Aktualis PID kimenet kijelzése.
P17.38 | PID kimenet | -\ tartomany : -100.00 - 100.00% *
P17.39 Tartalék Y
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2. Példaprogramok

Az els6 progranozas megkezdése elétt a frekvenciavalté paramétereit javasolt
visszadllitani gydri értékre, igy biztosan nem lesz elallitott paraméter, amkor
megkezdjiik a paraméterezést! Ez a P00.18-as paraméter 1-re éllitasaval lehetséges.
A példaprogranok gyari értékeket feltételeznek!

A bekdtéssel kapcsolatos tudnivalékat az angol nyelvii kézikényv 3. fejezetének 3-3 és
3-9es abrai szemléltetik.

0. Motor paramétereinek beallitasa

A motor megfelel6 miikddése és védelme érdekében a paraméterezést minden esetben
a motor paramétereinek megadasav al kell kezdeni! Ezek az értékek leolvashatok a
motor adattablajarol. A lenti adattablaju aszinkron villany motor megtaplalasa 230V-os
halozatrél torténik, ezt atalakitva a frekvenciavalto 3x230V-ot kildd tov abb a motor f &g,
igy amotort jelen esetben deltaba kell kétni.

Amennyiben a pontos érték nem allithato be, a teljesitmény és az aram esetében a
biztonsagos mik6édés érdekében a lefele kerekités javasolt. Amennyiben a nmotor
teljesitményének és névleges arantfelvételének teljes kihasznaldsa sziikséges, ugy a
felfele kerekitett értékek megadasa javasolt, igy elkeriilve az id6 elétti biztonsagi
mechanizmusok aktivalédasat.

ESMORGESF

owiveE

temshy & &

BISI00M0140
A/Y | 230/400 50, 0.75 1 | 1445 0L
Standard: IEC
| 826% 12 8L1%

Paraméterlista:

P02.01 (névleges teljesitmény): 0.7 kW
P02.02 (névleges frekvencia): 50.00 Hz
P02.03 (névleges fordulatszam): 1445 rpm
P02.04 (névleges feszlltség): 230 V
P02.05 (névleges aram): 3.0 A

1. Frekvenciaallitasa rogzitett értékre, ellentétes iranyba hajtas

A motor frekv enciajat 30 Hz-re szeretnénk allitani. Inditas és megallitas a kezel&felulet
START, STOP gombjaval torténik. Inditas utan észrevesszik, hogy a motor az
ellenkezd irdany ba forog, igy ezt is szeretnénk megyv altoztatni.

Paraméterlista:
P00.10 (kezel6f eluleti frekv encia): 30.00 Hz

P00.13 (forgasirany): 1
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2. Frekvenciaallitasa beépitett potméterrel, frekvenciatartomany
megadasaval

A motor frekvencidjat szeretnénk vezérelni a frekvenciavaltén talalhaté potméter
segitségével. A motor frekvenciajat maximum 60Hz-ig ndvelnénk, illetve a motor
megfeleld hitése érdekében nem csokkenhet 20Hz ala. Inditds és megallitas a
frekv enciavaltdo START, STOP gombjav al torténik.

Paraméterlista:

P00.03 (max. frekvencia): 60.00 Hz

P00.04 (felsé frekv encia): 60.00 Hz

P00.05 (als6 frekvencia): 20.00 Hz

P00.06 (A csatorna): 1/Al1 analdég potméter/

3. Frekvenciaallitasa kiils6 potméterrel, sorkapocs vezérléssel

A motor frekv encigjat szeretnénk v ezérelni kiilsé potméter bekotésév el. A motor hiitése
biztositott, 50Hz fdlétti frekv enciara pedig nincs szikség, igy a gyari 0 — 50Hz-es
frekv enciatartomany megfeleld, ezzel nincs teendd. Az inditas és megallitas 2 allasu
kapcsolodv al torténik, vezérléshez a frekv enciav alté S1 bemenetét hasznaljuk, mivel az
S1 alapértelmezett funkcidja gy ari beallitas esetén az ,elére futas”.

Paraméterlista:

P00.01 (vezérlés csatorna): 1 /sorkapocs/

P00.06 (A csatorna): 2/AlI2/

Megjegyzés: P05.01 (S1 bemenet): 1 /el6re futas/

4. Frekvenciaallitasa rogzitett értékre, felfutas és lefutas megadasa

A motort 40 Hz-en szeretnénk muikddtetni, igy hogy a START gomb megny omasa utan
20 mp-el érje el a kivant fordulatot. A STOP gomb megnyomasa esetén 4 mp alatt
torténé megallas szikséges.

A gyorsitas és lassitas paraméterei a P00.03 értékéhez viszonyitva megadhatok. Ez az
érték alapértelmezetten 50.00 Hz, amit most nem is kell megvaltoztatni. 40 Hz elérése
20 np alatt, 40/20=2 Hz/s gyorsulassal lehetséges. 50 Hz eléréséhez 2 Hz/s
gyorsulassal 25 np sziikséges, igy ez lesz az ACC1 értéke. DEC1 lassulas értéke
hasonlé mbdon szanwolhatdé, 40 Hz/4 mp = 10 Hz/s lassuléas sziikséges. Mivel DEC1 is
az 50 Hz-hez viszonyitott érték, igy 50/10 = 5 np.

Paraméterlista:

P00.10 (kezeléf ellileti frekv encia): 40.00 Hz
P00.11 (ACC1idé): 25.0 s

P00.12 (DEC1id6): 5.0s

5. Relé kimenet hasznalata

Egy kils6 vezéribeszkdznek szeretnénk jelezni, hogy a frekvenciavalté éppen hajtja-e
amotort vagy sem. Ehhez a frekvenciavalto 1-es relé kimenetét hasznaljuk. A cél, hogy
amikodés soran kildje tov abb a jelet a frekv enciav altd, ezért az alaphely zetben ny itott
(NO) RO1A és RO1C kontaktot kell hasznalni.

A relé kimenetnek az RO1C a k6zds pontja, az RO1A alaphelyzetben nyitott, RO1B
alaphelyzetben zart kontakt. Ha a fenti példaval ellentétben, akkor szeretnénk jelet
kiildeni, amkor éppen nincs nmiikédésben a frekvenciavalté, akkor az RO1A helyett az
RO1B-t kell hasznalni. A relé kimenethez szanos egyéb funkcié is tarsithato, lasd a
P06.03 paraméternél.

Paraméterlista:
P06.03 (relé 1funkcid): 1 /futasban/
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6. 2vezetékes vezérléssorkapocsrol, elére és hatra futas

Sorkapcsokrol szeretnénk vezérelni 2 vezetékes vezériéssel a frekvenciavaltot. Az
egy ik vezetéket az S1 bemenetre kotjlk, ha csak itt kap jelet a frekvenciavalto elére
iranyba hajt. A masik vezetéket az S2 bemenetre koétjik, ha csak itt kap jelet a
frekvenciavalto, hatra irdnyba hajt. A vezériéshez javasolt egy 3 alldsu kapcsold
hasznalata, amelly el kiv dlaszthaté az elére-stop-hatra funkcio.

A vezérléshez javasolt egy 3 allasu kapcsolo hasznélata, amellyel kivalaszthaté az
el6re-stop-hatra funkcid. A frekvenciaérték beéllitaésanak modjat mas példaprogramok
részletezik.

Paraméterlista:

P00.01 (vezérlés csatorna): 1 /sorkapocs/
P05.01 (S1 bemenet): 1 /elére futas/
P05.02 (S2 bemenet): 2 /hatra futas/

7. Tapvesztés utani automatikus ajrainditas

Szeretnénk, hogy amennyiben a frekvenciavaltd tapfesziltség ellatasa futas kdzben
kiesik, akkor a frekvenciavalté a tapfesziltség visszatérését kovetéen 10 mp mulva
ismételten elindulna.

Paraméterlista:
P01.21 (tapvesztés utaniindulas): 1 /induljon ujra/
P01.22 (varakozasiid6): 10.0s

8. Szabad kifutasos megallas

A motor nagy terhet mozgat, de a megadllds soran nincs szikség arra, hogy a
frekvenciavalté gyorsan ledllitsa a motor forgasat. llyen esetben a megalldas maodjat
atallitjuk szabad kifutasra, igy afrekvenciavalté megallaskor ,elengedi” a motort, a suly
a tehetetlenségébdl fakadoan all meg.

Paraméterlista:
P01.08 (megallasi mod): 1 /szabad kifutas/

9. Fékellenallas hasznalata bels6 fékezési egységgel

A motor nagy terhet mozgat, amit gy orsan kell megallitani 50Hz-rél 3 mp alatt. Az
alkalmazashoz fékellenallas hasznélata szikséges. Az inditas a kezel&f eliiletrdl
torténik.

A lassitas soran amotor valds fordulata nagyobb, mint a frekvenciavalté altal kikldott
lassulé frekvencia értéke, igy az generator lzemben energidt termel, amt a
frekvenciavalté nem bir el, és hibara all. Emiatt fékellenallas bekétésére van sziikség,
hogy ezt a tobblet energiat hévé alakitsa.

Paraméterlista:

P00.12 (DEC1id6): 3.0s

P08.37 (bels6 fékezési egy ség): 1 /engedély ezés/
P11.03 (tulfesziltség v édelem): 0 /letiltas/

10. Hlenaramufékezés

A motor nagyon gyors megallitdsdra van szilkség, emiatt ellendaramu fékezést
hasznalunk.
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A funkcioé hasznélatahoz fékellenallds hasznélata és a fékellenallas paraméterek
megfelel6 beéllitasa sziikséges! Lasd 9-es példaprogram

Parameéterlista:
P08.50 (fékezés eréssége): 100

11. DC fékezés

Amenny iben nagy on pontos megallas sziikséges és az alkalmazas modjabol fakaddan
nem engedheté meg, hogy OHz-re lassitva a tehetetlenség tov abb forgassa a motor,
DC fékezést hasznalhatunk ennek a megvaldsitasara. Szeretnénk, hogy lassitaskor
2Hz-en 90%-0s aramerdsséggel bekapcsoljon a DC fékezés, és 0.4 mp-ig tartva a
fékezést pontosan megallitsa a motort.

DC fékezés soran a notor tekercselése melegszik, igy csak nagyon révid ideig
alkalmazhatd!

Paraméterlista:

P01.09 (DC fék start frekvencia): 2.00 Hz
P01.11 (DC fékezési aram): 90.0 %
P01.12 (DC fékezésiidd): 0.40 s

12. Tobbfokozati sebesség

Amikor a felhasznalas tébb eltéré fordulatszamon térténd lizemelést kivan, akkor
érdemes a tobbfokozatu sebesség hasznalata. Ennek beallitdsahoz a frekv enciavaltd

digitalis bemeneteit kell hasznalni. A jelenlegi példaban 3 kilonb6z6 sebességértéket
szeretnénk hasznalni, 30Hz, 40Hz, 50Hz. Ehhez egy inditéjelre (S1) van sziikség és 2
vezéribjelre (S2, S3). Az Uzemdllapotok: csak S1 — 30Hz, S1+S2 — 40Hz, S1+S3 —
50Hz, S1 +S2 + S3 — nem normal tzemi allapot, OHz. A frekv enciaértékeket a P00.03-
ban megadott maximalis frekv enciahoz képest szazalékos modon lehet megadni.

Osszesen 16 kiilénb6z6 sebességérték definidlhaté, amhez maximélisan 4 vezérigjel
sziikséges, amk binarisan kodoljak a sebességértékeket 0-15ig. Lehetéség van
negativ sebességérték megadasara is, ez ellentétes iranyu fordulatot fog
eredményezni. A ,tdbbfokozatu sebesség 1” bemenet jelenti a legalacsonyabb
helyiértéket, a ,tobbfokozat sebesség 4” a legmagasabb helyiértéket. Részletekért
lasd a P10.02 paraméterleirast.

Parameéterlista:

P00.01 (vezérlés csatorna): 1 /sorkapocs/

P00.03 (max. frekvencia): 50.00 Hz

P00.06 (A csatorna): 6 /tdbbf okozatu-sebesség/

P05.01 (S1 bemenet): 1 /elére futas/

P05.02 (S2 bemenet): 16 /tdbbfokozatu sebesség 1, decimalisan 0 vagy 1/
P05.03 (S3 bemenet): 17 /tdbbfokozatu sebesség 2, decimalisan 0 vagy 2/
P10.02 (sebesség 0): 60.0 % /30 Hz/

P10.04 (sebesség 1): 80.0 % /40 Hz/

P10.06 (sebesség 2): 100.0 % /50 Hz/

P10.08 (sebesség 3): 0.0 % /0 HZ/

13. EgyszeriiPLC funkcié

Az egyszerli PLC funkcié hasonl6 a tdébbfokozatu sebesség funkcidhoz, azzal a
kulonbséggel, hogy itt nem aktiv a beavatkozas a vezérlésbe a fordulatszam
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v altasahoz, hanem egy elére megirt ciklust tudunk 1-szer vagy Ujra meg Ujra lef uttatni.
Szeretnénk, ha a start gomb megnyomasara lefutna a kév etkezé folyamat, majd ha a
v égére ért Ujrakezdi az elejérdl: 1, 10 mp alatt gy orsulas 0-rél 20Hz-re. 2, 20Hz tartasa
120 mp-ig. 3, 30 mp alatt felgy orsul 20-r6l 50Hz-re. 4, Fordulatszam tartdsa 60 mp-ig.
5, Lassitas 50Hz-rél OHz-re 10 mp alatt. 6, Sebesség tartasa 10mp-ig.

Maximélisan 16 lépés adhaté meg (0-15), a gyorsulas/lassulds mértékére pedig
legfeljebb 4 kiilébnbdzé érték adhatd meg.

Paraméterlista:

P00.03 (max. frekvencia): 50.00 Hz /ez a ref erencia!/
P00.06 (A csatorna): 5/egy szeri PLC/

P00.11 (ACC1): 25.0s /2 Hz/s/

P00.12 (DEC1): 10.0's /5 Hz/s/

P08.00 (ACC2): 50.0s /1 Hz/s/

P10.00 (egy szerli PLC mad): 2 /ciklikus futas/

P10.02 (sebesség 0. lépés): 40.0 % /20 Hz/

P10.03 (id6 0. Iépés): 130.0 s /10s gy orsulas + 120s tartas/
P10.04 (sebesség 1. lépés): 100.0 % /50 Hz/

P10.05 (id6 1. 1épés): 90.0 s /30s gy orsulas + 60s tartas/
P10.06 (sebesség 2. lépés): 0.0 % /0 HZ/

P10.07 (id6 2. 1épés): 20.0 s /10s lassulas + 10s tartas/
P10.34 (0-7. 1épés ACC/DEC v éalasztas): 0x0004 /0000000000000100/

Funkcié| Binaris Is .| AcCl| Accl|ACCI|ACCl
e " zint
kod bit DEC 1DEC 2DEC 3DEC 4

BIT1 0o |oo|o1]| 10| M
1100 ] 01| 10|

Birs| [BIT4| 2 | o0 | 01| 10| M
o104 BIT7] @ 3 /00| 01| 10| M
BiTel [BITE]| 4 | 00 | o1 | 10| M
BiT11||BIT10)] 5 | 00 | 01 | 10 | M
Bmsllsmzli 6 | 00| 01| 10| N
Bris|ermia| 7 | oo | o1 | 10 | 1

14. PID szabalyzas

Nyomastavadé 0-10V-os, Al2-re érkez6 jelére szeretnénk szabdlyozni a
frekv enciavalton bedllitott 60%-os (6V) célszintet tartva. Amennyiben a visszacsatot
szenzorjel értéke meghaladja a 6V-ot, akkor sziikséges a frekvenciavalté kimeneti
frekvencidjanak csdkkentése. 1%-os beavatkozasi tiirést allitunk a szabalyzasra.
Széarazon futas védelmet is szeretnénk beadllitani arra az esetre, ha a visszacsatot
szenzorjel értéke 30mp-ig 1V alatt van. Az inditas a kezeléfellleti Start gombbal
torténik.

A megfelel6 mik6dés érdekében az analég bemenet kivalasztasat és bekétését
(jumper allitas) a szenzor tipusahoz illeszkedve kell végrehajtani!

Paraméterlista:

P00.06 (A csatorna): 7 /PID/

P09.00 (PID célszint forras): 0 /kézzel megadott érték/
P09.01 (PID célszint érték): 60.0 %

P09.02 (visszacsatolas forras): 1 /AI2/

P09.03 (PID szabaly zds mdéd): 0 /pozitiv beav atkozas/
P09.08 (PID tiirés): 1.0 %
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P09.11 (szarazon futas limit): 10.0 %
P09.12 (szarazon futas id6): 30.0 s

15. Nyomatékszabalyzas

A frekvenciavaltd sajat potméterét haszndlva szeretnénk megadni a tartani kivant
ny omatékértéket. 45Hz a maximalis megengedett fordulatszam. A motort a névleges
aramértékének 0-100% kozott szeretnénk hasznalni. Mivel elsé teszteléskor a
szabdly zas beavatkozasanak mértéke tul erés, ezért ezt is csokkenteni szeretnénk.

Amennyiben analég bemenetrdl térténik a nyomatékszabalyzas értékének megadasa,
a 100%-o0s analég benenethez tartozé érték a notor névleges aramértékének 300%-
al Az ebbdl fakad6 kellemetlenségek elkeriilése miatt lekorlatozzuk az analdg

bemenetet, igy teljesen feltekerve a potmétert a szabalyzas 100%-os notoraranot fog
jelenteni.

Paraméterlista:

P00.00 (vezérlési mod): 0 /SVC/

P03.11 (nyomaték megadasi méd): 2 /Al1/
P03.16 (max elére SVC): 45.00 Hz
P03.17 (max hatra SVC): 45.00 Hz
P03.20 (szabaly zas gy orsulasa): 140.0 %
P03.21 (szabaly zas lassulasa): 140.0 %
P05.35 (Al1l max %): 33.3 %

16. Tualterhelés automatikus leszabalyzasa

Szeretnénk, hogy amennyiben a motor aramfelv étele eléri a névleges érték 90%-at a
frekvenciavalto elkezdje a fordulatszam csokkentését 5Hz/s sebességgel, egészen
addig, amig az aramérték tullépése fennall. A fordulatszam nem szeretnénk, hogy 25Hz
ala csdkkenjen.

Bizonyos alkalmazasokkor el6fordul, hogy a notor esetenként nagyobb terhelést kap,
ez viszont okozhatja a frekvenciavalto tulterhelés miatti biztonsagi leéllitasat. Ez a
funkcié tulterhelés esetén képes beavatkozni és lelassitani a notor fordulatszamat, igy
elkeriilve a tulterhelést. Amennyiben az ideiglenes nagyobb terhelés megsziinik, a
nmotor visszadll az eredeti fordulatszanra.

Paraméterlista:

P00.05 (als6 frekvencia): 25.00 Hz

P11.05 (dramszint beav atkozas): 0x01
P11.06 (dramszint limit): 90.0 %

P11.07 (lassulas beav atkozaskor): 5.00 Hz/s

17. STO(safe torque off)

Egy vészledllité gombot szeretnénk beépiteni arendszerbe, ami hiba esetén nem veszi
el ateljes tapellatast, de biztositja a motor azonnali aramtalanitasat és garantalja, hogy
azt ne lehessen Ujra rainditani a frekvenciavalton vald hibatorléséig. Ehhez a
v észledllitd kapcsolonak ki kell v altania a gy arilag révidrezart +24V és H1, illetve +24V
és H2 kapcsokat. Amig a H1, H2 és a +24V kozott roévidzar all fenn a rendszer
megfeleléen mikddik, amikor ezmegszakad a frekv enciav alté aktivalja az STO funkciét
A vészgombnak szimultan kell megszakitani a H1 és +24V, illetve a H2 és a +24V
kapcsokat az STO funkcio aktivaldsahoz! Amennyiben a parbdl csak az egy ik szakad
meg, a frekv enciavalté hibat jelez, de ez nem aktiv alja az STO funkcioét!
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A gyari beédllitas értelmében az STO aktivalasa utan, ha mér a rendszer helyreéllt
(H1,H2 és +24V révidrezart) a hibat még téroini kell a frekvenciavéltéon. Ez a kézi
hibatérlés funkcié kiveheté a P11.16-os paraméter 0x100 értékre Aallitasaval
Amennyiben az STO funkcié kbzben a frekvenciavalté folyamatosan megkapta az
indito jelet, azt meg kell szakitani majd ismét raadni az ujraindulashoz.

Paraméterlista:
P11.16 (kiegészité funkciok)

18. Modbus kommunikacié

A frekvenciavaltét egy felsébb eszkdzzel szeretnénk vezérelni Modbuson keresztil. A
cél Modbuson keresztll bedllitani a futasi frekvenciat, elinditani majd megallitani a
frekvenciavaltot. Ezen kivil szeretnénk kiolvasni a frekvenciavaltébol a kimeneti
aramot.

A frekvenciavalté a konmunikaciéban nmodbus slave-ként tud részt venni. Az
bsszekdtéshez a frekvenciavalto oldalan két vezetékes RS485-6n keresztiil a 485+ és
485- kapcsokon van lehet6ség. Az RS485 konmunikacié esetén a végpontokat 120
Ohmos ellenélldssal kell lezarni a megfelel6 adatatvitel biztositadsara, a
frekvenciavalton a 485 jelolési junperrel van lehetéség ennek az ellenallasnak a
be/lekapcsolasara. Ahhoz hogy megfelelben mikédjon a konmunikacié, a
konmmunikacié paramétereit minden résztvevé eszkéz esetén azonos értékre kell
bedllitani, a paraméterlistaban szerepl6 értékek az alapértelmezett értékek a
frekvenciavalto esetén. A Modbus kommunikéaciorél és az egyéb memdriacimekrél
tovabbi informécié taldlhaté a frekvenciavalté teljes angol nyelvi felhasznaléi
kézikbnyvében.

Paraméterlista:

P00.01 (vezérlési csatorna): 2 /kommunikacio/

P00.06 (A csatorna): 8 /Modbus/

P14.00 (frekv enciavalté cim): 1 /lzenetek cimzéséhez sziikséges/
P14.01 (Baud rata): 4 /19200 BPS/

P14.02 (adat formatum): 1/RTU, paros paritas ellenérzés, (8,1) bit/
P14.03 (valaszkésleltetés): 5ms

Uzenetek felépitése:
Afrekvencia 40.00Hz-re térténd beallitasa: 01 06 2001 OFAO

01, afrekvenciavalté cime (P14.00).

06, irasi parancs definialasa.

2001, hexadecimalis érték a frekv encia beallitasara, Isd. felhasznaldi kézikdny v
OFAO0, hexadecimalis érték, decimalisan 4000 (felbontas 0.01Hz)

A futasi parancs kiadasa: 01 06 2000 0001

01, afrekvenciavaltd cime (P14.00).

06, irasi parancs definialasa.

2000, hexadecimalis érték a v ezérlési parancs kiadasahoz, Isd. felhasznaldi kézikdny v
0001, hexadecimalis érték, elérefele futas parancs, Isd. felhasznaldi kézikény v

A stop parancs kiadasa: 01 06 2000 0005

01, afrekvenciavalté cime (P14.00).

06, irasi parancs definialasa.

2000, hexadecimalis érték a v ezérlési parancs kiadasahoz, Isd. felhasznaldi kézikony v
0005, hexadecimalis érték, stop parancs, Isd. felhasznaldi kézikdny v

A kimeneti aram kiolv asasa: 01 03 3004 0001

01, afrekvenciavalté cime (P14.00).
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03, olv asasi parancs definialasa.

3004, hexadecimalis érték a kimeneti aram olvashaté a cimen, Isd. felhasznaloi
kézikény v

0001, hexadecimalis érték, a kezdeti cimtél kezdédéen kiolv asandé cimek szama (jelen
esetben csak ennek a cimnek a kiolvasasa)

19. Kijelz6re torténdé programmasolas

Ugyan azt a paraméterlistat szeretnénk tébb MSI20-as frekvenciavaltén beallitani,
anélkll hogy minden alkalommal kilén-kiilén kéne az 6sszes paraméteren v égigmenni.
Ehhez hasznalhatunk egy kilsé kijelz6t, amire ramasoljuk a mar paraméterezett
frekvenciavaltdé paraméterlistdjat. Ennek az etalon kijelzének a segitségéve
tov abbv ihetjiik a tébbi frekv enciavaltéra a programot.

Mivel ennél a tipusnal a kijelz6 nem kivehet6, igy egy tovabbi kijelz6 sziikséges a
frekvenciavalté paraméterlistajanak az ilyen mbdon vald atmésolasara. A plusz kijelz6t
a frekvenciavalté elején talalhaté RJ45-6s csatlakozon keresztil kell UTP kabellel
csatlakoztatni. A programméasolas parancsot ezen a kijelzén keresztiil kell megadni a
frekvenciavaltonak.

Paraméterlista:
P07.01 (paraméter masolas): 1 /frekvenciavaltordl a kijelzére/

20. Kijelz6rol programmasolas frekvenciavaltora

Az el6z6 pontban leirtak folytatasa.. Minden paramétert szeretnénk ratdlteni a
frekvenciavaltora, azaza motor- és a funkcioparamétereket is.

A kijelz6t amre mér korabban ra lett téltve a program &t kell tenni a még
felparaméterezésre varé frekvenciavaltéra. A program ratoltésének parancsat ezen a
kijelz6n keresztiil kell megadni a frekvenciavaltonak.

Paraméterlista:
P07.01 (paraméter masolas): 2 /teljes paraméterlista masolasa a frekvenciavaltora/

21. Morgensen Workshop RS485-6n

Az asztali gépen ingy enesen elérhet6 Morgensen Workshop alkalmazassal lehetéség
van a frekvenciavalté altalanos vezérlésére, paraméterek atirasara, megtekintésére,
illetve a teljes paraméterlista excel fajlba torténé kimentésére/ratoltésére. Szeretnénk
csatlakozni a frekv enciavaltéhoz a szof tv er segitségével.

A frekvenciavalté PC-vel valé &sszekapcsolasahoz sziikséges egy USB-RS485
atalakito, a frekvenciavaltéon a 485+ és 485- jelzésli kapcsaihoz kell 1-1 vezetéket
csatlakoztatni.

Projekt létrehozasa

Morgensen Workshop — New Project — Model:MSI20 (a tobbi értéket hagyjuk
alapértelmezetten) — Port: PCn hasznalt soros port kiv alasztasa alistabol — jobbra ny il
2x majd OK - létrehoztuk a projektet.

Paraméterek megtekintése/modositasa
Funcode menipont — Bal oldali faban Funcode + lenyitdasa — az egyes
paramétercsoportokra v alo6 klikkelés
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Paraméterek kimentése
Funcode menipont — Export

Paraméterek kimentése
Funcode menipont — Import

Erekvenciav alté vezérlése

P00.01 (vezérlés csatorna): 1 /kommunikacio/

P00.06 (A csatorna): 8 /Modbus/

Control panel menipont — Communication settings & Running
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