





2.2 Termékspecifikacio

Funkcié

Specifikacié

Bemeneti fesziiltség (V)

Haromfazist 220(-15%)~240(+10%)
Haromfazist 380(-15%)~440(+10%)

Tapellatas Haromfazisi 520(-15%)~690(+10%)
Bemeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartomany: 47~63Hz
Kimeneti feszlltség (V) 0 V-t6l a bemeneti feszlltségig
) . Kimeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti Kimeneti teljesitmény
paraméterek (KW) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz
Vezérl6 izemmadd SVPWM(V/F), SVC (Vector control)
Maximalis klmenetl 400Hz
frekvencia
Allithat6 sebesség arany 1:200
Muiszaki G tipus:
paraméterek Névleges aram 150%-a: 1 perc
. I Névleges aram 180%-a: 10 masodperc
Tulterhelhetéség Névleges aram 200%-a: 1 ma’soderc
P tipus:
Névleges aram 120%-a
Sorkapocs b’emenetl <2ms
felbontasa
Analog bernenet <20mV
felbontasa
Analég bemenet 2db. Al1: 0-10V/0-20mA; Al2: -10-10V
Analég kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
Digitalis kimenet 1db. frekyencia kimenet(max 50kHz), 1db. Y open
collector kimenet
Vezérlés 2db. relé kimenet
Relé kimenet RO1ANO, RO1B NC, RO1C(kdzds)
RO2A NO, RO2B NC, RO2C(koz6s)
Kapacitas: 3A/AC250V, 1A/DC30V
Kommunikacio Modbus (485 kommunikacio)
Frekvencia beallitas Digitalis bedllitas, analdg beadllitas, elére beallitott
sebességek, PID bedllitas, MODBUS kommunikacio, stb.
Sebesség detektalas Finom Ujrainditas forgé motor esetén
Automatikus feszlltség Stabilan tartja a kimeneti fesziltséget, ha a halézati
bedllités fesziiltség ingadozik
Védelem Tobb mint 30 fajta védelem
Szerelhetéség Falra szerelheté
Kérnyezeti hémérséklet -10~50°C, 40°C felett csbkkentse a levett teljesitményt
Hités Léghiités, beépitett ventilatorral
Egyéb Fékegység 30kW-ig beépitett , 37kW-tdl kiils6 fékegység opcid
DC-reaktor Opcionalis
Fékellenallas Opcionalis és kilsé
EMC-sz(ir6 Beépitett C3-as sz(ir6, opcionalis kiilsé C2 filter




2.3 Adattabla

€ MORGENSEN C€

MODEL: MSI200A-022-4 P20
POWER(OUTPUT): 2.2kW

INPUT: AC 3PH 400V £ 15% 7.1A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-400V 5.5A 0Hz-400Hz

S/N:

www.morgensen.de
W AN N

2-1. dbra Adattabla

2.4 Tipusjelolés
A tipusjelolés az inverterrel kapcsolatos informaciokat tartalmazza. A felhasznalé az
inverterhez illesztett tipusjel6l6 cimkén vagy az egyszeri adattablan talalhatja meg a
tipusjelolést.
MSI350A - 007G/011P - 4
) @ ©)

2-2. abra Terméktipus

Mezémegjeldlés Jelzés Ajelzés részletes leirasa Részletes tartalom
Rovidités @ Termékrovidités MSI20, MSI200A, MSI350A
. e . 007G/011P
Névleges @ Teljesitménytartomany —G - &llandd nyomatekii

teljesitmény (+ Terhelés tipus) P - véltozé nyomatéki

2: 220(-15%)~240(+10%)
Feszlltségszint ©) Bemeneti fesziiltség 4: 380(-15%)~440(+10%)
6: 520(-15%)~690(+10%)

2.5 Névleges miiszaki adatok

Alland6 nyomaték Valtoz6 nyomaték
Kimeneti
Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti
Tipus teljesitmé
aram aram teljesitmény aram aram
ny
(A) (A) (kW) (A) (A)
(kW)
MSI350A-0015G-4 1.5 5.0 3.7
MSI350A -002G-4 2.2 5.8 5
MSI350A -004G/005P-4 4 13.5 9.5 5.5 19.5 14




Allandé nyomaték

Valtoz6 nyomaték

Kimeneti
Tipus N—— Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti
aram aram teljesitmény aram aram
(:\:,\I) (A) (A) (kW) (A) (A)
MSI350A -005G/007P-4| 5.5 19.5 14 7.5 25 18.5
MSI350A -007G/011P-4 | 7.5 25 18.5 1 32 25
MSI350A -011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
MSI350A -015G/018P-4 15 40 32 18.5 47 38
MSI350A -018G/022P-4 | 18.5 47 38 22 56 45
MSI350A -022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
MSI350A -030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
MSI350A -037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
MSI350A -045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
MSI350A -055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
MSI350A -075G/090P-4 75 160 150 90 190 180
MSI350A -090G/110P-4 90 190 180 110 225 215
MSI350A -110G/132P-4 | 110 225 215 132 265 260
MSI350A -132G/160P-4 | 132 265 260 160 310 305
MSI350A -160G/185P-4 | 160 310 305 185 345 340
MSI350A -185G/200P-4 | 185 345 340 200 385 380
MSI350A -200G/220P-4 | 200 385 380 220 430 425
MSI350A -220G/250P-4 | 220 430 425 250 485 480
MSI350A -250G/280P-4 | 250 485 480 280 545 530
MSI350A -280G/315P-4 | 280 545 530 315 610 600
MSI350A -315G/350P-4 | 315 610 600 350 625 650
MSI350A -350G/400P-4 | 350 625 650 400 715 720
MSI350A -400G-4 400 715 720
MSI350A -500G-4 500 890 860




2.6 Struktura diagram
Alabb talalhaté az inverter miszaki abraja (vegylink példaul egy 2,2 kW-os invertert).

\ AR

2-3. abra Termék struktaradiagram

No. ltem Description
1 Upper cover Used to protect internal components.
For details, see "Hiba! A hivatkozasi forras nem
2 Keypad
talalhato.".
3 Lower cover Used to protect internal components.
Optional. For details, see "Hiba! A hivatkozasi
4 Expansion card
forras nem talalhato.".
Used to protect the control board and install
5 Control board baffle

expansion cards.




No. ltem Description
For details, see "Hiba! A hivatkozasi forras nem
6 Cooling fan
talalhato.".
7 Keypad interface Used to connect the keypad.
8 Nameplate See "Hiba! A hivatkozasi forras nem talalhato.".
9 Control terminals See "Hiba! A hivatkozasi forras nem talalhaté.".
Optional. Using the ventilation hole cover can
enhance the protection rating but also increase
10 Ventilation hole cover
the internal temperature, which requires
derating.
For details, see "Hiba! A hivatkozasi forras nem
11 Main circuit terminals
talalhato.".
12 POWER indicator Indicator of the power supply.
MSI350A product series
13 See "Hiba! A hivatkozasi forras nem talalhaté.".

label

3 Beszerelési utmutatasok

3.1 Mechanikai beszerelés

3.1.1 Beszerelési kornyezet

A beszerelési kornyezet gondoskodik az inverter teljesitményérél és hosszu tavu stabil
mikodésrél. Az alabbiak szerint ellendrizze a beszerelési kdrnyezetet:




-10°C ~ +40°C, a hdémérséklet valtozasi arany legfeliebb
0,5°C/perc.
Ha az inverter kdrnyezeti h6mérséklete 40°C felett van, akkor 1°C-
ként 3%-kal cs6kkentse a berendezés teljesitményét.
Nem javasolt az inverter hasznalata, ha a kérnyezeti h6mérséklet
meghaladja a 60°C-ot.
A berendezés megbizhatésaganak ndvelése érdekében ne
mikddtesse az invertert, ha a kdrnyezeti hémérséklet gyakran
Koérnyezeti valtozik.
hémérséklet Kérjuk, gondoskodjon hiitéventilatorrél vagy légkondicionalordl a
belsé kdrnyezeti hémérséklet elSirt érték alatt tartasa érdekében,
ha az invertert zart térben, példaul vezérlészekrényben
lzemelteti.
Amikor a hémérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas
Uzemszunetet kdvetéen az uUjboli tzembehelyezéshez ujra kell
inditani, akkor biztositson megfelelé fiitéberendezést a belsé
hémérséklet ndveléséhez, ellenkezd esetben a berendezés
karosodhat.
RH=90%
Lecsapddas nem engedélyezett.
A maximalis viszonylagos légnedvesség maximum 60% legyen
korroziv 1égkor esetén.

Tarolasi -40 °C~ +70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél
hémérséklet kisebbnek kell lennie
Az inverter beszerelési helyének:
tavol kell lennie az elektromagneses sugarzasi forrasoktdl;
tavol kell lennie szennyez6 hatasu légnemi anyagoktodl, példaul
korroziv gaz, olajkdd és gyulékony gaz;
gondoskodjon arrél, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj
vagy viz ne kerllhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az
invertert gyulékony anyagokra, példaul fara);
tartsa tavol a kdzvetlen napfénytél, olajkddtél, géztél és vibraciot
kifejté kornyezettdl.
1000m alatt
Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van,
akkor 100m-enként 1%-kal csékken az effektiv teljesitményt.
Vibracié < 5,8m/s?(0,69)
Az invertert all6 pozicidban kell beszerelni a megfeleld hiitési
hatas elérése érdekében.

Légnedvesség

Uzemkérnyezet
feltételei

Tengerszint feletti
magassag

Beszerelés iranya

Megjegyzés:
@ A MSI200 sorozatu invertereket tiszta és szelléztetett kdrnyezetbe kell
beszerelni a helyiség besorolasanak megfelel6en.
@ A hltélevegdnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktdl és elektromossagot
vezetd portél mentesnek kell lennie.

3.1.2 Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.
Az invertert fliggbleges poziciéban kell beszerelni. Ellenérizze a beszerelés helyét az
alabbi elbirasok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben |évé Méretrajzok



fejezetet.

3.1.3 Beszerelés modja
Az inverter falra is szerelhet6:

Wall-mounting

Flange-mounting

3-1 abra Beszerelés madja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. Afuratok helyét a mellékletben talalhaté méretrajzok jeldlik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.

(3) Helyezze a frekvenciavaltét a falra.

(4) Huzza meg erésen a falban levé csavarokat.

3.1.4 Szerelés helye
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3-2 abra Szerelés helye
Megjegyzés: B, C és D minimalis mérete minimum 100mm.

3.2 Szabvanyos bekotés

3.2.1 F6aramkor kapcsolasi rajza

Braking resistor

+) |PB ()

037G/045P and lower v
N models w

Braking unit

o
* ‘z king resistor
o0
&)

045G/055P - 110G/132P
models

Braking unit

132G/160P and higher
models

3-3 diagramm F&aramkdor kapcsolasi rajza



Megjegyzés:

@ Abiztositék, a DC reaktor, a fékegység, a fékellenallas, a bemeneti reaktor, a
bemeneti sz(ir6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(ir§ opcionalis részek. Lasd a
Periféridas opciondlis alkatrészek fejezetet a részletes informaciokért.

@ A1 és A1 opcionalis

@ P1 és a(+) gyarilag rovidre van zarva, ha sziikséges DC reaktor, ezt az
atkotést el kell tavolitani!

3.2.2 F6aramkor kivezetésének abraja

FHPBH R ST UV W

®

T

Fig 4-8 1.5~22G/30P

Fig 4-10 045G/055P-110G/0132P
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Fig 4-15 132G/160P-200G/220P
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Fig 4-16 220G/250P-315G/355P
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Fig 4-17 355G/400P-500G
Klv?:Ietes Kivezetés neve Funkcioé
I 3-fazisi AC bemeneti csatlakozd, melyet altalanosan a
S Féaramkor tap bemenete . " . .
T tapellatassal kotnek dssze.
y 3-fazisu AC ki ti tlakoz6 lyet torral kdtnek
v Az inverter kimenet 3-fazist imeneti csatlakozd, melyet a motorral kdtne
Ossze.
W
PB - -
Fekeller)allas PB és (+) a kiils6 ellenallashoz vannak kapcsolva.
(+) csatlakozdkapocs
P1 DC reaktor 1. l1aba
+) DC reaktor 2. 1aba/ fékmodul 1.|30kW folott fékegység és DC reaktor csatlakoztatasara
laba szolgal
-) Fékmodul 2. laba
@ Foldelési csatlakozé Minden ] berendezés  rendelkezik  szabvanyos PE
csatlakozokapoccsal.
Megjegyzés:

@ Ne hasznaljon aszimmetrikusan gyartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt




kabelt haszndl, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter foldelési
pontjahoz is.

@ A motor vezetéket, bemeneti tapvezetéket és a vezérl6 vezetéket kilon
vezesse.

3.2.3 Csatlakozdk bekotése a foaramkorben

1. Rdgzitse a bemeneti tapvezeték foldelését az inverter foldelési csatlakozojara (PE)
360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az R, S és T
csatlakozékapcsokhoz, és rogzitse.

2. Huzza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakozékapcsahoz, 360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt az
U, V és W csatlakozokapcsokhoz, és rogzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kabellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijelolt helyre,
az el6zd lépésben meghatarozott eljaras szerint.

4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

Chassis

Correct shield grounding technicue

Chassis

Incorrect shield grounding technique

360 fokos foldelési technika



3.2.4 A vezérlé aramkor kapcsolasi rajza

VFD
Forward running _ (~ S1 ’—@
o El Analog output
Forward jogging S2 % 0-10V/0-20mA
I V. | GND
Fault reset S3 4
I @’ V1
' S4 % %/ 7 B — ]
— 7| { CME } Y1 output
e
_ I HDIB %#4
HDO
COM 4 High-speed pulse output and open
COM collector output are available for
PW ] choice.
+24V
SW3
communication
+10y  Powerused for ON OFF
setting
Al
Multi-function analog input|
Al2
T GND
1 RO1A
Tl Crots
< RO1B
(External) ROTC Relay 1 output
Safety switch
S2 RO2A
o2

Safety input

st H1 RO2B
H2 RO2C
Open
circuit
Safety controller
Safety state +24V
feedback

Relay 2 output

!

3-5 abra A vezérl6 aramkor kapcsolasi rajza




3.2.5 A vezéraramkor bekotési rajz

[ —
|
D ECeoaoddo b
ROTAROZ] [ 52 53 54 HDIAHDIB AL AIZ +10V]
1
= R B e
1 H1_+24V+24VPW COM HDO Y1 AO1GND|
|
AT
— [ovoobuood —
4 [ Jkoooooood
I S essnad i j

U-type short- U-type short-  U-type short-  U-type short-contact USB port  Keypad port
contact tag of H1 contacttag of H2 contacttag of ~ tag of COM and
and +24V and +24V +24V and PW +CME

3-6 abra A vezéraramkor huzalozasa

Terminal
Description
name
+10V | Helyi tapellatas +10V
ﬁ Al1 1. Analdg bemenetek: Al1/AI2 fesziltség vagy aram bemenet:
h A2 Tartomany: 0~10V/0~20MA;
|:J4 Al1 bemenet tipus(fesziiltség/aram) a J3 jumperrel valasztva;
AlI2 bemenet tipus(feszlltség/aram) a J4 jumperrel valasztva;
D“ Al3:-10V~+10V
2. Input impedancia:
AI3 fesziltség bemenet: 20kQ;

aram bemenet: 500Q

3. Felbontas: 5mV amikor 10V az 50Hz-et jelenti
QD 4. Hiba £1%, 25°C

@_ GND | +10V null potencial

AO1 1. Analég kimenetek:0~10V vagy 0~20mA,;

AO1 kimenet tipus(fesziltség/aram) a J1 jumperrel valasztva;
AO2 | AO2 kimenet tipus(fesziiltség/aram) a J2 jumperrel valasztva

2. Hiba £1%,25°C




Terminal

Description
name
ROTA | RO1 relé kimenet, RO1A - nyitott, RO1B - zart,
RO1B RO1C - kdz6s csatlakozd
ROIC | Terhelhetdség: 3AAC250V, 1A/DC30V
RO2A | RO2 relé kimenet, RO2A - nyitott, RO2B - zart,
RO2B RO2C - kdz6s csatlakozd

RO2C

Terhelhet6ség: 3A/AC250V,1A/DC30V




Terminal

Description
name
Foldelés
,"_ PE
."l Biztositja a digitalis bemenetek tapellatasat, ha nem kiilsé forrasrol
1
! ': PW |vannak taplalva.
Ul Feszilltség szint: 12~24V
1
:' \ o4y A frekvenciavalté altal biztositott tapellatas a felhasznal6 szamara,
1
V! max 200mA .
H 1
E L1 COM | +24V kézbs pont
1
1
J;—E— S1 | Digitalis bemenet 1 | 1. Belsd impedancia:3.3kQ
L - 2. 12~30V
] 82 Digitalis bemenet 2
—/ H 3. Valaszthaté NPN vagy PNP kétiranyu
1 PONPYAT
/!_E_ S3 Digitalis bemenet 3 | o oo ieke
E E 4. Max. input frekvencia: 1kHz
! . 5. Mindegyik programozhatd digitalis
1
. S4 Digitalis bemenet 4 | bemenet. A felhasznaldk beallithatjak a
L]
o csatlakozékapocs funkcioit a
1
i funkciokodok segitségével.
_/:l—l:— HOI Nagyfrekvencias bemenet
|'| i Max. input frekvencia: 50kHz
I
" Terminal
Description
name
1. Digitalis kimenet:200mA/30V
HDO
2. Output frekvencia:0~50kHz
COM | +24V koz6s pont
CME |AHDO és azY1kdz6s pontja, gyarilag révidre zarva a COM-mal
v 1.Digitalis kimenet:200mA/30V
2.0utput frekvencia:0~1kHz
485+ | 485 communikacids interfész és 485 differential signal interfész
Szabvany 485 communik&cids interfész, hasznaljon sodort érparu
485-

vagy arnyékolt kabelt.




Az U-tipusu rovid csatlakozon keresztil valaszthatja ki az NPN/PNP modot és a
belsé/kiilsé aramellatast. Alapértelmezés szerint az NPN belsé moédot alkalmazzak.

PP

::Z/GM%Q gg@@@@@@@@

e ] e

o SIS

‘ U-shaped
contact tag
between
+24V and PW

U-shaped contact
tag between COM
and CME

Megjegyzés: Az USB -port hasznalhato a szoftver frissitéséhez, a billentylizet -port pedig

kilsé billentylizet csatlakoztatdsahoz. A kiils6 kezel6 nem hasznalhatd, ha a VFD

billentylizetét hasznalja.

Ha a bemeneti jel NPN tranzisztorokbol érkezik, allitsa az U tipusu rovidcsatlakozot +24V és

PW kozé a felhasznalt teljesitmény alapjan az alabbi abra szerint.

. 1 COM
com Eh oy
PW L

g + 24V —

Internal power (NPN mode) External power (NPN mode)

NPN méd

RYATSaS Y P
Y] d Y

R e

B ]

PW +24V

H= ]

Com

+ 24V

o—|_~_




B[ =

el — L
1 COM
PW + 24V
e ot 24V
Internal power (PNP mode) External power (PNP mode)

PNP mod

4. Kezel6 feliilet miikodtetési modja

A VFD -t alapkonfiguracios részként LCD kezel&vel lattak el. A billentylizet segitségével

vezérelheti az inditast és ledllitast, olvashatja az allapotadatokat és beallithatja a VFD

paramétereit.
4-1 abra Kezel6 felllet
Jegyzet:

e Az LCD billentyizet valos ideji o6raval van felszerelve, amely akkor is
megfeleléen tud mikddni, ha akkumulatorral van felszerelve, még akkor is,
ha a tapvezeték le van vélasztva. Az 6ra akkumulatorat (tipus: CR2032) a
felhasznalo vasarolta meg.



Az LCD billenty(lizet rendelkezik paraméter masolasi funkciéval.
Ha a billenty(izetet mas helyre kell telepitenie, mint a VFD -re, hasznalja a
rogzitéshez M3 csavarokat vagy billenty(izet -rogzité konzolt, és hasznaljon
billenty(izet -hosszabbité kabelt szabvanyos RJ45 kristalyfejjel.

Item

Description

Status

indicator

VFD futas allapotjelzé.
LED nem vilagit: A VFD le van allitva.

LED villog: A VFD az automatikus
hangolas paraméterei.

LED vilagit: A VFD fut.

Hibajelz6.
LED vilagit: hiba allapotban

LED nem vilagit: normal allapotban

LED villog: riasztas el6tti allapotban

3 QUICK/JOG|

A gyorsbillenty( jelz6, amely kilénb6zé
allapotokat jelenit meg a kuldonb6z6
funkciok alatt, a részletekért Iasd a

GYORS/JOG gomb definiciojat.

Key area

Function key

A funkciégomb funkciéja a meniinként
valtozik;

A funkciégomb funkciéja megjelenik a

lablécben.

Quick /
7 JOG |

Short-cut key

Ujra meghatarozhatd.
Alapértelmezésben JOG funkcidkeént
van definialva, nevezetesen
kocogas. A gyorsbillentyl funkciéja a
P07.12 paraméterekkel allithato be,
az alabbiak szerint.

0: Nincs funkcio




Item

Description

1: Jogging (kapcsolasi jelz6 3; logika:
NEM);

2: Fenntartva

3: FWD/REYV atkapcsolas (3-as
kapcsolodasjelzé; logika: NC)

4: FEL/LE beallitas torlése (3 -as
kapcsolodasjelzé logika: NC)

5: Mentés leallasig (kapcsolasi jelz6 3;
logika: NC);

6: A futé parancs referencia médjanak
atkapcsolasa sorrendben (3 -as
kapcsolodasjelzé; logika: NC)

7: Fenntartva

Megjegyzés: Az alapértelmezett
értékek visszaallitasa utan a 7-es
gyorsbillenty( alapértelmezett

funkcidja az 1.

Y Enter

Confirmation

key

A megerésité gomb funkcidja a
meniiktdl fliggbéen valtozik, példaul a
paraméterbeallitas megerositése, a
paramétervalasztas megerdsitése és a

kovetkez6 meniibe valé belépés.

RUN

Run key

Ha a VFD -t a billenty(izet vezérli, ezzel
a gombbal lehet a VFD -t futtatni vagy

automatikus hangolast végezni.

10

Stop/

Reset key

Futé allapotban a gomb
megnyomasaval leallithatja a futast
vagy az automatikus hangolast; ezt a
kulcsot a P07.04 korlatozza. Hiba

riasztas allapotban ezzel a gombbal




Item Description
minden vezérlési mod visszaallithato.
Fel: Funkcidja a kezel6feliilettol
fliggben valtozik (Példa: a
megjelenitett/kivalasztott elem
eltolasa és szamjegyek
megvaltoztatasa)
Le: Funkcidja az interfésztél fiiggéen
valtozik (Példa: a
Direction key megjelenitett/kivalasztott elem lefelé
= Up: A léptetése és a szamjegyek
1 < > Down: ¥ |megvaltoztatasa)
v
Left: € |Balra: Funkcidja az interfésztdl
fliggben valtozik (Példa: a feliigyeleti
Right: >
feliilet valtasa, a kurzor balra tolasa és
az el6z6 meniibe valé visszatérés)
Jobbra: Funkciéja az interfészt6l
fliggben valtozik (Példa: a feliigyeleti
felllet atkapcsolasa, a kurzor jobbra
tolasa és a kovetkez6 meniibe valé
belépés)
240*160 pontmatrixos LCD, amely
Display Display harom feliigyeleti paramétert vagy hat
area 12 Lo screen almenii elemet tud egyszerre
megjeleniteni.
RJ45 RJ45 Az RJ45 interfész a VFD -hez val6
Other 13 interface interface csatlakozashoz hasznalhaté.
14 Battery | Clock battery | Az 6ra elemének cseréjéhez vagy




Item Description

cover cover felszereléséhez tavolitsa el ezt a
fedelet, majd az akkumulator

felszerelése utan zarja le a fedelet.

A mini USB -csatlakozon keresztiil
usB Mini USB
15 csatlakoztathato az USB flash
terminal terminal
meghajtoéhoz.

5. Funkciéparaméterek

A MSI350A inverter sorozat funkcidparaméterei 30 csoportra vannak osztva (P00~P29)
funkcidjuk szerint, melyek koézul P18~P28 a gyartd részére fenntartott. Minden
funkciocsoport tartalmaz bizonyos funkcidkodokat. Példaul “P08.08” a nyolcadik
funkciokddot jelenti a P8-as funkcidcsoportban, a P29 csoport gyarilag fenntartott, ezért
a felhasznaldk nem férhetnek hozza.

Az alabbi tablazatban a menirendszer funkcidi talalhatéak:
Az els6 oszlop ,Funkciokdd”: funkciéparaméter csoport és paraméter kodok;
A masodik oszlop ,Név”: a funkciéparaméterek teljes neve ;
A harmadik oszlop ,Paraméterek részletes utasitasai”’: funkcioparaméterek részletes
leirésa, utasitasok, illusztraciok
A negyedik oszlop ,Alapértelmezett érték™ a funkcidéparaméter eredeti, gyarilag
beallitott értéke ;
Az otodik oszlop ,Mddositas™ a funkciokédok modositd karakterei (a paraméterek
vagy modosithatoak, vagy nem, vagy csak bizonyos kértlmények kozott):
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter beallitott értéke az allé6 és futd allapotban is
maodosithato;
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter beallitott értéke futo allapotban nem maodosithato;
“e”: azt jelenti, hogy a paraméter értéke az inverter altal észlelt érték, melyet nem
lehet modositani.

Funkcio- Alap-
, Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
kod érték
P00 Csoport Alapfunkcié csoport
Valassza ki az inverter futas parancs csatornajat!
A vezérléparancsok a kovetkez6k lehetnek: start, stop,
kuszas és hiba torlés.
P00.01 Futas parancs | 0: Parancsok megadasa az inverter sajat kezel6 o .
csatorna feluletérél (“LOCAL/REMOT” nem vilagit)

A parancsokat a kezel6 fellleten lévé ,
gombok altal hajtja végre az inverter.
Allitsa be a multifunkcionalis gombot a




Alap-

Funkci6-
réd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
6
érték
FWD/REVC] funkcidra (P07.02=3), hogy megvaltoztassa a
futasi iranyt; nyomja le a és [STOP/RST| gombokat
egyszerre, a futtatds kdzben, hogy a motor szabad
kifutassal alljon le.
1: Parancsok megadasa a sorkapcsokrdl
(‘ILOCAL/REMOT]’ villog)
2: Parancsok megadasa kommunikaciés csatornan
keresztiil (‘LOCAL/REMOTY vilagit)
Ez a paraméter hasznalhaté az inverter maximalis kimeneti
. . frekvenciajanak beallitdsahoz. A felhasznaldknak ligyelnitik
Max. kimeneti , . L. o
P00.03 . kell erre a paraméterre, mivel ez a futasi frekvenciak, ill. a 50,00Hz @
frekvencia . L. .
felfutasi és lefutasi értékek alapja
Bedllitasi tartomany: P00.04~400,00Hz
A futasi frekvencia felsé hatara az inverter kimeneti
A futasi frekvenciajanak fels6 hataraval esik egybe, igy kisebb vagy
P00.04 | frekvencia felsé | egyenlé a maximalis frekvenciaval. 50,00Hz @
hatarértéke Bedllitasi  tartomany:P00.05~P00.03 (Max. kimeneti
frekvencia)
Afutasi frekvencia als6 hatara.
A futssi Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) altal beallitott
utasi
i .| frekvencia kisebb, mint az itt bedllatott érték, akkor az
frekvencia als6 | . . B .
L inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
P00.05 hatarértéke ) ) . . 0,00Hz @
(mini Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia = Frekvencia felsé
minimum
X hatarértéke = Frekvencia als6 hatarértéke
frekvencia) K X X
Bedllitasi tartomany:0,00Hz~P00.04 (A futasi frekvencia
felsd hatarértéke)
0: Frekvencia megadasa a kezel6 feliilet gombjairél
A P00.10 funkciokéd megadja az alap frekvencia értékét (ha
ezen nem modosit, ez megegyezik a P00.04.)
1: Analég Al1 beallitas - frekvencia megadasa a kezeld
fellilet potméterérdl.
2: Analég Al2 beallitas — frekvencia megadasa az analég
bemenetrél.
. 3: Analég Al3 beallitas
WA frekvencia- | a7 Al1 gs Al2 vagy fesziiltség, vagy aram bemenet lehet
P00.06 parancs (0~10V vagy 0~20mA), amit jumperrel lehet allitani. 0 °
f_or’rasan'ak Megjegyzés: amikor az analdég Al1/AI2 a 0~20mA
kivalasztasa

bemenetet vélasztja, akkor a 20mA-hez megfeleld
fesziltség 10V.

Az analég bemeneti bedllitds 100,0%-a elére
iranyban meghatarozott maximalis
frekvencianak (P00.03 funkciokod), mig a -
100,0% a hatra irdnyban meghatarozott
maximalis frekvencianak (P00.03 funkciokod)
felel meg.
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Funkci6-
réd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
érték
4: Magas sebességii bemenet
Allitsa be a P05.00. és a P05.49. paramétert!
5: Egyszerii PLC beallitas
Allitsa be a P10. paraméter csoportot!
6: Tobb sebességes futas
Az inverter tobbsebességes modban fut, ha
P00.06=6 vagy P00.07=6. Allitsa be a P05
paramétercsoport digitalis
B” frekvencia- bemeneteit(P05.01-P05.05)  tébsebességes
" futasra(16-17-18-19) és rendelien ehhez
P00.07 parar'\cs frekvenciakat a P10 paramétercsoportban. 1 o
forrasanak irla 1A
\ivalasztas 7: PID-vezérlés beallitasa
Az inverter futasat a PID-vezérl6 allitja.
Ha P00.06=7 vagy P00.07=7 sziikséges a PID
beallitasokat elvégezni a P09
paramétercsoportban.
8:MODBUS kommunikaciés beallitas
Afrekvenciat a MODBUS  kommunikacio allitia be. Lasd a
P14-et a részletes informaciokért.
Megjegyzés: A és B frekvencia azonos bedllitisa nem
lehetséges
Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-rél
a maximalis  értékre  torténé  felgyorsulasahoz
P00.11 ACC idd 1 szilikséges.(P00.03). 20 °
DEC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a maximalis
értékrol  torténd lelassulasahoz sziikséges. Kimeneti
frekvencia OHz esetén (P00.03).
A MSI200 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kilénboztetnek meg, amelyeket a P05 paramétercsoporttal
P00.12 DEC 1dé 1 lehet kivalasztani. Az inverter gyari alapértelmezett 20 o

ACC/DEC ideje az elsd csoport.
A P00.11 és a P00.12 beallitasi tartomanya:0,0~3600,0mp
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Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.13

Futas iranyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter elérefelé fut.
FWDI/REV jelzéfény nem vilagit.

1: Ellentétes iranyban fut,
FWD/REV jelzéfény vilagit.
Moédositsa a funkcidkédot a motor forgdsiranyanak
atkapcsolasahoz. Ez a hatds megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).

A motor forgasiranya a kezelé felileten a
gombbal valtoztathaté meg. Lasd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkcioparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett bedllitasra. Ezt egyes
kell
ha a

az inverter hatrafelé fut.

esetekben koriltekintéssel hasznalni az

lzembehelyezést  kovetéen, forgasirany
megvaltoztatdsa nem lehetséges.
2: Hatrafelé jaras tiltasa: Specidlis esetekben hasznalhato,

ha a hatrafelé jaras tilos.

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
bedllitasa

Carrier
frequenc,

TkHz

Electromagnetic

Moise and leakage
naise

Heat gliminating

High Low Low

10kHz

15kKHT Low High High

A motortipus és a kapcsolasi frekvencia kapcsolati

tablazata:

Factory setting of
Model
carrier frequency

1.5~11kW 8kHz

15~55kW 4kHz

Above 75kW 2kHz

A magasabb kapcsolasi frekvencia elénye: idealis aram
hulldmforma, kis aram harmonikus hullam és motorzaj.

A magas kapcsolasi frekvencia hatranya: a kapcsolasi
veszteség ndvelése, az inverter hdmérsékletének névelése
és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatdsa. Az inverter
teljesitményét magasabb kapcsolasi frekvencia esetén
csokkenteni kell. Ezzel egyidejlileg az aramszivargas és az
elektromagneses interferencia né.

Tul alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazasa instabil
futast, a nyomaték csokkenését és tulfesziltséget okozhat.
A gyarté az inverterhez gyarilag megfelel6 vivofrekvenciat
allit be. Altalanossagban véve a felhasznaloknak nem

A modelltél
fligg
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szlikséges modositani ezt a paramétert.
Amikor a hasznalt frekvencia meghaladja az
alapértelmezett  vivéfrekvenciat, akkor az inverter
teliesitményét ezen érték feletti 1k vivéfrekvencianként
20%-kal kell csokkenteni.
Beallitasi tartomany:1,0~15,0kHz
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron »
) A modelltsl P
P02.01 | motor névleges | 0,1~3000,0kW i @
{1
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
teljesitmény
1. aszinkron A modellts|
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm @
fordulatszam fugg
1. aszinkron A modellts|
P02.04 motor névleges | 0~1200V @
fesziiltség flgg
1. aszinkron A modellts|
P02.05 | motor névleges | 0,8~6000,0A @
aram fligg
P05 csoport Bemeneti csatlakozokapcsok
S1 sorkapocs 0: Nincs funkcié
P05.01 funkciéjanak 1: Eléreforgasi mlvelet 1 @
kivalasztasa 2: Hatraforgasi mivelet
3: 3-huzalos vezérlés — engedélyezd jel
S2 sorkapocs | 4: Eléreforgasi léptetés / kuszas
P05.02 funkcisjanak 5: Hatraforgasi léptetés / kiszas 4 ®
Kivalasztasa 6: Ures sebességfokozatba kapcsolas a leallitashoz
7: Hiba miatt alaphelyzetbe allas
S3 sorkapocs | 8t Pause
P05.03 | funkcisjanak | 9 KillsS hiba bemenet 7 @
Kivalasztasa 10:Frekvencia novelése (UP)
11:Frekvencia csokkentése(DOWN)
S4 sorkapocs 12:Frekvenciamodositasi beallitas toriése
P05.04 funkcidjanak 13:Valtas A és B bedllitas kozott 0 @

kivalasztasa

14:Valtas kombinacios beallitas és A beallitas kozott




Alap-

Funkci6-
, Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
ked érték
HDIA sorkapocs | 15:Valtas kombinacios beallitas és B beallitas kozott
P05.05 funkciojanak 16: Tobbsebességes vezérl6 terminal 1 0 )
kivalasztasa 17: Tébbsebességes vezérl6 terminal 2
18: Tébbsebességes vezérl6 terminal 3
19: Tébbsebességes vezérld terminal 4
20: Tobbsebességes vezérlés ledllitas
21: ACC/DEC idé opcio 1
22: ACC/DEC id6 opcio 2
23: PLC stop reset
24: PLC pause
25: PID vezérlés leallitasa
26: Keresztiranyu ledllitas(az aktualis frekvencian megall)
27 :Keresztirdnyl visszadllitds(visszatér a kozépsd
HDIB sorkapocs L
. frekvenciahoz)
P05.06 funkciojanak o _ 0 @
. , 28:Szamlalé visszaallitasa
kivalasztasa i
29:Nyomaték kontrol tiltas
30:ACC/DEC tiltasa
31:Szamlalé kiolddja
32: Szamlalo reset
33:Atmenetileg torli a frekvenciamodositasi beallitast
34:DC fékezés
36:Parancs csatorna valtas: kezel6 feliiletre
37: Parancs csatorna valtads: sorkapcsokra
38: Parancs csatorna valtas: kommunikaciora
P05.07 Fenntartott 0-65535 0 )
A funkciokéd a bemeneti terminalok polaritasanak
Bemeneti | litasara szolgal.
P05.08 terminal Ha egy bit 0, akkor a bemeneti terminal pozitiv; amikor egy 0x000 o
polaritasa bit értéke 1, a bemeneti terminal negativ.
0x000-0x3F
Digitalis A funkciokéd az S1 — S4, HDIA és HDIB sziirési idejének
beallitasara szolgal. Erés interferencia esetekben novelje
P05.09 | bemeneti sziiré 0.010s o
az értéket a rossz miikddés elkeriilése érdekében.
ideje 0,000-1000 s
0x000-0x3F (O: letiltas, 1: engedélyezés)
Virtualis terminal
P05.10 BITO: S1 virtualis terminal 0x00 ©

bedllitasa

BIT1: S2 virtualis terminal




Funkci6-

Alap-

vezérlési méd

1: Kétvezetékes vezérlés 2, az engedélyezés elvalasztva
az iranytdl. Ebben a médban az FWD az engedélyezd

termindl. Az irany a megadott REV allapottdl fiigg.

FWD| REV| Running
command

—FWD
K1 OFF | OFF Stop
Forward
—REV ON | OFF 4
Ko running
OFF | ON Stop

ICOM
ON | ON Reverse
running

2: Haromvezetékes vezérlés 1. Ebben az lizemmaédban a
Sin meghatarozza az engedélyezé terminalt, és a futasi

parancsot az FWD generdlja, mig az irdnyt a REV vezérli.

réd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
6
érték
BIT2: S3 virtulis terminal
BIT3: S4 virtudlis terminal
BIT4: HDIA virtudlis terminal
BIT5: HDIB virtualis terminal
A funkciokod a termindlvezérlés mddjanak beallitdsara
szolgal.
0: Kétvezetékes vezérlés 1, az engedélyezés megfelel az
irdnynak. Ezt a modot széles kdrben hasznaljak. Amegadott
FWD / REV termindlparancs meghatarozza a motor
forgasiranyat.
Fwp | Rey| Running
command
—1 FWD
K1 OFF | OFF Stop
Forward
— REV ON | OFF h
K2 running
OFF | on | Reverse
running
COM
Terminal ON | ON Hold
P05.11 0 €]
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Futas kdzben a Sin terminalt le kell zarni, és az FWD
terminal emelked®6 éljelet general, majd a VFD a REV
termindl dllapota altal meghatarozott irdnyba kezd futni; a

VFD-t le kell allitani a Sin terminal levalasztasaval.

SB1

Az iranyitas a futas soran a kovetkez6:

Sin REV El6z6 irany Jelen irany
OFF— Fuss elére Fuss forditva
ON
ON Fuss forditva Fuss elére
ON— Fuss forditva Fuss elére
ON
OFF Fuss elére Fuss forditva
ON— ON
A megallashoz lassitson
OFF | OFF

Sin: Haromvezetékes vezérlés; FWD: Elére futdas; REV:

hatramenet

3: Haromvezetékes vezérlés 2. Ebben az lizemmaédban a
Sin az engedélyez6 termindl, és a futasi parancsot FWD
vagy REV generdlja, de az irdnyt mind az FWD, mind a
REV vezérli. Futas kozben a Sin terminalt le kell zarni, és
az FWD vagy REV terminal egy emelkedé éljelet general a
VFD menetének és irdnyanak szabalyozasahoz; a VFD-t

le kell allitani a Sin terminal levalasztasaval.
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FWD
Sin
REV
coMm
Sin FWD REV Futari irany
ON Fuss elére
ON OFF—ON
OFF Fuss elére
ON Fuss forditva
ON OFF—ON
OFF Fuss forditva
A megallashoz
ON— OFF
lassitson

Sin: Haromvezetékes vezérlés; FWD: Elére futas; REV:

hatramenet

Megjegyzés: Kétvezetékes vezérelt izemmod esetén, ha
az FWD / REV terminal érvényes, ha a VFD leall egy masik
forraés altal adott stop parancs miatt, akkor a VFD nem fut
Ujra, miutan a stop parancs eltlinik, még akkor sem, ha az
FWD vezérlé terminal / REV tovabbra is érvényes. A VFD
futtatasahoz Ujra ki kell valtania az FWD / REV funkciot,
példaul a PLC egyciklusos, rogzitett hosszisagi és
érvényes STOP / RST ledllast a terminalvezérlés soran.

(Lasd P07.04.)
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S1 bekapcsolasi
P05.12 0.000s o
keésleltetés
S1 kikapcsolasi
P05.13 0.000s o
keésleltetés
S2 bekapcsolasi
P05.14 0.000s o
keésleltetés
A funkciokddok meghatarozzak az elektromos
S2 kikapcsolasi szintvaltozasnak megfeleld késleltetési idét, amikor a
P05.15 0.000s o
keésleltetés programozhat6 bemeneti kapcsok be- vagy kikapcsolnak.
si ElectricT‘
level
S3 bekapcsolasi i
P05.16 Sivalid 1 Invalid 7 vaiia 7| invaiia 0.000s °
Kkésleltetés “Switch-on delay > “Switch-off delay’
Beallitasi tartomany: 0.000-50.000 s
S3 kikapcsolasi
Po5.17 (ésleltotés Megjegyzés: A virtudlis terminal engedélyezése utan a 0.000s °
terminal  dllapota csak  kommunikaciés ~ modban
S4 bekapcsolasi valtoztathaté meg. A kommunikaciés cim 0x200A.
P05.18 0.000s o
késleltetés
S4 kikapcsolasi
P05.19 0.000s o
késleltetés
HDIA
P05.20 bekapcsolasi 0.000s o

keésleltetés
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HDIA
P05.21 kikapcsolasi 0.000s o
keésleltetés
HDIB
P05.22 bekapcsolasi 0.000s o
keésleltetés
HDIB
P05.23 kikapcsolasi 0.000s o
keésleltetés
P05.24 | Al1 also hatar 0.00V o
Az Al1 also A funkciokodok meghatarozzak az analég bemeneti
hataranak | fesziitseg és a megfeleld beallitas kizotti kapcsolatot. Ha
P05.25 0.0% o
megfeleld az analég bemeneti fesziiltség meghaladja a felsé hatartol
beallitasa az also hatarig terjedd tartomanyt, akkor a felsé vagy az
als¢ hatarértéket kell hasznalni.
P05.26 | Al1 fels6 hatar 10.00V
Ha az analég bemenet aram bemenet, a OmA — 20mA °
aramer6sség megfelel a OV — 10V fesziiltségnek.
Az Al1 felsé
Kiilénboz6 alkalmazasokban az analég beallitas 100,0% -a
hataranak
P05.27 kiilénb6zé névleges értékeknek felel meg. A részletekért 100.0% °
megfelelé
lasd az egyes alkalmazasok szakaszainak leirasat.
bedllitasa
Az alabbi abra tobb beallitas esetét szemlélteti:
Al1 bemeneti
P05.28 0.030s o

szlrd ideje
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A Corresponding setting
P05.29 Al2 als¢ hatar -10.00V o
100%
Az Al2 als6
10V 0 A
v
hatéaranak 20mA
P05.30 Al -100.0% o
megfelelé A2
beallitasa -100%
Bemeneti sziir6 ideje: az analég bemenet érzékenységének
P05.31 | Al2 kbzépérték 1 0.00v o
bedllitasa. Az érték megfeleld ndévelése novelheti az analég
bemenet anti-interferencidjat, de csokkentheti az analdg
Az AI2 1. — P
bemenet érzékenységét.
kozépértékének . - . .
P05.32 Megjegyzés: Az Al1 tdmogatja a 0-10 V / 0-20 mA 0.0% 5
feleld
meglelelo bemenetet. Amikor az Al1 kivalasztja a 0-20mA bemenetet,
beallita
ealltasa 1 4 megfelels 20mA fesziiltség 10V. Az AI2 tamogatja a -10—
+ 10V bemenetet.
P05.33 | Al2 kbzépertek 2 | A pos 24 beallitasi tartomanya: 0.00V — P05.26 0.00v °
A P05.25 bedllitasi tartomanya: -300,0% —300,0%
Az AI2 2. P05.26 beallitasi tartomany: P05.24—10.00V
kézépértékének | A P05.27 bedllitasi tartomanya: -300,0% —300,0%
P05.34 0.0% o
megfelels AP05.28 beallitasi tartomanya: 0.000s — 10.000s
bedllitasa A P05.29 beallitasi tartomanya: -10.00V — P05.31
A P05.30 bedllitasi tartomanya: -300,0% —300,0%
P05.35 AlI2 fels6 hatar | A P05.31 bedllitasi tartomanya: P05.29 — P05.33 10.00V o
A P05.32 bedllitasi tartomanya: -300,0% —300,0%
AzAI2 felss | AP05.33 beallitasi tartomanya: P05.31 — P05.35
hatéranak | P05.34 beallitasi tartomanya: -300,0% —300,0%
P05.36 100.0% o
megfelels | AP05.35 beallitési tartoménya: P05.33-10.00V

bedllitasa

A P05.36 bedllitasi tartomanya:

-300,0% —300,0%




Alap-

Funkci6-
réd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
6
érték
Al2 bemeneti P05.37 beallitasi tartomanya: 0.000s — 10.000s
P05.37 0.030s o
sz(iré ideje
P06 csoport — Kimeneti sorkapcsok
0: Nyissa meg a kollektor nagysebességl impulzus
kimenetét. A max. az impulzus frekvencidja 50,00kHz. A
HDOKimenet | | - posolods funkeiokrol a P06.27 - P06.31
P06.00 apcsolédo funkcidkrdl a .27 — .31, 0 °
tipusa

1: Nyissa meg a kollektor kimenetét. A kapcsolédo
funkciokrol a P06.02.
0: Ervénytelen

P06.01 Y1 kimenet 0 o
1: Futas
2: Futas elére

P06.02 HDO kimenet 3: Forditva fut 0 o
4: Kocogas

P06.03 | RO1kimenet | 5:VFD hibas 1 °
6: FDT1 frekvenciaszint-érzékelés
7: FDT2 frekvenciaszint-érzékelés
8: Elértiik a frekvenciat
9: Futas nulla sebességgel
10: Elértiik a fels6 hatar frekvenciajat
11: Elértiik az als6 hatarfrekvenciat

P06.04 RO2 kimenet 12: Futasra kész 5 o

13: El6zetes izgalom

14: Tulterhelés elétti riasztas

15: Alulterhelés elétti riasztas

16: Az egyszer(i PLC szakasz befejez6dott

17: Egyszerii PLC-ciklus befejez6dott




Funkci6-
kod

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

18: Az elért szamlalasi érték beallitasa

19: Elértlik a kijelolt szamlalasi értéket

20: A klls6 hiba érvényes

21: Fenntartva

22: Elért a futasi id6

23: Modbus / Modbus TCP kommunikacios virtualis terminal

kimenet

24: PROFIBUS / CANopen / DeviceNET kommunikacios

virtualis terminal kimenet

25: Ethernet kommunikécios virtualis terminal kimenet

26: DC busz fesziiltség megallapitva

27: Z impulzus kimenet

28: Impulzusok egymasra helyezése

29: STO akcié

30: A pozicionalas befejezédott

31: Az ors6 nullazasa befejez6dott

32: Az orsoskala osztasa elkészilt

33: Sebességkorlatozasban

34 .. EtherCat / Profinet / EtherNetlP kommunikaciés

virtualis terminal kimenet

35 .: Fenntartva

36: A sebesség / helyzetszabdlyozés atkapcsolasa

befejez6dott

37: Barmely elért frekvencia

38-40: Fenntartva

41: C_Y1 a PLC-bél (P27.00 beallitasa 1-re.)

42: C_Y2 a PLC-bél (P27.00 bedllitasa 1-re.)

43: C_HDO a PLC-béI (P27.00 beallitasa 1-re.)




kéd

Funkci6-

Alap-
Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Modosit
érték

44: C_RO1 a PLC-bél (P27.00 beallitasa 1-re.)
45: C_RO2 a PLC-bél (P27.00 beallitasa 1-re.)
46: C_RO3 a PLC-bél (P27.00 beallitasa 1-re.)
47: C_RO4 PLC-bél (P27.00 beallitasa 1-re.)
48: PT100 hémérséklet-el6riasztas

49: PT1000 hémérséklet-el6riasztas

50-63: Fenntartva

P06.05

A funkciokdd a kimeneti kapcsok polaritasanak beallitasara
szolgal.

. . .| Ha egy bit 0, akkor a bemeneti terminal pozitiv;
Kimeneti terminal

. Amikor egy bit értéke 1, a bemeneti terminal negativ.
polaritdsanak 00 o

. . BIT3 BIT2 BIT1 BITO|
kivalasztasa

RO2 RO1 HDO Y

Bedllitasi tartomany: 0x0-0xF

6.2.3 Hibakeresés és elharitas

Az alabbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kbvetéen:

1.

2

Ellenérizze, hogy a kezeld felllet mikddik. Amennyiben nem, akkor Iépjen
kapcsolatba az MS-ANTRIEBSTECHNIK irodajaval.

Ha nem tapasztal hibat, akkor kérjuk, ellendrizze a korabbi hibakat (P07.27-
tél), és gy6z6djon meg arrol, hogy az oftt eltarolt hibak okait megsziintette.

A részletes megoldasért tekintse meg az alabbi tablazatot, majd ellenérizze
a lehetséges okokat.

Szlintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!

Végezzen Ujbdl hibaellenbrzést és tordlje a hibalizenetet az inverter futasa
érdekében.



Hibakéd

Hibatipus

Leh ok Teenddk

out1 IGBT Ph-U hiba

1. Agyorsulas til nagy mértéki.

2. IGBT modul ténkrement 1. Novelje az ACC id6t

3. Er6s kiilsé interferencia tapasztalhaté. | 2. Cserélje a teljesitmény elektronikat
out2 IGBT Ph-V hiba 4. nem megfelelé bekotések 3. Ellenérizze a bekétéseket és a kiilsé

5. A foldelés rovidre zart, vagy a | interferenciakat

kimeneten fazisvesztés tértént.
Oout3 IGBT Ph-W hiba




ocC1

1. A gyorsulds vagy lassulas tul nagy
mértékd.

2. A hdlozat fesziltsége tul alacsony.

3. Az inverter névleges teljesitménye tul

1. Novelje az ACC id6t

2. Ellenérizze a bemeneti teljesitményt
3. Valasszon nagyobb teljesitményi
invertert

4. Ellenérizze, hogy a terhelés nem zart-e

oc2 Tularam lassulaskor alacsony. o N , L
L X rovidre (a foldelés vagy huzalozas révidre
4. Aterhelés valtakozik vagy rendellenes. . ) B L
" R L . zart) vagy a forgas nem kelléen kénnyd.
5. A foldelés rovidre zart, vagy a L K X L,
. i . 5. Ellenérizze a kimeneti konfiguraciot.
kimeneten fazisvesztés tortént. . X B
6. Erbs illsG interf ot talhato 6. Ellenérizze, hogy nincs-e erds
ala 4 5 5 . Er6s kiilsé interferencia tapasztalhato.
ocs Tualaram allando sebességen P interferencia.
jaraskor
ov1 Tulfesziiltség gyorsulaskor
1. Ellenérizze a bemeneti teljesitményt!
1. A bemeneti fesziiltség rendellenes. 2. Ellendrizze, hogy a lefutasi id6 nem tal
ov2 Tulfesziiltség lassulaskor 2. Nagy teljesitmény-visszacsatolas van | révid-e, vagy az inverter nem a motor
jelen. jarasa kozben indul-e el, vagy nem
Talfesziiltség allandd igényel-e nagyobb fékellenallast!
ov3
sebességen jaraskor
L ) " L | Ellenérizze a tapvezeték bemeneti
uv DC-busz alulfesziiltség A tapellatas feszultsége tul alacsony. L
teljesitményét
1. A tapellatas fesziiltsége tul alacsony.
2. A motor névleges darambedllitdsa | 1. Ellendrizze a tapvezeték teljesitményét!
oL1 Motor tulterhelés helytelen. 2. Allitsa be helyesen a névleges aramot!
3. A motor megszorult vagy a terhelés tdl | 3. Ellenérizze a terhelést!
nagy, vagy nagy mértékben ingadozik.
L o 1. Novelje az ACC idé6t!
1. Agyorsulas til nagy mértéki o L. -
. o 2. Ne inditsa Ujra leallas kozben!
2. Jaré motorra inditas. L ) ) L,
| ) , L L | 3. Ellendrizze a tapvezeték teljesitményét!
oL2 Inverter tulterhelés 3. A tapellatas fesziltsége tul alacsony. .
) ) 4. Nagyobb teljesitményli invertert
4. Tul nagy a terhelés. )
valasszon!
5. Valasszon megfelel6 motort!
i I Az inverter tulterhelési el6riasztast jelenta | Ellenérizze a terhelést és a tdlterhelés
OoL3 Elektronikus tultéltédés - L } . L.
bedllitott érték szerint. elériasztasi pontot.
SPI Bemeneti fazis kiesés R,S,T fazis hiba Ellenérizze a betapot
) e 1. U,V,W fazis hiba . ) )
SPO Kimeneti fazis kiesés X i L ) Ellenérizze motort és a motorkabelt.
2. Aszimmetrikus fazisterhelés
1. Lasd a tuldramra adott megoldast!
2. Uritse ki a légcsatornat vagy cserélje le
Egyeniranyito 1. Légaram megszlinése vagy ventildtor | a ventilatort!
OH1 talmelegedése karosodasa 3. Csokkentse a kornyezeti hémérséklet!
2. Kérnyezeti hémérséklet tul magas. 4. Ellenérizze, majd csatlakoztassa ujra!
3. Atulterhelésben futas ideje tul hosszu. | 5. Valtson teljesitményt!
6. Cserélje le a tapegységet!
OH2 IGBT tulmelegedese 7. Cserélie le a f6 vezérlépanelt!
. . X Ellenérizze a kilsé berendezés
EF Kiils6 hiba Sl kiils6 hiba bemeneti sorkapcson

bemenetét




1. Az atviteli sebességbedllitas hibas.
2. Hiba
bekotésében.

tortént a  kommunikacio

1. Alitson  be
sebességet !

megfeleld  atviteli

2. Ellenérizze a kommunikacio

csatlakozasanak kiosztasat!

CE Kommunikéciés hiba S 3. Allitson be megfeleld kommunikacios
3. A kommuniké&cios cim helytelen. imet!
cimet!
4. Er6s interferencia tapasztalhaté a . L L
L 4. Cseréljie le a kommunikacié kiosztasat
kommunikacioban. i ) . X
vagy javitsa az interferencia elleni
védekez6 kapacitast!
ItE Aram detektalasi hiba Keresse a gyartot
Auto tuning hiba 1. Vatoztassa meg a inverter bedllitasi
modjat
1. A motor teljesitménye nem kompatibilis | 2. Ellendrizze a beirt motor
az inverterrel paramétereket a motor adattablaja
2. a névleges motorparaméterek nem alapjan
tE megfeleléen vannak beallitva 3. Vélassza le a terhelést a motorrol és
3. Tul nagy kilénbség a mért és a | prébdlja ujra az auto tuningot
bedllitott paraméterek kozott 4. Ellenérizze a motor bekotést
4. Auto tuning id6 tullépés 5.Ellenérizze, hogy a folsé
hatarfrekvencia magasabbra van-e allitva,
mint a névleges frekvencia 2/3-a
1. Hiba a paraméterek irasanak és | 1. Nyomja le a STOP/RST gombot a
EEP EEPROM hiba olvasasanak vezérlése kozben visszaallitashoz!
2. EEPROM karosodas 2. Cserélje le a f6 vezérl6panelt
. L . 1. Ellenérizze a PID visszacsatolasi jelet!
X o 1. PID visszacsatolas Gizemen kiviil i i X
PIDE PID visszacsatolasi hiba 2. Ellenérizze a PID visszacsatolasi
2. PID visszacsatolasi forras eltlinik )
forrast!
, _ 1. Fék kor hiba 1. Cserélje a fékez6 egységet
bCE Fékegység hiba s " L L
2. Nem elegendé a fékellenallas 2. Novelje az ellendllas értékét
1. Az inverter kimenete révidre van zarva X
1. Ellendrizze a csatlakozast
ETH1 Test zarlat hiba 1 a foldeléssel L . L
) . . s ) 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kdzponti vezérlé egységben
1. Az inverter kimenete révidre van zarva .
i N 1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH2 Test zéarlat hiba 2 a foldeléssel L . L
) . X o , 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kdzponti vezérl6 egységben
1. Ellenérizze a terhelést
dEu Sebesség-eltérési hiba Aterhelés tul nagy, vagy beszorult 2. Novelje a detektalasi id6t
3. Ellendrizze a vezérlési paramétereket




